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TerminoloSki slovar avtomatike

Uvod

Uvodna beseda

Avtomatika je veda, ki preu¢uje metode anali-
ze in sinteze sistemov avtomatskega vodenja.
Ukvarja se z uporabo naprav, avtomatskega
vodenja in informacijskih tehnologij za
izboljsanje uc¢inkovitosti proizvodnje, storitev
in delovanja naprav. Vklju¢uje matemati¢no
modeliranje, simulacijo dinami¢nih sistemov,
avtomatsko vodenje s pripadajo¢imi grad-
niki in robotiko, tesno pa se prepleta tudi z
obdelavo signalov, informacijskimi tehnologi-
jami in proizvodnimi tehnologijami.

Avtomatika je zaradi sistemskega pristopa

k re$evanju problemov danes izrazito inter-
disciplinarna veda, ki je nepogresljiva na mno-
gih tehniskih in netehniskih podro¢jih. Pogo-
sto se uporablja npr. v inteligentnih zgradbah
in napravah, v sodobnih proizvodnih sistemih,
v avtonomnih vozilih, v letalski in vesoljski
tehniki, v medicini in pri preucevanju raz-
li¢nih procesov v bioloskih, ekonomskih in
sociologkih sistemih. Vpeljava avtomatskega
vodenja se odraza v zmanj$anju porabe suro-
vin in energije, boljsi izkori$¢enosti proizvod-
nih kapacitet, ve¢ji fleksibilnosti proizvodnje,
povecanju kakovosti izdelkov, humanizaciji
dela, pove¢anju varnosti ljudi in strojev, manjsi
onesnazenosti okolja, pogosto pa je sploh pred-
pogoj za ustrezno delovanje sistemov, ki bi bili
sicer povsem neuporabni, lahko celo nevarni.
Znanja s podro¢ja avtomatike omogocajo
boljSe razumevanje pogosto zapletenih meha-
nizmov v sistemih z najrazli¢nejsih podro¢ij,
pri cemer ponujajo nacine za u¢inkovito vpli-
vanje na obnasanje in s tem izboljSanje mnogih
vidikov delovanja obravnavanih sistemov.

Kot samostojna veda ima avtomatika v slo-
venskem prostoru ze dolgo tradicijo. Pokojna
prof. dr. France Brem$ak in prof. dr. Ludvik
Gyergyek sta v zgodnjih Sestdesetih letih

preteklega stoletja na Fakulteti za elektro-
tehniko Univerze v Ljubljani ustanovila
smer Avtomatika na dodiplomskem $tudiju
in ustrezni podiplomski $tudij, ki je bil med
zgodnej$imi v Evropi, to pa je postavilo
temelje t. i. slovenski $oli avtomatike. Danes
so glavna sredi$¢a avtomatike v slovenskem
prostoru na Univerzi v Ljubljani, na Univerzi
v Mariboru in na Institutu “Jozef Stefan”,
pomembne pa so tudi z avtomatiko povezane
vsebine na drugih izobrazevalnih ustanovah
ter dejavnosti v razvojnih oddelkih $tevilnih
slovenskih podjetij.

O nastajanju Terminoloskega
slovarja avtomatike

Strokovnjaki s podrocja avtomatike so potrebo
po poenotenju in ureditvi terminologije

svoje stroke prepoznali Ze v osemdesetih letih
prejénjega stoletja, ko se je v okviru Drustva
avtomatikov Slovenije (v nadaljevanju DAS)
zacelo delo za Terminoloski slovar avtomatike.
Pobudnik je bil vi§. pred. mag. Peter Sega, ki

je Se pred ustanovitvijo DAS-a leta 1989 pricel
z zbiranjem izrazov po vzoru slovarja med-
narodne organizacije IFAC — International
Federation of Automatic Control (Multilingual
Glossary of Automatic Control Technology:
English, French, German, Italian, Spanish,
Japanese; 1981). Po ustanovitvi drustva je
slovarsko delo postalo stalna aktivnost ¢lanov
drustva. Pri pisanju slovarskih sestavkov je
sodelovalo ve¢ avtorjev, ve¢inoma univerzitet-
nih predavateljev s podrocja elektrotehnike.
Omeniti je treba vsaj prof. dr. Draga Matka,
izr. prof. dr. Nenada Muskinjo, akad. prof. dr.
Tadeja Bajda, izr. prof. dr. Petra Cafuto, doc.
dr. Mirana Rodic¢a, prof. dr. Majo Atanasijevi¢-
-Kunc in prof. dr. Sasa Blazi¢a. Od leta 2006

je bil slovar prosto dostopen v obliki spletnega
iskalnika, pa tudi na zgo$cenki. Slovar vsebuje



1054 izto¢nic z definicijami in angleskimi ter
nem8kimi ustrezniki.

Ker pa so slovarski sestavki precej neenotni
(ponekod manjkajo definicije ali pa so te
neustrezne, izto¢nice niso vedno v slovarski
obliki, razmerja med termini niso prikazana
sistematicno itd.) in ker se je od leta 2006
nabralo precej nove terminologije, je bilo treba
slovar temeljito terminografsko in strokovno
pregledati ter dopolniti z najnovejso termi-
nologijo s podrocja avtomatike. V DAS-u so
se odlo¢ili, da k sodelovanju pritegnejo tudi
Sekcijo za terminoloske slovarje Instituta za
slovenski jezik Frana Ramovsa ZRC SAZU.

V zacetku leta 2011 je bila zato ustanovljena
terminoloska komisija, ki si je za nalogo za-
dala temeljito prenovo obstojecega slovarja

v treh letih, torej do leta 2014. Kmalu se je
izkazalo, da bo potrebno veliko vec¢ kot le
prenova slovarja in tako je nastal nov temeljni
terminoloski slovar za podro¢je avtomatike.
Slovarski koncept je bil na novo premisljen,
sistemati¢no je bila pregledana tudi relevantna
strokovna literatura.

Delo je potekalo v obliki rednih sej ozjega
sestava terminoloske komisije, ki so jo sestav-
ljali zasl. prof. dr. Rihard Karba, prof. dr. Ju$
Kocijan in doc. dr. Gorazd Karer, podrocje
robotike pa je prevzel akad. prof. dr. Tadej
Bajd. Za terminografsko vodenje je skrbela dr.
Mojca Zagar Karer, med njeno odsotnostjo

je delo vodila dr. Tanja Fajfar. Zapisnike sej je
komisija redno posiljala skupini strokovnja-
kov z mariborske Fakultete za elektrotehniko,
ra¢unalni$tvo in informatiko, ki so jo ses-
tavljali izr. prof. dr. Peter Planinsi¢, izr. prof.
dr. Nenad Muskinja in izr. prof. dr. Rajko
Svecko. Za njihove pripombe in predloge za
izboljave se jim avtorji slovarja zahvaljujemo.
Ker terminologko delo v posameznih primerih
zahteva dogovor (ali vsaj uskladitev mnenj
ve¢ strokovnjakov) in ker ve¢ glav vec ve, se za
posamezne nasvete in pojasnila zahvaljujemo
tudi prof. dr. Maji Atanasijevi¢-Kunc, prof.

dr. Alesu Beli¢u, mag. Giovanniju Godeni,
prof. dr. DPaniju Juri¢i¢u, izr. prof. dr. Gregorju
Klancarju, prof. dr. Dragu Matku, izr. prof.
dr. Gasperju Musicu, dr. Janku Petrov¢icu,

prof. dr. Stanku Strméniku, prof. dr. Igorju
Skrjancu, prof. dr. Borutu Zupanc¢i¢u in vsem
drugim, ki so s svojimi prispevki pripomogli
k vsebini slovarja. Na tem mestu bi se radi $e
posebej zahvalili Fakulteti za elektrotehniko
Univerze v Ljubljani, Odseku za sisteme in
vodenje Instituta “Jozef Stefan” ter Fakulteti za
elektrotehniko, racunalni$tvo in informatiko
Univerze v Mariboru za njihovo dolgoletno
podporo terminoloskemu delu na podrocju
avtomatike.

Zahvaljujemo se tudi Mitju Trojarju za pregled
angleskih ustreznikov, Alenki Porenta za ure-
janje seznama literarure, Dusanu Grobovsku
za oblikovanje naslovnice, Simonu Atelsku za
ra¢unalniski prelom ter prof. dr. Sasu Blazi¢u,
predsedniku DAS-a, in prof. dr. Marku Snoju,
predstojniku Instituta za slovenski jezik Frana
Ramovsa ZRC SAZU, za vsestransko podporo
projektu.

Kmalu po izidu slovarja v tiskani obliki je
nacrtovana tudi objava slovarja v elektronski
obliki. Slovar bo prosto dostopen na spletis¢u
Terminologisce <http://isjfr.zrc-sazu.si/ter-
minologisce>, po njem pa bo mogoce iskati z
ustreznim iskalnikom.

Avtomatika je kompleksna veda in avtorji si
nikakor ne domisljamo, da smo nasli ustrezne
reditve za vse terminoloske dileme, zato prosi-
mo, da nam pripombe, popravke in komentar-
je posljete na naslov avtomatika@zrc-sazu.si.
Upostevali jih bomo v naslednji izdaji slovarja.
Prosimo tudi za predloge novih terminov, ki bi
jih bilo smiselno uvrstiti v naslednjo izdajo slo-
varja, da bo slovar lahko sledil razvoju stroke
in tako ostal uporaben priro¢nik.

Ker namen terminoloskega dela ni le urejanje
poimenovalnega sistema stroke, ampak tudi
skrb za razvijanje slovenske terminologije -
pri cemer ne gre za spreminjanje Ze uveljav-
ljene in sprejete terminologije, ampak zlasti za
uveljavljanje terminoloskih nacel pri uvajanju
novih terminov, ki v stroke danes najveckrat
pridejo iz angle$¢ine -, se lahko strokov-
njaki s terminolodkimi tezavami obrnejo

na terminolosko svetovalnico na spletis¢u
Terminologisce <http://isjfr.zrc-sazu.si/sl/ter-
minologisce/svetovanje>.

Uvod



TerminoloSki slovar avtomatike

Zasnova in zgradba
slovarja

Tip slovarja in osnovni podatki
o slovarju

Terminoloski slovar avtomatike prikazuje
pojmovni svet avtomatike. Zasnovan je kot
razlagalni slovar, kar pomeni, da so termini
pojasnjeni s terminoloskimi definicijami.
Slovar z uporabo kazalk tudi usmerja rabo,

s ¢imer Zeli prispevati k poenotenju termi-
nologije na podroc¢ju avtomatike. Kot ve¢ina
tehniskih in naravoslovnih ved je tudi avto-
matika izrazito vezana na anglesko termi-
nologijo, od koder sprejema najvec novih ter-
minov. Zato slovarski sestavki vsebujejo tudi
angleske ustreznike. Dodan je tudi seznam
angleskih terminov s slovenskimi ustrezniki.

Slovar vsebuje 1753 izto¢nic, od tega je 363 ka-
zal¢nih, torej takih, ki usmerjajo na ustreznejsi
termin. Angleskih ustreznikov je 2007. Ureditev
slovarja je abecedna. Slovar vsebuje sodobne
termine in ne posega v zgodovinski razvoj ter-
minov. Primeri rabe in terminoloske kolokacije
niso navedeni. Ker slovar vsebuje samo termine
v oZjem smislu, ne vsebuje lastnih imen, tj.
imen drustev, fakultet itd. Prav tako ne vsebuje
terminov sorodnih strok, ki se v avtomatiki
sicer uporabljajo, a so definirani enako kot

v primarni stroki (npr. matemati¢ni termin
Laplaceova transformacija, termin iz elektronike
mikroprocesor, termin iz elektrotehnike rele).
Zaradi interdisciplinarnosti avtomatike pa je
vkljuc¢enih nekaj terminov, ki segajo na bliznja
strokovna podrodja (npr. vitka proizvodnja).

Ker se termini pojavljajo zlasti v strokovnih
besedilih, je bila pri izdelavi slovarskih
sestavkov uporabljena in sistemati¢no
pregledana relevantna strokovna literatura,
torej znanstveni ¢lanki in monografije,
univerzitetni u¢beniki, strokovni ¢lanki in

monografije. Slovarske resitve so bile prever-
jene tudi v sekundarnih virih, tj. v sorod-
nih terminoloskih slovarjih in leksikonih.
Smiselno so bili upostevani vsi dostopni
elektronski viri. Seznam uporabljene litera-
ture je naveden na koncu slovarja.

Naslovniki slovarja

Slovar je namenjen zlasti strokovnjakom

in Studentom, ki se ukvarjajo s tehnologijo
vodenja in z dinami¢nimi sistemi na tehnigkih
in tudi netehnigkih podro¢jih. Za uporabo
slovarja je torej potrebno vsaj osnovno pozna-
vanje stroke. Za Studente slovar predstavlja
precis¢en in neposreden stik z jezikom stroke,
ki ga morajo bodo¢i inzenirji obvladati, ée se
zelijo v svoji stroki u¢inkovito sporazumevati.

Metodologija izdelave slovarja

Terminoloski slovar avtomatike je - tako kot
drugi terminoloski slovarji, ki nastajajo v
Sekciji za terminoloske slovarje Instituta za
slovenski jezik Frana Ramovsa ZRC SAZU -
izdelan na podlagi pojmovnega pristopa, kar
pomeni, da so termini obravnavani kot izrazi
za pojme, ki so med seboj povezani v pojmovni
sistem stroke. Analogno so termini povezani

v poimenovalni sistem stroke. To pomeni, da
je pri terminoloskem delu treba upostevati
medsebojna razmerja med pojmi. Ta razmerja
so v slovarju lahko izrazena eksplicitno, npr.
kot kazalka, ki nakazuje sopomenski par (tj.
dve poimenovanji za isti pojem), ali implicitno,
npr. hierarhi¢no razmerje nad- in podrejeno-
sti, ki je pogosto izrazeno v okviru definicije.



Terminolosko delo praviloma poteka po
tematskih skupinah, kar pomeni, da so skupaj
obravnavani npr. termini, ki obravnavajo vrste
vodenja (adaptivno vodenje, diskretno vodenje,
multivariabilno vodenje, hibridno vodenje itd.). Ker
so hkrati obravnavani sorodni pojmi, je lazje
opisati razlikovalne znacilnosti terminov (npr.
centralizirano vodenje : decentralizirano vodenje),
kar je koristno tudi pri odpravljanju morebit-
nih pojmovnih nedoslednosti.

Pri nastajanju terminoloskega slovarja sode-
lujejo podro¢ni strokovnjaki in terminolog,
tj. jezikoslovec, ki je specializiran za termi-
nologijo in izdelavo terminoloskih slovarjev.
Podro¢ni strokovnjaki na podlagi strokovnih
besedil dolo¢ijo za stroko relevantne termine,
napisejo strokovno ustrezne slovarske defini-
cije in poskrbijo za preverjene tujejezi¢ne (v
tem primeru angleske) ustreznike. Termino-
losko delo vodi in usklajuje terminolog, ki
skrbi tudi za jezikovno stran terminologije
(jezikovnosistemska ustreznost termina, ona-
glasitev izto¢nic, slovni¢ni podatki, jezikovni
pregled definicij), za ustreznost definicij (te
morajo biti v skladu s pravili terminoloske
vede, za strokovno ustreznost pa so seveda
odgovorni strokovnjaki), za koherentnost
terminoloskega sistema, ki se kaze v slovarju
(urejenost in preglednost sopomenskih
razmerij, usklajenost istovrstnih izto¢nic itd.)
in za vnos slovarskih sestavkov v special-
iziran ra¢unalniski program SlovarRed 2.1, ki
je bil razvit v Sekciji za terminoloske slovarje.
Program je namenjen terminografski obdela-
vi gradiva, ki vklju¢uje vnasanje, urejanje in
izpisovanje terminov po razli¢nih kriterijih in
kon¢no pripravo besedila za tisk oz. pripravo
baze za elektronsko objavo.

Normativnost

Terminoloski slovarji imajo poleg osnovne
opisovalne vloge praviloma tudi predpi-
sovalno vlogo. Predpisovalna vloga se v
slovarju kaze predvsem v primerih, ko za
en pojem obstaja ve¢ terminov - takrat

Zasnova in zgradba slovarja

slovar rabo normativno usmerja z uporabo
kazalke. Na ta nacin lahko terminoloski
slovar pripomore k poenotenju terminologi-
je — pri tem je zelo pomembna ustaljenost
(praviloma ima prednost termin, ki je v rabi
pogostejsi), vendar pa je treba upostevati
tudi jezikovnosistemsko ustreznost in zlasti
pri najnovejsih terminih tudi usklajenost

s poimenovalnimi re$itvami v obstoje¢em
poimenovalnem sistemu stroke.

Terminologki dogovor (izbira prednost-

nega termina) je torej bistven za natan¢no

in u¢inkovito strokovno sporazumevanje.
Razli¢na poimenovanja istega pojma so lahko
vir §tevilnih nesporazumov, kar seveda ovira
strokovno sporazumevanje. Pri tem pa je tre-
ba opozoriti, da terminologija nobene stroke
ni povsem trdno dolocena, zato se v nekaterih
okolis¢inah (npr. nova spoznanja v stroki,
izrazita uveljavitev ene od sopomenk v rabi)
terminoloski dogovor lahko tudi spremeni.

Zgradba slovarskega sestavka

Termini so med seboj povezani v
terminoloski sistem, ki odraza pojmovni
sistem stroke. V slovarju so termini prika-
zani v samostojnih slovarskih sestavkih. Ti
so lahko polni, kazal¢ni ali sestavljeni.

Dale¢ najpogostejsi so polni slovarski ses-
tavki. Primer:

singularna vrédnost -¢ -i 7 vrednost pozi-
tivnega kvadratnega korena ene od lastnih
vrednosti zmnozka sistemske matrike in
transponirane sistemske matrike, ki je mera
za slabo pogojenost sistema in omogoca
oceno najmanjsega in najvecjega ojacenja
linearnega multivariabilnega sistema
ANG.: singular value, principal gain,
principal value

Manj je kazalénih slovarskih sestavkov, ki
usmerjajo na ustreznejsi termin. Primer:

akcelerométer -tram » pospeskométer
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Redko pa se pojavijo tudi sestavljeni slovar-
ski sestavki. Primer:

segment -éntam 1. osnovni sestavni del robot-
skega mehanizma, ki povezuje dva sosednja
sklepa
ANG.: segment
2.»vé&ja(2)

V nadaljevanju so podrobneje prikazani in
razloZeni posamezni elementi slovarskega
sestavka.

Iztocnica in z njo povezani

podatki

Izto¢nica je lahko eno-, dvo- ali vecbesedna
(npr. krmilnik, lestviéni diagram, opazoval-

nik polnega reda). Praviloma je v ednini, le
izjemoma v mnozini (npr. enache stanj).
Besednovrstno so izto¢nice v tem slovarju
samostalniki ali samostalniske besedne
zveze.

Izto¢nice so onaglasene (npr. omejevalnik),
nagla$evanje sledi Slovenskemu pravopisu
2001. Za izraze, ki jih tam ni, je smiselno
upostevana raba v stroki. Terminom je
pripisana rodilniska kon¢nica in podatek

o spolu (le v enem primeru (hkratna lokaliza-
cija in kartiranje) spol izto¢nice ni oznacen).
Primer:

rotacijski mehanski sistém -ega -ega -am

Ce je izto¢nica v mnozini, je dodan tudi
podatek o $tevilu, prav tako je dodan izgovor
v primerih, ko samo naglasno znamenje ne
zadostuje. Primer:

Eulerjevi koti -ih -ov [6jlerjevi] mmn.

Vecinoma gre v teh primerih za izlastno-
imenske termine, v avtomatiki najveckrat
za izgovor tujih osebnih lastnih imen (zlasti
priimkov), ki so del slovenskega termina
(npr. McMillanova kanoniéna oblika, Pitotova

10

cev, inverzni Nyquistov diagram, Heavisidova
funkcija). Ker so nekateri od teh terminov
ze zelo ustaljeni ne le v zapisu, ampak
tudi v izgovoru, so avtorji slovarja v
nekaj primerih zavestno sledili uveljav-
ljeni rabi v stroki in ne pravilom, ki sicer
veljajo za izgovor tujih ¢rk v Slovenskemu
pravopisu 2001. Sestavina Nyquistov v
terminu Nyquistov diagram se zato izgovori
[najkvistov] in ne [nikvistov], kot bi

bilo ustrezno glede na pravila o izgovoru
tujih ¢rk, saj je bil Harry Nyquist, po
katerem se diagram imenuje, Sved in

ne American. Tezave s pravilnim izgo-
vorom se pojavljajo $e pri priimkih
raziskovalcev in inZenirjev ruskega,
francoskega in nemskega izvora, zlasti
zato, ker so ti pogosto delovali v
angleskem govornem prostoru. Primeri,
ki odstopajo od pravil, so $e: Ljapunov
(npr. stabilnost [ljaptinova] in ne sta-
bilnost [ljapundva] ), Bode (npr. [bddejev]
diagram in ne [boudijev] diagram),
Coriolis (npr. [koridlisov] merilnik
gostote in ne [koriolisov] merilnik
gostote), Denavit in Harteberg (npr.
[dénavithartenbergov] zapis in ne
[denavihartembergov] zapis), Dirac

(npr. [dirdkov] impulz in ne [dirékov]
impulz), Ziegler in Nichols (npr.

metoda [ciglernikols] in ne metoda
[ziglernikols]), Ward Leonard (npr.
pogon [vard léonarda] in ne pogon

[vérd lénardal). Ostali tovrstni primeri
so naglaseni v skladu s pravili.

Tudi pri krati¢nih izto¢nicah je dodan
izgovor. Krati¢ni termini imajo oznako
krat. Primer:

DLK -ja [deelkd] m krat.

Pri citatnih krati¢nih terminih (torej tistih,
ki izvirajo iz angleske besedne zveze) je v
oklepaju dodana razvezava angleske kratice.
Primer:

CASE -a [kéjs] m (anc. computer-aided system
engineering) krat.




Definicija

Definicija je ena od najpomembnejsih
sestavin slovarskega sestavka. Opozoriti je
treba, da terminoloska definicija praviloma
ni matemati¢na definicija, pri kateri je pojem
opredeljen z eksplicitnimi matemati¢nimi
sredstvi, npr. z enacbo. Prav tako v definiciji
vcasih niso zajeti vsi specialni vidiki pojma,
zlasti kadar bi bila zaradi tega lahko otezena
razumljivost definicije.

Definicija v terminoloskem slovarju pojem
uvr$ca v pojmovni sistem stroke. Glavne
vrste terminoloskih definicij so: intenzijska,
ekstenzijska in intenzijsko-ekstenzijska.
Najpogostejsa je intenzijska definicija, ki
temelji na podrobnem opisu lastnosti
pojma — ugotovi se nadrejeni pojem in
nasteje razlocevalne lastnosti. Primera:

nadkritiéno dusénje -ega -as dugenje z
dusilnim koeficientom, ki je ve¢ji od 1,
pri katerem odziv sistema po vzbujanju s
stopnico preide v novo ustaljeno stanje,

vendar brez prenihaja
ANG.: over-damping

podkritiéno dusénje -ega -as dusenje z
dusilnim koeficientom, ki je manjsi od 1,
pri katerem odziv sistema po vzbujanju
s stopnico pri prehodu v novo ustaljeno

stanje zaniha s pojemajo¢o amplitudo
ANG.: under-damping

Ker so v definiciji implicitno nakazana tudi
razmerja med termini, npr. hierarhi¢no
razmerje nad- in podrejenosti, slovar

poleg prej navedenih (nadkriticno dusenje in
podkriticno dusenje) vsebuje tudi izto¢nici
kriticno dusenje in dusenje. Tako iz manjsih
terminoloskih podsistemov nastajajo veéji
podsistemi. Pri tem pa je treba opozoriti,
da terminoloski (pod)sistemi niso vedno
dosledno izpeljani. Pojmi so v stroki lahko
definirani z razli¢nih vidikov, poleg tega pa
se v vsaki stroki pojavljajo tudi pojmovne
nedoslednosti. Kljub teznji po sistemsko-
sti slovar torej uposteva stanje v stroki

in terminoloski sistem ureja v omejenem
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obsegu oz. le tam, kjer je to smiselno (npr.
kadar raba okleva med bolj in manj sistem-
sko moznostjo).

Ekstenzijska definicija je sestavljena iz
nastevanja vseh posameznih objektov, ki
pripadajo pojmu. Pogosto je nemogoce
nasteti vse objekte, poleg tega pa ta tip defi-
nicije pojma ne uvrs¢a v pojmovni sistem
stroke. Zato je v terminoloskem slovarju
pogostejsa intenzijsko-ekstezijska definicija,
ki zdruzuje lastnosti intenzijske in ekstenzij-
ske definicije, torej pojem uvrsti v pojmovni
sistem, hkrati pa nasteje tudi objekte, ki mu
pripadajo (npr. sestavne dele). Primer:

mikrokrmilnik -2 miniaturni ra¢unalnigki
sistem, ki vsebuje procesor, spominske
enote, ¢asovnike, programirljive vhodno-
-izhodne enote in sistem za komunikacijo s
perifernimi napravami
ANG.: uC, microcontroller, MCU,
microcontroller unit

Izto¢nica ima lahko ve¢ definicij, ki so
oznacene z arabskimi $tevilkami. To pomeni,
da isti termin oznacuje ve¢ pojmov, pri ¢emer
ni nujno, da je slovenski pojmovni sistem
popolnoma prekriven z angleskim. V takih
primerih morajo biti strokovnjaki pri uporabi
termina Se posebno pazljivi. Dva primera:

mirdvni kontakt -ega -am 1. kontakt v releju,
ki je sklenjen, kadar skozi tuljavo releja ne
teCe elektri¢ni tok in obratno
ANG.: NC contact, normally-closed contact
2. element lestvi¢nega diagrama, ki prevaja
signal, ko ima logi¢ni vhod vrednost 0, in ga
ne prevaja, ko ima logi¢ni vhod vrednost 1
ANG.: NC contact, normally-closed contact

pretvornik -am 1. naprava, ki pretvarja
materijo, energijo ali informacijo iz ene
oblike v drugo
ANG.: converter
2. naprava, ki se uporablja za pretvorbo
fizikalne veli¢ine ene vrste v fizikalno
veli¢ino druge vrste, npr. tipalo, ki tempe-
raturo najprej pretvori v tlak, prvi merilni
pretvornik pretvori tlak v premik, tega
pa drugi merilni pretvornik v elektri¢no
veli¢ino, sorazmerno temperaturi
ANG.: transducer, transmitter




TerminoloSki slovar avtomatike

Ker je Terminoloski slovar avtomatike spe-
cializirani priro¢nik, v njem niso navedeni
neterminoloski pomeni posameznih besed.
Prav tako niso navedene definicije, ki termin
iz avtomatike opredeljujejo z vidika katere
druge stroke (matematika, racunalnistvo,
strojnistvo itd.).

Pojasnilo pred definicijo

Pred definicijo lahko po potrebi stoji
tudi pojasnilo, ki pojem omeji glede na
podpodrodéje znotraj stroke oz. glede na
specifi¢ne okoli$¢ine. Primer:

oktava -e 7 v asimptotskem Bodejevem diagramu
frekven¢no obmocje na logaritemski skali
abscis amplitudnega in faznega odziva med
doloceno frekvenco in njenim dvakratni-
kom, ki se uporablja za izrazanje naklona
asimptot
ANG.: octave

Ce pojem ni ozje specializiran oz. je oZje
podroc¢je mogoce razbrati ze iz same defi-
nicije, pojasnila ni.

Definiciji lahko sledi morebitna sopomenka,
ki uporabnika slovarja opozori, da za iskani
termin obstaja Se eno poimenovanje, ki je
po mnenju avtorjev slovarja (pogosto tudi
po posvetu z drugimi strokovnjaki) manj
ustrezno. Podrejenih sopomenk je lahko
tudi ve¢. Sopomenke so navedene za oznako S.
Primer:

locljivost -i7 najmanjsa sprememba vrednosti
merjene veli¢ine, ki povzrodi $e opazno
spremembo na izhodu merilnega sistema
S: razlocljivost, resoltcija
ANG.: resolution

Kazal¢ni slovarski sestavek

Vsaka sopomenka je v slovarju prikazana
tudi kot samostojna izto¢nica. Ker slovar nor-
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mativno usmerja rabo, so prednostni termini
prikazani s polnimi slovarskimi sestavki,
neprednostni termini pa s kazalénimi slo-
varskimi sestavki, ki vsebujejo vse jezikovne
podatke, vezane na termin, in morebitno
pojasnilo, namesto definicije pa je navedena
kazalka (») na ustreznejsi termin. Primer:

resoliicija -e 2 » locljivost

Krati¢ni termini niso odsvetovani — prika-
zani so s posebno obojestransko puscico
(«»), ki usmerja na razvezano obliko
termina, hkrati pa uporabniku prepusca
odlocitev, katero obliko bo uporabil. Pri
razvezani obliki termina je krati¢na oblika
navedena za oznako K. Primer:

PLK -ja [peelkd] m krat. «» programirljivi 16gi¢ni
krmilnik

programirljivi 16giéni krmilnik -ega -ega -am
mikroprocesorski krmilnik v kompaktni ali
modularni obliki, ki ga je mogoce progra-
mirati in je prilagojen industrijskemu okolju
S: programabilni 16gi¢ni krmilnik K: PLK
ANG.: PLC, programmable logic controller

Enako velja tudi za termine s krati¢no sesta-
vino, le da je pri razvezani obliki termina ta
oblika navedena za oznako S. Primer:

PD-regulator -ja [pedé] m «» proporcionélno-

-diferencirni regulator

proporcionalno-diferencirni regulator -cga
-Jam regulator, katerega izhodni signal je
uteZena vsota pogreska in odvoda pogreska,
pri cemer je pogresek njegov vhodni signal

S: PD-regulator
ANG.: PD controller, proportional-

differential controller

Kadar kazalka usmerja na termin, ki ima
ve¢ definicij, je priporo¢enemu terminu v
oklepaju dodana $e $tevilka, ki nakazuje, na
katero definicijo se termin nanasa. Primer:

kapacitivni merilnik mokrosti -ega-a--m»
kapacitivni merilnik vlaZnosti (2)



kapacitivni merilnik vlaznosti -ega-a --m
1. merilnik vlaznosti plina, pri katerem je
porozna keramicna snov dielektrik konden-
zatorja, ki se mu pod vplivom vlaznosti
spreminja kapacitivnost, iz katere je mogoce
dolo¢iti vlaznost plina
ANG.: capacitive humidity sensor
2. merilnik vlaznosti trdne snovi, pri
katerem je merjena snov dielektrik konden-
zatorja, ki se mu v odvisnosti od vlaznosti
trdne snovi spreminja kapacitivnost
S: kapacitivni merilnik mokrosti
ANG.: capacitive moisture sensor

Angleski ustreznik

Angleski ustreznik je dodan na koncu slo-
varskega sestavka oz. za vsako definicijo, ¢e
je definicij pri enem terminu ve¢. Primer:

pogrések -skam 1. razlika med referenco in
regulirano veli¢ino S: odstopek, regulacijski
pogrések, regulacijsko odstopanje
ANG.: error
2. razlika med izracunano, ocenjeno ali
izmerjeno vrednostjo in dogovorjeno, pred-
pisano ali teoreti¢no pravilno vrednostjo
S: odstopek
ANG.: error

Ker poimenovalni sistem v angles¢ini ni
popolnoma prekriven s slovenskim, sta v
slovarju dva termina, ki nimata povsem
ustreznega termina v angles¢ini, to sta termina
avtomatika in merilnik nivoja s plovcem. Iz istega
razloga je lahko pri slovenskem terminu
navedenih ve¢ angleskih. Do tega prihaja, ker
se angleska terminologija razvija v razli¢nih
centrih po svetu in strokovnjaki v¢asih na
novo poimenujejo pojem, ki je sicer ze
poimenovan z drugim terminom. Ker namen
Terminoloskega slovarja avtomatike ni urejanje
angleske terminologije, so razli¢ni angleski
termini za isti pojem le zabelezeni. Na prvem
mestu je naveden najbolj uporabljan termin, ¢e
pa so termini med seboj priblizno enakovred-
ni, so navedeni po abecedi. Primer:

pdlprevédnisSki merilnik temperatire -ega -a
--m merilnik temperature, ki je sestavni del
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integriranega vezja in temperaturo doloci
z meritvijo spremembe padca napetosti

na polprevodniskem elementu, ki nastane
zaradi spremembe temperature merjenca,
najveckrat mikrovezja ali mikroprocesorja
ANG.: integrated-circuit temperature sensor,
solid-state temperature sensort, silicon
bandgap temperature sensor

Ker so v angleski terminologiji s podro¢ja
avtomatike zelo pogosti krati¢ni termini, so
v razdelku za ustreznike navedeni na prvem
mestu, sledi pa dalj$a (razvezana) oblika
termina. Primer:

funkcijski blo¢éni diagram -ega -a -am grafi¢ni
jezik za programiranje PLK-jev, pri katerem
program ponazarja vezave logi¢nih vrat
in drugih blokov ter je poleg lestvicnega
diagrama, seznama ukazov in strukturira-
nega teksta eden od osnovnih standardizi-
ranih programskih jezikov
ANG.: FBD, function block diagram

Pri zapisu angleskih terminov je upos$tevan
ameriski zapis (torej center in ne centre).
Vezaji med sestavinami termina sledijo
pravilom angleskega jezika.



<>

ANG.

krat.

mn.
npr.
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Krajsave in oznake

oznaka za odstotek

oglati oklepaj za navajanje izgovora
okrogli oklepaj za navajanje razvezane ob-
like termina pri krati¢nih terminih
oznaka pomenov pri kazal¢nih slovarskih
sestavkih

enosmerna puscica za usmerjanje k pred-
nostnemu terminu

dvosmerna puscica za usmerjanje k enako-
vrednemu terminu

anglesko

krajsava: oznaka za navajanje kratic ali
okrajsav

kratica

samostalnik ali samostalniska besedna
zveza moskega spola

mnozina

na primer

oznaka za navajanje sopomenk
samostalnik ali samostalniska besedna
zveza srednjega spola

samostalnik ali samostalniska besedna
zveza Zenskega spola



algébra blocnih diagramov

Terminoloski slovar avtomatike

absoliitni enkoder -ega -ja m merilnik, ki
iz binarne kode dolo¢i pomik ali zasuk
merjenca in tvori digitalni signal, ki daje
informacijo o poloZaju merjenca
ANG.: absolute encoder

abstrakini modél -ega -am nestvarna pred-
stavitev sistema z miselnim ali simboli¢nim
modelom
ANG.: abstract model

Ackermannova formula -e -e [4kermanova] z
1. metoda za dolo¢itev parametrov regu-
latorja za premikanje polov pri sistemih z
enim vhodom
ANG.: Ackermann's formula
2. metoda za dolocitev parametrov opazo-
valnika pri sistemih z enim izhodom
ANG.: Ackermann’s formula

adaptivni regulator -ega -ja m regulator, ki
omogoca izvedbo adaptivnega vodenja, npr.
parametrsko adaptivni regulator, modelno
referen¢ni adaptivni regulator
ANG.: adaptive controller

adaptivni robot -ega -am robot, ki z zazna-
vanjem, merjenjem in analizo podatkov
ustrezno spreminja parametre vodenja, s
¢imer se lahko prilagaja spremembam v
okolju
ANG.: adaptive robot

adaptivno vddenje -ega -as vodenje, ki se
prilagaja spremenljivim razmeram, pogosto
s spreminjanjem parametrov regulatorja
ANG.: adaptive control

admitanéno védenje -ega -a s nadin vodenja
robota, ki se dotika okolice, pri ¢emer so
referen¢ni vhodi regulatorja sila in njeni
odvodi ali navor in njegovi odvodi
ANG.: admittance control

AD-pretvornik -a [adé] m «» analégno-digi-
talni pretvornik

agent -éntam podsistem strojne ali programske
opreme, ki je avtonomen, sposoben kolek-
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tivnega obnasanja in odziven na dogajanje
v okolju
ANG.: agent

akcelerométer -tram » pospeskométer

akreditacija -e 7 uradno priznanje, da je sistem
uporaben za predhodno predpisan namen
na dolo¢enem podrocju
ANG.: accreditation

aksialna batna ¢rpalka -¢ -¢ -6 7» 6sna batna
¢rpélka

aksialna centrifugalna ¢rpalka ¢ ¢ ¢
» dsna centrifugalna ¢rpalka

aktivator -jam» aktuator (1,2)

aktuator -jam 1. element izvrinega sistema,
ki elektri¢no, hidravli¢no ali pnevmati¢no
energijo pretvarja v mo¢, potrebno za premik
ali zasuk glede na vhodni signal kon¢nega
izvrénega clena, npr. motor S: aktivator, vzbu-
jevalnik
ANG.: actuator
2. kompaktna izvedba pogona in kon¢nega
izvr$nega clena S: aktivétor, vzbujevalnik
ANG.: actuator

akumulator -jam vir elektri¢ne energije za
napajanje nekaterih izvr$nih sistemov, ki ga
je mogoce polniti, npr. svincev akumula-
tor, litij-ionski akumulator, litij-polimerni
akumulator S: polnilna baterija
ANG.: secondary battery, rechargeable
battery, accumulator

alarm -am sporocanje prisotnosti nedovoljenih,
napacnih, nepredvidenih ali nevarnih stanj
v sistemu vodenja procesa na akusti¢ni ali
opti¢ni nacin
ANG.: alarm

alfatron -a m merilnik visokega vakuuma,
pri katerem ionizacijo plina povzrocijo
radioaktivni delci, ionski kolektor pa tvori
izhodno napetost, sorazmerno merjenemu
vakuumu
ANG.: alphatron vacuum gauge

algébra bléénih diagramov -e -- -- z nabor
pravil za pretvorbo blo¢nih diagramov v
ekvivalentne zapise, npr. za poenostavljanje
ali spreminjanje njihove strukture
ANG.: block-diagram algebra

A



algébra diagramov potéka signalov

algébra diagramov potéka signalov -¢
-- -- -- znabor pravil za pretvorbo diagramov
poteka signalov v ekvivalentne zapise, npr.
za poenostavljanje ali spreminjanje njihove
strukture
ANG.: signal-flow-graph algebra

algebrajska zanka -e -e 7 1. struktura blokov
simulacijskega jezika, za katero vrstni
algoritem blokov ne uspe razvrstiti, ker je
vhod vsaj enega od blokov odvisen tudi od
izhoda tega bloka, zaradi ¢esar je v modelu
zanka, v kateri so le bloki, ki ne vsebujejo
zakasnitve, kar zahteva posebno obravnavo,
ki mo¢no upocasni ali onemogoci simulacijo
ANG.: algebraic loop
2. struktura enacb simulacijskega jezika, za
katero vrstni algoritem enacb ne uspe razvr-
stiti, ker ista spremenljivka nastopa na levi in
desni strani vsaj ene od enacb, zaradi Cesar je
v modelu zanka brez zakasnitve, kar zahteva
posebno obravnavo, ki mo¢no upocasni ali
onemogoc¢i simulacijo
ANG.: algebraic loop

algoritem vodenja -tma -- m matemati¢na ali
hevristi¢na predstavitev korakov delovanja
sistema avtomatskega vodenja
ANG.: control algorithm

amplitiida -e 7 najve¢ji odmik nihajoce kolicine
od ravnotezne lege
ANG.: amplitude

amplitiudni odziv -ega -a m zveza med ampli-
tudami sinusnih signalov razli¢nih frekvenc
na vhodu v sistem in na njegovem izhodu v
ustaljenem stanju, pogosto predstavljena z
Bodejevim diagramom
ANG.: amplitude response, magnitude
response

amplitidni razlocek -ega -cka m » ojacevélni
razldcek

amplitidno normiranje -ega -as v simulacii
algebrajski postopek pretvarjanja problem-
skih spremenljivk matemati¢nega modela
sistema v racunalniske spremenljivke, pri
¢emer vsaka problemska spremenljivka,
deljena z njeno znano ali ocenjeno maksi-
malno absolutno vrednostjo, predstavlja
normirano spremenljivko, tako da so
dobljene racunalniske spremenljivke brezdi-
menzijske veli¢ine na intervalu med -1 in 1
S:vsimulaciji amplitadno skaliranje
ANG.: amplitude scaling, magnitude scaling

amplitidno popéacenje -ega -as popacenje
signala v ojacevalniku ali drugi napravi, ko
amplituda izhodnega signala ni linearna
funkcija amplitude vhodnega signala
ANG.: amplitude distortion
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amplitidno skaliranje -ega -as v simulaciji
» v simulaciji amplitidno normiranje

analiza glavnih komponént -e -- -- ;7 stati-
stina metoda, ki dolo¢i najbolj znacilne
spremenljivke, ki vsebujejo bistveno infor-
macijo o obnasanju procesa
ANG.: PCA, principal-component analysis

analizni instrument -ega -éntam naprava za
merjenje molekularne sestave snovi ali njene
koncentracije, npr. plinski kromatograf,
tekocinski kromatograf, masni spektrometer,
spektrofotometer, fotometer, refraktometer
ANG.: analysis instrument, analytical
instrument

analogija -e 7 prikaz razli¢nih vrst procesov
z istim matemati¢nim modelom, kar
omogoca zamenjavo elementov procesa z
ekvivalentnimi elementi nekega drugega
podrod¢ja, npr. prikaz mehanskega sistema z
elektri¢nimi elementi
ANG.: analogy, dynamical analogy

analogija F-I - -- [éfi] 7 » analogija sila-tok
analogija F-U -¢ -- [éfu] 7 » analogfja sila-napétost

analogija sila-napétost -¢ -- 7 analogija, pri
kateri sta hitrost ali kotna hitrost analogni
elektricnemu toku, masa ali vztrajnostni
moment sta analogna induktivnosti, dusilnik
ali rotacijski dusilnik sta analogna upornosti,
vzmet ali torzijska vzmet sta analogni reci-
pro¢ni kapacitivnosti, pomik ali zasuk pa sta
analogna zanc¢ni elektrini S: analogija F-U
ANG.: force-voltage analogy

analogija sila-tok -¢ -- 7 analogija, pri
kateri sta hitrost ali kotna hitrost analogni
elektri¢ni napetosti, masa ali vztrajnostni
moment sta analogna kapacitivnosti,
dusilnik ali rotacijski dusilnik sta analogna
recipro¢ni upornosti, vzmet ali torzijska
vzmet sta analogni recipro¢ni induktivnosti,
pomik ali zasuk pa sta analogna magnet-
nemu pretoku S: analogija F-I
ANG.: force-current analogy

analogna simulécija -e -e; 1. simulacija, ki
pri reSevanju diferencialnih enacb z zapo-
rednim integriranjem uporablja analogna
elektri¢na vezja ali druge analogije
ANG.: analog simulation
2. simulacija, izvedena na analognem racu-
nalniku
ANG.: analog-computer simulation

analdgni elektrénski regulator -ega -ega
-jam regulator, sestavljen iz elektronskih
komponent, ki se uporablja zlasti v primerih,
ko je zahtevana velika hitrost delovanja, npr.
pri servopozicioniranju



ANG.: analog controller, analog electronic
controller

analogni modél -cga -am 1. modelirani sistem,
predstavljen z ustrezno analogijo, pogosto
elektri¢no
ANG.: analogical model, analog model
2. fizi¢ni model, predstavljen z ekvivalen-
tnim, a bolj razumljivim fizi¢nim modelom,
ki ga je enostavneje analizirati
ANG.: analogical model, analog model

analdgni raéunalnik -ega -am 1. racunalnik,
pri katerem se fizikalne veli¢ine, npr. elek-
tri¢na napetost, tlak kapljevine ali mehansko
gibanje, zvezno spreminjajo na analogni
nacin kot ustrezne veli¢ine reSevanega
problema
ANG.: analog computer
2. ra¢unalnik, ki matemati¢ne operacije,
vklju¢no z integracijo, izvaja z analognimi
elektronskimi vezji in je zaradi svoje hitrosti
ra¢unanja in paralelne strukture zelo
primeren za simulacijo dinami¢nih sistemov
ANG.: analog computer

analogni signal -ega -am 1. » zvézni signal (1)
2. zvezni signal, katerega amplituda lahko
zavzame vrednost iz zveznega intervala
mogocih vrednosti
ANG.: analog signal

analogni signal 4-20 mA -ega -a -- - [3tiri
do dvajset miliampérov] m standardizirani
analogni signalni prenos, ki zaradi zive
nicle ni obc¢utljiv na elektri¢ne motnje in na
dolZino vodnikov
ANG.: 4-20 mA analog signal

analogni signalni prenos -ega -ega -6samv
sistemih vodenja standardizirani analogni elek-
tri¢ni ali pnevmati¢ni signal za prenos infor-
macije in povezavo analognih gradnikov
regulacijske zanke, pri ¢emer je prenos
napetostni, tokovni ali s stisnjenim zrakom,
npr. analogni signal 0-10 V enosmerne
napetosti, analogni signal 0-20 mA ali 4-20
mA enosmernega toka, pnevmati¢ni signal
20-100 kPa
ANG.: analog signal transmission

analogni signal 0-10 V -ega -a -- -- [ni¢ do
desét voltov] m standardizirani analogni
signalni prenos, ki je enostaven, vendar
obcutljiv na elektri¢ne motnje in podvrzen
padcem napetosti zaradi upornosti vodnikov
ANG.: 0-10 V analog signal

analégno-digitalni pretvornik -ega -a
m naprava, ki prevede analogni signal v
digitalno obliko S: AD-pretvérnik
ANG.: A/D converter, analog-digital
converter
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asinhrdnski izméniéni motor

anemomeéter -tram merilnik hitrosti vetra, npr.
turbinski merilnik pretoka, merilnik pretoka
z grelno Zico, Dopplerjev ultrazvocni
merilnik pretoka
ANG.: anemometer

aneroidni barométer -ega -tram » kdpsula

antropoceéntriéni pristop -ega -opam pristop
k nacrtovanju vodenja sistemov, ki uposteva
tudi ¢loveske in druzbene vidike ter je
prijazen do uporabnika
ANG.: anthropocentric approach

antropomorfni rohot -ega -am robot, ki ima
le rotacijske sklepe, pri ¢emer je njegovo
gibanje podobno gibanju ¢lovekove roke
ANG.: anthropomorphic robot

aperiodicni odziv -ega -a m » néperiodi¢ni
odziv

areomeéter -tram merilnik, ki gostoto kaplje-
vine dolo¢i iz globine potopitve obteZenega
plovca v merjeni medij, pri cemer je odcita-
vanje opti¢no ali elektromagnetno S: hidro-
méter
ANG.: areometet, hydrometer

artikulirani robot -cga -a m robot, ki ima
vsaj dva zaporedna rotacijska sklepa, ki se
gibljeta okrog paralelnih osi
ANG.: articulated robot

asimptoticna stabilnost Ljapinova ¢
-I -- z lastnost avtonomnega sistema, da
njegova trajektorija v prostoru stanj
za kakrsen koli zacetni pogoj znotraj
omejenega obmocja okrog ravnotezne
tocke ostane znotraj drugega omejenega
obmo¢ja okrog ravnotezne tocke in se
zakljuci v tej ravnotezni tocki, ko gre ¢as
proti neskon¢nosti
ANG.: asymptotic Lyapunov stability
asimptotski Bodejev diagram -ega -ega -am
Bodejev diagram, prikazan z odsekoma
linearno aproksimacijo amplitudnega in
faznega odziva sistema, pri cemer se nakloni
odsekov spreminjajo pri lomnih frekvencah,
kar poenostavlja konstrukcijo diagrama,
obenem pa omogoca dolocitev Bodejeve
oblike prenosne funkcije
ANG.: asymptotic Bode diagram, asymptotic
Bode plot, straight-line Bode plot
asinhronski izméniéni motor -ega -ega -jam
elektromotor s trifaznim izmeni¢nim
napajanjem, sestavljen iz rotorja, ki je
kratkosti¢na kletka, in statorja, ki ima za
ustvarjanje vrtilnega polja veckratnik $tevila
tri navitij S: indukcijski motor
ANG.: asynchronous AC motor, induction
motor



avtokorelacija

avtokorelacija -e 7 v obdelavi signalov mera za
ponovljivost odsekov v signalu, katere
vrednost je dolocena s krizno korelacijo
signala samega s sabo
ANG.: autocorrelation

avtomat -am 1. naprava, ki deluje brez sodelo-
vanja ¢loveka
ANG.: automaton
2. abstraktni opis sistema s kon¢nim
$tevilom notranjih stanj
ANG.: automaton

avtomatika -ez 1. veda, ki prou¢uje metode
analize in sinteze sistemov avtomatskega
vodenja
ANG.: -
2. uporaba naprav, avtomatskega vodenja in
informacijskih tehnologij pri optimizaciji
produktivnosti in storitev
ANG.: -

avtomatizacija -¢ 7 1. uvajanje avtomatov
v tehni¢ne sisteme, kar omogo¢i njihovo
samodelovanje
ANG.: automation
2. uporaba tehnologije vodenja za zmanj-
$anje potrebe po sodelovanju cloveka v
proizvodnih in servisnih dejavnostih
ANG.: automation

avtomatsko delovanje -ega -a s delovanje
procesa, pri katerem ¢lovek ne vpliva na
njegovo obnasanje
ANG.: automatic operation

avtomatsko nastavljanje parametrov -cga
-a -- s postopek, v katerem se avtomatsko
dolocijo koeficienti regulatorja na podlagi
vnaprej doloc¢enih in samodejno izvedenih
eksperimentov, preden se regulator vkljuci v
redno delovanje S: avtomatsko uglasevanje
pardmetrov
ANG.: automatic tuning of parameters,
parameters auto-tuning

avtomatsko ugla$evanje parametrov -ega -a
-- s » avtomatsko nastavljanje parametrov

avtomatsko vadeni voziéek -- -ega -ckam
vozicek, ki brez operaterja prevaza ma-
terial, orodja, sestavne dele ali izdelke
na daljsih razdaljah po proizvodnih
obratih
ANG.: AGV, automatically guided vehicle

avtomatsko vodenje -ega -a s vodenje, pri
katerem regulirno ali krmilno veli¢ino
doloca sistem vodenja brez poseganja
¢loveka
ANG.: automatic control

avtonomni robot -ega -am robot, ki ima
sposobnost lastne izdelave strategije gibanja
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in njegovega izvajanja, npr. mobilni robot, ki
si sam doloci pot do cilja
ANG.: autonomous robot

avtonémni sistém -ega -am 1. sistem, ki je
zmozen samostojnega delovanja v neznanem
okolju in v nepredvidljivih situacijah,
odloc¢anja in izvajanja nalog na zemlji, v
zraku, vodi in vesolju, pri cemer je v ¢asu
delovanja energijsko samostojen, npr. brez-
pilotno letalo, avtonomni robot, vesoljsko
plovilo
ANG.: autonomous system
2.» homogéni sistém

baromeéter -tra m merilnik atmosferskega tlaka,
npr. kapljevinski merilnik tlaka, kapsula
ANG.: barometer

barvni $4m -ega -am $um z dolo¢enim mocno-
stnim spektrom, ki za razliko od belega
$uma ni pri vseh frekvencah enak, npr.
roznati Sum, Brownov $um, modri $um,
vijoli¢asti $um, ¢rni um
ANG.: colored noise

barvomér -am» koloriméter

baterija -e 7 vir elektri¢ne energije, ki sluzi
za napajanje nekaterih manjsih izvr$nih
sistemov
ANG.: primary battery

batni komprésor -ega -jam kompresor, ki
stisnjen zrak zagotavlja z gibanjem enega ali
vec batov
ANG.: piston compressor

hatni ojacevalnik -ega -a m hidravli¢ni ojace-
valnik, pri katerem premiki osi, na kateri sta
dva ali ve¢ majhnih batov, doloc¢ajo deleze
pretoka hidravli¢ne tekocine skozi odvode in
s tem pozicionirajo breme
ANG.: spool valve

bazna funkcija -¢ -¢ 7 element iz mnozice
osnovnih funkcij za aproksimacijo poljubne
funkcije, npr. slemenasta bazna funkcija,
radialna bazna funkcija
ANG.: basis function



béli Stim -ega -am Sum, pri katerem je
mocnostni spekter pri vseh frekvencah enak
ANG.: white noise

bencinski generator -ega -jam vir elektri¢ne
energije, pri katerem se elektri¢ni generator
poganja z bencinskim motorjem, kar se
uporablja npr. za napajanje izvr$nega sistema
ANG.: petrol generator

bilinearna transformacija -e -e z » Tustinovo
pravilo

bilinearna transformacija s prédkrivljenjem
frekvénc ¢ -e - —- - 7» metdda prédkriv-
ljenja frekvénc

bilinearni sistém -cga -a m nelinearni sistem,
ki ga je mogoce predstaviti z diferencialno
enacbo dveh spremenljivk, pri ¢emer je ta
linearna glede na eno ali glede na drugo
spremenljivko, glede na obe pa ne
ANG.: bilinear system

bimetalni termométer -cga -tram merilnik
temperature, pri katerem na zvaru dveh
kovinskih trakov z razli¢nima raztezno-
stnima koeficientoma pride do pomika, ki je
sorazmeren temperaturi merjenca
ANG.: bimetal thermometer, bimetal strip
thermometer

hioloski sénzor -ega -ja m senzor, ki ga sesta-
vljajo biolosko obcutljiv element, ki zazna
merjeno snov, npr. tkivo, celi¢ni receptor,
encim, pretvornik, ki signal interakcije med
biolosko obcutljivim elementom in merjeno
snovjo pretvori v uporaben signal, in naprava,
ki prikaze rezultat meritve S: biosénzor
ANG.: biosensor

biosénzor -jam » biol6ski sénzor

bipolarni impiilz -ega -am » dvéjni imptlz

blizinski merilnik -ega -a m brezkontaktni
stopenjski merilnik, ki zazna prisotnost
objekta na dolo¢enem obmo¢ju okrog
merilnika, npr. kapacitivni blizinski
merilnik, induktivni blizinski merilnik,
opti¢ni blizinski merilnik, ultrazvo¢ni
blizinski merilnik, pnevmatic¢ni blizinski
merilnik S: merilnik blizine
ANG.: proximity sensor

bloéna shéma -¢ -¢ 7 » blé¢ni diagrém

blocni diagram -ega -a m grafi¢na pred-
stavitev strukture sistema in signalnih
povezayv, sestavljena iz blokov, ki vse-
bujejo modele podsistemov, usmerjenih
signalnih poti, sumacijskih tock in
razcepi$¢ S: blo¢na shéma, blokovna
shéma, blokovni diagram
ANG.: block diagram, block scheme
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breménska célica

blééni simulacijski jézik -ega -ega -ikam
simulacijski jezik, pri katerem je model
opisan z vnaprej pripravljenimi bloki, pri
¢emer uporabnik definira parametre blokov
in povezave med bloki, kar omogoca hiter
razvoj simulacijske sheme
ANG.: block-oriented simulation language

blok -am element blo¢nega diagrama, katerega
simbol ima obicajno obliko pravokotnika in
ponazarja zvezo med njegovim vhodom in
izhodom
ANG.: block, functional block

blokovna shéma -e -e 7 » blé¢ni diagrdm
blokovni diagram -ega -am » blé¢ni diagrdém

Bodejeva oblika prendsne finkcije -c -e
-- - ¢ faktorizirana oblika prenosne funkcije,
iz katere so neposredno razvidni ojacenje
sistema in ¢asovne konstante, ki izhajajo iz
polov in nicel prenosne funkcije
ANG.: Bode form of transfer function, time-
constant form of transfer function

Bddejev diagram -ega -am diagram, ki
prikazuje frekvenc¢ni odziv sistema, sesta-
vljen iz dveh grafov, ki lo¢eno prikazujeta
amplitudni in fazni odziv sistema, pri
¢emer abscisa pri obeh grafih predstavlja
frekvenco v logaritemski skali, ordinata pri
amplitudnem odzivu amplitudo v decibelih,
ordinata pri faznem odzivu pa fazo v kotnih
stopinjah ali radianih, in se uporablja za
analizo in nacrtovanje sistemov vodenja
ANG.: Bode diagram, Bode plot, logarithmic
plot

bond graf -- -am » graf povezav

Bourdonova cév -e cevi [burdénova] 7 merilnik
tlaka, ki vsebuje zavito in na enem koncu
zaprto kovinsko cev, katere konec se pod
vplivom merjenega tlaka v cevi premakne,
merjeni pomik pa omogoca dolocitev tlaka
ANG.: Bourdon tube

bréme -énas porabnik vira materije, energije
ali informacije, npr. predelovalni stroj, ki
porablja material, elektromotor, ki izkoric¢a
elektri¢no energijo, algoritem, ki zahteva
procesno moc¢
ANG.: load, payload

breménska célica -¢ -¢ 7 tehtnica za vedja
bremena, ki silo teze najpogosteje pretvori v
elasti¢no deformacijo, ki se meri z uporov-
nimi listi¢i ali neposredno s piezoelektricnim
kristalom, npr. obro¢ni ali cilindri¢ni
elasti¢ni element, lahko pa se sila pretvori
tudi v tlak, npr. pnevmati¢na bremenska
celica, oljna bremenska celica
ANG.: load cell



brezdimenzijska veli¢ina

brezdimenzijska velicina -e -¢ 7 veli¢ina,

katere osnovna dimenzija je enaka 1, npr.
Reynoldsovo stevilo, atomska teza, decibel,
eksponent, argument trigonometri¢ne
funkcije

ANG.: dimensionless quantity, quantity of
dimension 1

brezkrtacéni brezsénzorski motor -ega -ega

-Jam brezkrta¢ni motor, ki z izratunavanjem
pozicije rotorja iz napetosti in tokov v
navitjih statorja nadomesti merilnik zasuka
rotorja

ANG.: brushless sensorless DC motor

brezkrtacni motor -cga -jam elektromotor

Z €enosmernim napajanjem, permanen-
tnim magnetom na rotorju in elektronsko
izvedeno komutacijo na navitjih statorja,
kar prepreci tezave zaradi obrabe in nezane-
sljivosti komutatorja, pri ¢emer je potreben
merilnik zasuka rotorja

ANG.: brushless DC motor

brezpilétno letdlo -cga -as letalo, ki ga vodi

racunalnik v njem ali ga daljinsko vodi pilot
na zemlji ali v drugem letalu S: robétski trot
ANG.: UAV, unmanned air-vehicle, drone,
remotely piloted aircraft

brezprekinitveno napéajanje -ega -as sistem,

ki ob izgubi primarnega vira napajanja
zagotovi trenutni preklop na sekundarni vir,
npr. akumulator z inverterjem, ne da bi to
uporabnik obcutil

ANG.: UPS, uninterruptible power supply

brezudarni preklop -ega -0pa m sistem za

odpravo nezveznega skoka regulirne veli¢ine
na izhodu regulatorja pri preklopu z ro¢nega
na avtomatski nacin delovanja in obratno
ANG.: bumpless transfer

brezzicno sénzorsko omrézje -ega -ega -as

omrezje vozlis¢, ki jih sestavljajo procesna
enota, komunikacijski modul, senzorji ter
energijski vir, pri cemer vozlis¢a med seboj
komunicirajo brezzi¢no

ANG.: wireless sensor network

Brownov §iim -ega -a [braunov] m barvni $um,

pri katerem je moc¢nostni spekter obratno
sorazmeren kvadratu frekvence S: rdé¢i $um
ANG.: Brownian noise, Brown noise, red
noise
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CASE -a [kéjs] m (anc. computer-aided system
engineering) krat. ra¢unalnisko avtomatizi-
rano programsko in sistemsko inZenirstvo,
ki zdruzuje metodologije in ra¢unalniska
orodja za podporo uporabniku pri razvojnih
fazah sistemov vodenja
ANG.: CASE

célostna racéunalniSko podpita proizvédnja
-6 -- - -e z proizvodnja in poslovanje
podjetja, ki deluje po nacelu zaprte zanke in
uporablja ra¢unalniske tehnologije na vseh
nivojih vodenja S: ra¢undlnisko integrirana
proizvédnja
ANG.: CIM, computer-integrated
manufacturing

célostnost -i; lastnost ve¢zan¢nega sistema, da
v primeru okvare ali izpada elementov regu-
lacijske zanke ohranja predpisano obnasanje,
zlasti stabilnost
ANG.: integrity

cenilka -e 7 matemati¢na funkcija za kvan-
titativno vrednotenje delovanja sistema
vodenja S: kritérij, performanc¢ni indeks
ANG.: criterion, performance index

cenilka IAE -e -- [iaé] 7 cenilka, ki je dolo-
¢ena z integralom absolutne vrednosti
pogreska
ANG.: IAE criterion, integral of the absolute
magnitude of the error criterion

cenilka ISE -¢ -- [iesé] 7 cenilka, ki je dolo¢ena
z integralom kvadrata vrednosti pogreska
ANG.: ISE criterion, integral of the square of
the error criterion

cenilka ISTAE -¢ -- [iesteaé] 7 cenilka, ki je
dolocena z integralom zmnozka kvadrata
Casa in absolutne vrednosti pogreska
ANG.: ISTAE criterion, integral of squared
time multiplied by the absolute value of the
error criterion

cenilka ISTSE -e -- [iesteesé] 7 cenilka, ki je
dolocena z integralom zmnozka kvadrata
¢asa in kvadrata vrednosti pogreska
ANG.: ISTSE criterion, integral of squared
time multiplied by square error criterion

cenilka ITAE -¢ -- [iteaé] 7 cenilka, ki je
dolocena z integralom zmnozka ¢asa in
absolutne vrednosti pogreska
ANG.: ITAE criterion, integral of time
multiplied by the absolute value of the error
criterion



cenilka ITSE -¢ - [iteesé] 7 cenilka, ki je
dolocena z integralom zmnozka ¢asa in
kvadrata vrednosti pogreska
ANG.: ITSE criterion, integral of time
multiplied by the squared error criterion

centralizirano vddenje -ega -as vodenje, pri
katerem centralni ra¢unalnik vodi ve¢ regu-
lacijskih zank
ANG.: centralized control

centralni nadzorni sistém -ega -ega -am
nadzorni sistem, ki je posebej prilagojen za
centralni nadzor in upravljanje stavb K: CNS
ANG.: BAS, building automation system

centrifugalni regulator -cga -ja m naprava za
regulacijo kotne hitrosti parnega stroja, ki
uporablja centrifugalno silo
ANG.: centrifugal governor

cév annubar cevi - 7 tla¢ni merilnik pretoka, pri
katerem je ve¢ odjemnikov tlaka obrnjenih
proti toku, eden pa v smeri toka ali pravokotno
na tok, pri ¢emer je razlika tlakov sorazmerna
povprecni hitrosti medija po preseku cevi
ANG.: annubar, annubar tube

CNC -ja [ceencé] m (anc. computer numerical
control) kiat. » numéri¢no vodenje

CNC-naprava -e [ceencé] 7 » CNC-stroj

CNC-stroj CNC-stroja [ceencé] m prilagodljiva
naprava, ki jo je mogoce programirati, sesta-
vljena iz obdelovalnega stroja, npr. struznice,
rezkarja, lesnoobdelovalnega stroja, in
krmilnika s programom, ki vsebuje natancen
popis poteka obdelave, kar omogoca avto-
matizirano maloserijsko ali srednjeserijsko
proizvodnjo S: CNC-naprava
ANG.: CNC machine

CNS -a [ceeneés] mkrat. «» centralni nadzérni sistém

Coriolisov merilnik gostéte -cga -a -- [korioli-
sov] m merilnik gostote, pri katerem je lastna
frekvenca nihanja cevi sorazmerna masi
napolnjene cevi, iz Cesar je mogoce dolo¢iti
gostoto kapljevine ali plina, ki tece skozi cev
ANG.: Coriolis density meter

Coriolisov merilnik pretoka -cga -a --
[koridlisov] z merilnik masnega pretoka, ki
pretok dolodi iz vzvoja nihajoce cevi, skozi
katero tece medij
ANG.: Coriolis flow meter

curkovna cév -e ceviz najveckrat prva stopnja
vecstopenjskega hidravli¢nega ojacevalnika,
v katerem majhni premiki visece cevi, ki
skozi $obo brizga kapljevino pod visokim
tlakom, dolocajo deleza dveh curkov v ceveh
dveh odvodov in s tem dolocajo polozaj bata
ANG.: jet pipe
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¢asovni zadrzek

¢as izravnave casa -- m 1. parameter za
nastavljanje PID-regulatorja, ki ponazarja
priblizek ¢asa narasc¢anja odziva proporcio-
nalnega sistema na stopnico in se uporablja
npr. pri metodi Ziegler-Nichols S: ¢as
ustalitve
ANG.: rise time, time constant
2.» Cas umiritve

¢as maksimalnega prevzpodna ¢ésa -- --m
Cas, v katerem ¢asovni odziv proporcional-
nega sistema na stopnico doseze maksimalni
prevzpon
ANG.: peak time

casovna konstanta -e -e 7 parameter ¢asovno
nespremenljivega linearnega sistema prvega
reda, reciprocen polu sistema, ki opisuje
hitrost odziva na stopnico s kvocientom
vrednosti kon¢nega ustaljenega stanja
in naklona tangente na odziv v trenutku
spremembe vrednosti vhodnega signala
ali s casom, ki ga sistem porabi za dosego
63,2 % vrednosti odziva v kon¢nem ustalje-
nem stanju
ANG.: time constant

casovna zakasnitev -e -tve 7 ¢asovni interval
med zacetkom spremembe vhodnega signala
in vnaprej doloc¢eno, obi¢ajno majhno,
vrednostjo odziva sistema S: ¢asovni
zadrzek, ¢as zakasnitve (2)
ANG.: time delay, delay, lag

casovni korak -ega -am razlika med dvema
zaporednima ¢asovnima vzorcema
ANG.: time instant

¢asovni odziv -ega -am sprememba izhodne
veli¢ine sistema, ki je posledica zacetnega
stanja ali spremembe ene izmed vhodnih
veli¢in, obi¢ajno v obliki operativnega
signala ali standardnega preizkusnega
signala, npr. stopnice, linearno narascajo-
Cega signala, impulza, sinusoide, pri cemer je
odziv dobljen z meritvijo ali s simulacijo in
prikazan z grafom, pri katerem je na abscisi
Cas
ANG.: time response

casovni prostor -ega -6ram domena, v kateri je
neodvisna spremenljivka ¢as
ANG.: time domain

casovni zadizek -ega -7kam » ¢asdvna zaka-
snitev

(e T3



Casovno néspremenljivi modél

¢asdvno néspremenljivi modél -- -ega -am
matemati¢ni model, pri katerem oblika
izhoda ni odvisna od trenutka nastopa
vhoda ali motenj, ki predstavljajo vzbujanje,
npr. model, opisan z diferencialnimi
enacbami s ¢asovno nespremenljivimi
koeficienti
ANG.: time-invariant model

c¢asovno nespremenljivi sistém -- -cga-am
sistem, katerega obna$anje je neodvisno od
trenutka nastopa vzbujanja
ANG.: time-invariant system

¢asdvno normiranje -ega -a s v simulacii
» v simulaciji ¢asévno skaliranje

Gasovno skaliranje -ega -a s v simulaciji
postopek pretvorbe problemskega ¢asa v
rac¢unalniski ¢as z uvedbo brezdimenzijskega
faktorja, pri cemer faktor, ve¢ji od 1, pomeni
upocasnitev, faktor, manjsi od 1, pa pohitri-
tev racunalniskega ¢asa glede na problemski
¢as S: v simulaciji casévno normiranje
ANG.: time scaling

¢asovno spremenljivi modél -- -ega -am
matemati¢ni model, pri katerem je oblika
izhoda odvisna od trenutka nastopa vhoda
ali motenj, npr. model, opisan z diferenci-
alnimi enac¢bami s ¢asovno spremenljivimi
koeficienti
ANG.: time-varying model

¢asodvno spremenljivi sistém -- -cga -am
sistem, katerega obnasanje je odvisno od
trenutka nastopa vzbujanja, do Cesar pride
npr. zaradi staranja sistema, okvar
ANG.: time-varying system

¢as umiritve ¢ésa -- m &as, po katerem ¢asovni
odziv sistema na stopnico doseze dolo¢en
toleran¢ni pas okoli vrednosti ustaljenega
stanja in ostane v njem S: ¢as izravndve (2)
ANG.: settling time

cas ustalitve cdsa -- m » &as izravnéve

Cas vzorcenja casa -- m Cas pri vzoréenju
signalov, ki potece med dvema zaporednima
zajemoma signala S: intervél vzorcenja,
korak vzércenja, peridda vzorcenja
ANG.: sampling time, sampling interval

¢as vzpona casa -- m ¢as, v katerem odziv
proporcionalnega sistema na stopnico
zraste od dolo¢ene minimalne vrednosti do
vrednosti, ko se signal ne razlikuje od svoje
ustaljene vrednosti za ve¢, kot je dolo¢ena
toleranca S: dvizni ¢as
ANG.: rise time, time-rises

cas zakasnitve c¢isa -- m 1. parameter za
nastavljanje PID-regulatorja, ki ponazarja
priblizek zakasnitve odziva proporcional-
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nega sistema na stopnico in se uporablja npr.
pri metodi Ziegler-Nichols S: ¢as zaostdjanja
ANG.: dead time, delay time, transport time
2.» ¢asdvna zakasnitev

¢as zaostajanja casa -- m » ¢as zakasnitve (1)

¢lovek v simulacijski zanki -6ka -- -- --m
» simuldcija s ¢lovékom v zanki

Cini SUm -ega -am barvni $um, ki ima
mocnostni spekter obratno sorazmeren
potenci frekvence, pri cemer je potenéni
eksponent vedji od dve
ANG.: black noise

¢rpalka -¢ 7 naprava, ki z mehanskim gibanjem
povzroci povecanje pretoka ali tlaka plina ali
kapljevine
ANG.: pump

¢rpalka z vétrnico -e -- -- 7 érpalka, ki érpa
kapljevino ali plin z vrtenjem kril vetrnice v
ohigju S: krilna ¢rpalka
ANG.: rotary vane pump

cutilnik -am» sénzor (1,2)

dajalnik -am» enkéder (1,2)

daljinsko vadenje -cga -as sistem vodenja, pri
katerem se krmilne ali regulacijske funkcije
izvajajo na daljavo
ANG.: remote control

Dallova cév -¢ cevi [ddlova] 7 tlaéni merilnik
pretoka, pri katerem je zozitev cevi izvedena
z ustrezno oblikovanim vlozkom
ANG.: Dall tube

DA-pretvornik -a [dea] m <> digitalno-
-analogni pretvérnik
D-¢lén -a [dé] m «» diferencirni &lén
dead-beat regulator -- -ja [dédbit] m
» regulator s kdnénim nastavitvenim ¢asom
decentralizirano vodenje -¢ga -as 1. vodenje
velikih sistemov z lokalnimi regulatorji za
posamezne podsisteme, ki zmanjsuje tezave

s pridobivanjem in hranjenjem podatkov
in tezave zaradi geografske lo¢enosti



podsistemov, pri ¢emer je struktura sistema
povratnozancnega tipa, kar omogoca
uporabo enostavnih regulatorjev in
ra¢unalnisko u¢inkovito vodenje

ANG.: decentralized control

2. vodenje multivariabilnega sistema z
univariabilnimi regulatorji, pri katerem
lahko vpliv kriznih povezav zmanjsa u¢in-
kovitost regulatorjev, zaradi ¢esar pogosto ni
mogoce zadostiti vsem zahtevam vodenja
ANG.: decentralized control

deduktivno sklépanje -ega -as sklepanje iz
splo$nega znanja o sistemih na posamezne
primere, pri ¢emer so znani principi upora-
bljeni pri spoznavanju neznanih
ANG.: deductive reasoning

defazifikdcija -¢ z » ostrénje
defuzifikacija -e 7 » ostrénje
dejanska vrédnost -e -i 7 velikost veli¢ine v

trenutku obravnave
ANG.: actual value

dekada -e 7 v asimptotskem Bodejevem diagramu
frekven¢no obmocje na logaritemski skali
abscis amplitudnega in faznega odziva med
doloceno frekvenco in njenim desetkratni-
kom, ki se uporablja za izrazanje naklona
asimptot
ANG.: decade

dekodirna naprava -e - 7 naprava za razpo-
znavanje kodiranih signalov
ANG.: decoder

dekompozicija modéla -e -- 7 postopek razéle-
njevanja matemati¢nega modela od splo$nih
znacilnosti sistema proti bolj specifi¢nim
znadilnostim sistema, pri katerem so za vsak
nivo abstrakcije definirani ustrezni modeli
ANG.: decomposition

dekompozicija po singularnih vrédnostih
-6 -- - -- z postopek transformacije matrike
v zmnozek unitarne matrike, diagonalne
matrike in transponirane unitarne matrike,
uporaben npr. za doloc¢evanje ranga matrike,
pri ¢emer so v diagonalni matriki nenega-
tivne singularne vrednosti razvrséene po
padajocih vrednostih, unitarni matriki pa
sta sestavljeni iz vhodnih in izhodnih singu-
larnih vektorjev
ANG.: singular-value decomposition

delilni ventil -ega -am » razdelilni ventil

delitvena metdda -e -¢ 7 metoda za izpeljavo
simulacijske sheme matemati¢nega modela,
ki vsebuje odvode vhodnih spremenljivk,
pri kateri se diferencialna enacba z vpeljavo
pomozne spremenljivke razdeli na dve dife-
rencialni enacbi, pri ¢emer ena vsebuje samo
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detektabilnost

pomozno in izhodno spremenljivko, druga
pa samo pomozno in vhodno spremenljivko,
kar vodi do specifi¢ne strukture simulacijske
sheme, pogosto uporabljene za simulacijo
prenosnih funkeij

ANG.: partitioned-form method

délovna tocka -e ¢ 1. tocka, okrog katere je
predvideno delovanje sistema in je dolo¢ena
z vrednostjo vhoda v sistem in izhoda iz
sistema ali z vrednostjo vhoda v sistem in
vrednostjo stanj S: obratovalna tocka, obra-
tovéalno stanje
ANG.: operating point, operating condition,
fixed point
2. koordinatno izhodi$¢e v prostoru veli¢in
deviacijskega modela procesa
ANG.: operating point, operating condition,
fixed point
3. pri linearizaciji tocka na nelinearni karakte-
ristiki sistema, v okolici katere se doloci
linearni priblizek S: obratovalna tocka
ANG.: operating point, operating condition,
fixed point

délovni cikel -ega -am 1. ¢asovni interval,
v katerem naprava deluje S: obratovalni
faktor
ANG.: duty cycle, duty factor, duty ratio
2. ¢as pri pulznosirinski modulaciji, ko je
signal na visoki vrednosti, najpogosteje
izrazen v odstotkih periode zaporedja
impulzov
ANG.: duty cycle

délovni kontakt -ega -am 1. kontakt v releju,
ki je sklenjen, kadar skozi tuljavo releja tece
elektri¢ni tok in obratno
ANG.: NO contact, normally-open contact
2. element lestvicnega diagrama, ki prevaja
signal, ko ima logi¢ni vhod vrednost 1, in ga
ne prevaja, ko ima logi¢ni vhod vrednost 0
ANG.: NO contact, normally-open contact

délovno obmacje -ega -as interval med
dolo¢enima mejama regulirane veli¢ine v
normalnih delovnih pogojih
ANG.: operating range

délta impilz -- -am » enotski impulz

Dénavit-Hartenbergov zapis -ega -am
zapis s §tirimi parametri, torej z dvema
razdaljama in dvema zasukoma, ki opiSe
lego enega koordinatnega sistema glede
na drugega
ANG.: Denavit-Hartenberg notation

detékcija napak -e -- 7 » zazndvanje napak

detektabilnost -i; lastnost sistema, da so vsa
njegova nestabilna stanja spoznavna, vsa
nespoznavna stanja pa stabilna
ANG.: detectability



deterministitna optimizacijska metoda

deterministiéna optimizacijska metdda
-6 - -6 z optimizacijska metoda, ki tvori in
uporablja deterministi¢ne spremenljivke,
npr. gradientna metoda, linearno, kvadra-
ti¢no in nelinearno programiranje
ANG.: deterministic optimization method

deterministiéni modél -ega -am matema-
ti¢ni model, katerega izhod je popolnoma
dolocen s preteklim in sedanjim vhodom,
pri cemer verjetnosti v relacijah med spre-
menljivkami niso upostevane
ANG.: deterministic model

deterministiéni sistém -cga -am sistem,
katerega izhod je glede na podani vhod
popolnoma dolocen
ANG.: deterministic system

deviacijski modél -ega -a m matemati¢ni
model sistema, pri katerem so vhodne in
izhodne veli¢ine definirane z razliko med
dejansko vrednostjo veli¢ine in vrednostjo,
s katero je dolo¢ena delovna tocka, s ¢imer
se poveca nazornost prikaza dinami¢nih
sprememb ¢asovnega odziva sistema
ANG.: deviation model

diadicni regulator -ega -ja m regulator, ki
ga opisuje matrika ranga ena, dobljena iz
zmnozka stolpca in vrstice, kar narekuje
specifi¢no strukturo regulatorja
ANG.: dyadic controller

diagnostika napak -¢ -- 7 postopek za
ugotavljanje vrste, velikosti in ¢asa zaznave
napake, ki sledi postopku zaznavanja napak
in zdruzuje postopka lokalizacije napak in
identifikacije napak
ANG.: fault diagnosis

diagonalna dominantnost -¢ iz lastnost

stabilnega matemati¢nega modela linearnega

multivariabilnega sistema, da je v matriki

prenosnih funkcij vsota absolutnih vrednosti

izvendiagonalnih ¢lenov v vrstici ali stolpcu

manjsa od absolutne vrednosti posameznega

diagonalnega ¢lena pri izbrani frekvenci,
npr. vrsticna diagonalna dominantnost,
stolpi¢na diagonalna dominantnost
ANG.: diagonal dominance

diagonalna kanodni¢na oblika -¢ -¢ -¢
kanoni¢na oblika zapisa sistema v prostoru
stanj, pri kateri so lastne vrednosti sistema,
ki morajo biti med seboj razli¢ne, zapisane
na diagonali sistemske matrike, iz katere so
razvidna morebitna nevodljiva in nespo-

znavna stanja S: spektralna kanoni¢na oblika

ANG.: diagonal canonical form, modal form,
spectral form

diagonalni sistém -ega -a m linearni multi-
variabilni sistem, opisan z diagonalno
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matriko prenosnih funkcij, ki predstavlja
medsebojno neodvisne univariabilne podsi-
steme S: neinteraktivni sistém, razstavljeni
sistém

ANG.: decoupled system, diagonal system,
noninteractive system

diagram lége korénov -a -- -- m 1. diagram

za grafi¢ni prikaz poloZaja zaprtozanénih
polov sistema vodenja v s-ravnini pri spre-
minjanju parametra, navadno ojacenja v
regulacijski zanki, ki se uporablja za analizo
in nacrtovanje sistemov vodenja S: krivilja
lége korénov K: DLK

ANG.: root locus

2. grafi¢no prikazane vrednosti kompleksne
spremenljivke s, ki zadovoljujejo pogoj
absolutne vrednosti ter kotni pogoj in so
koreni karakteristi¢ne enacbe, pri ¢emer ti
pod vplivom spremenljivega parametra spre-
minjajo poloZaj K: DLK

ANG.: root locus

diagram potéka -a -- m diagram za prikaz

zaporedja korakov v algoritmu ali modelu
procesa, pri cemer so posamezni koraki
predstavljeni z razli¢nimi liki, usmerjene
povezave med njimi pa s puscicami

ANG.: flow chart, flow diagram

diagram potéka signalov -a-- - m

grafi¢na predstavitev sistema, sestavljena
iz utezenih in usmerjenih vej, ki pove-
zujejo vozliséa S: signdlni diagram,
signalni graf

ANG.: signal-flow diagram

diferencialni indiktor -ega -ja m induktivni

merilnik pomika, pri katerem merjenec
premika jedro, s ¢imer spreminja medse-
bojno induktivnost dveh navitij in lastni
induktivnosti teh dveh navitij, tako da se
merjeni pomik izra¢una iz razlike napetosti
na obeh navitjih

ANG.: LVDI, linear-variable differential
inductor

diferencialni transformator -ega -jam induk-

tivni merilnik pomika, pri katerem merjenec
premika jedro transformatorja, s ¢imer
spreminja medsebojno induktivnost dveh
sekundarnih navitij in primarnega navitja,
tako da se merjeni pomik izra¢una iz razlike
napetosti na obeh sekundarnih navitjih
ANG.: LVDT, linear-variable differential
transformer

diferenciator -jam 1. enota, katere izhodna

veli¢ina je odvod vhodne veli¢ine

ANG.: differentiator

2. blok simulacijske sheme, ki na izhodu
tvori odvod vhodnega signala

ANG.: differentiator



diferencirna konstanta -e -¢  » diferencirno
ojacenje

diferencirni ¢as -ega ¢asa m koeficient, ki
doloca vpliv diferencirnega ¢lena v regu-
latorju in je enak Casu, v katerem se delez
diferencirnega ¢lena v regulirnem signalu
izenaci z delezem proporcionalnega ¢lena
pri odzivu PD-regulatorja na stopnico
ANG.: derivative-action time, derivative time,
pre-act time

diferencirni ¢lén -ega -am &len regulatorja,
pri katerem je njegov izhodni signal soraz-
meren odvodu njegovega vhodnega signala
S: D-¢lén
ANG.: differential term

diferencirni procés -ega -am proces, katerega
dinamiko je mogoce opisati s prenosno
funkcijo, ki ima v koordinatnem izhodi$¢u
s-ravnine eno niclo ali ve¢ nicel S: diferen-
cirni sistém
ANG.: differential process, differential system

diferencirni sistém -ega -am » diferencirni
procés

diferencirno ojacenje -ega -a s konstanta
diferencirnega ¢lena regulatorja, ki jo pred-
stavlja zmnozek proporcionalnega ojacenja
in diferencirnega ¢asa S: diferencirna
konstanta
ANG.: derivative gain

diferencirno védenje -cga -a s vodenje, pri
katerem je izhod regulatorja sorazmeren
hitrosti spreminjanja pogreska, tako da
je izhod regulatorja sorazmeren odvodu
pogreska
ANG.: differential control

difrakcijska mrézica -¢ -¢ 7 opti¢ni merilnik
pomika, pri katerem se merjeni pomik
dolo¢i iz opti¢ne povezave med drsnikom in
statorjem, pri cemer je na enega ali drugega
pripet merjenec
ANG.: optical linear encoder, moiré fringe
displacement sensor

digitalna simuldcija -e -e 7 1. simulacija, ki pri
re$evanju diferencialnih enacb z zaporednim
integriranjem uporablja numeri¢ne integra-
cijske algoritme
ANG.: digital simulation
2. simulacija, izvedena na digitalnem racu-
nalniku
ANG.: digital-computer simulation

digitalni filter -ega -tram filter, ki z matema-
ti¢nimi operacijami na vzor¢enem signalu
dusi ali poudarja dolocene lastnosti signala,
pri ¢emer je mikroprocesor, na katerem je
namescena ustrezna programska oprema,
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dimenzijska analiza

povezan s procesom z AD-pretvornikom in
DA-pretvornikom
ANG.: digital filter

digitalni izhod -ega -6da m izhod za binarni
signal na napravi, pogosto na PLK-ju
ANG.: digital output

digitalni komunikacijski kanal -ega -ega
-am sistem naprav in signalnih povezav, ki
omogocajo prenos digitalne informacije od
izvora do uporabnika
ANG.: digital communication channel

digitalni signal -ega -am diskretni signal,
katerega velikost je predstavljena v kvantizi-
rani in $tevil¢ni obliki
ANG.: digital signal

digitalni signalni prenos -ega -ega -0samv
sistemih vodenja standardizirani digitalni signal
za prenos informacije in povezavo digital-
nih gradnikov regulacijske zanke, kot so
diskretna tipala, logi¢ni sklopi, PLK-ji, racu-
nalniki in logi¢no krmiljeni aktuatorji, npr.
24 V enosmerne napetosti, 230 V izmenicne
napetosti
ANG.: digital signal transmission

digitalni signalni procésor -ega -ega -jam
mikroprocesor z arhitekturo, prilagojeno
obdelavi signalov K: DSP
ANG.: DSP, digital signal processor

digitalni signal 0-24 V -ega -a -- -- [ni¢ do
$tiriindvdjset voltov] m standardizirani
digitalni signalni prenos, ki omogoca
majhno porabo energije, enostavno na-
pajanje in je zdruzljiv s polprevodnisko
tehnologijo
ANG.: 0-24 V digital signal

digitalni simulacijski sistém -ega -ega-am
sistem, ki omogoca simulacijo na splosno-
namenskem digitalnem racunalniku, npr.
simulacijski paket, simulacijski jezik
ANG.: digital simulation system

digitalno-analégni pretvérnik -ega -a
m naprava, ki prevede digitalni signal v
analogno obliko S: DA-pretvéornik
ANG.: D/A converter, digital-analog converter

digitalno vodenje -ega -a s vodenje, izvedeno
z digitalnim regulacijskim sistemom,
npr. racunalnikom, mikroprocesorskim
sistemom, programirljivim vezjem
ANG.: digital control

dimenzijska analiza -e -e 7 postopek prever-
janja pravilnosti matemati¢nega modela z
vstavitvijo osnovnih ali izpeljanih dimen-
zijskih enot fizikalnih veli¢in v enacbe, pri
¢emer dimenzijska usklajenost kaze na
pravilnost povezav, neusklajenost pa lahko



dinamicni modél

odkrije napake in v¢asih celo mesto, na
katerem so se zgodile
ANG.: dimensional analysis

dinamicéni modél -ega -am 1. matemati¢ni
model dinami¢nega sistema, ki opisuje
obnasanje sistema v prehodnem pojavu in
v ustaljenem stanju, npr. model, opisan z
diferencialnimi ena¢bami
ANG.: dynamic model
2. fizi¢ni model v obliki analogije, prototipa,
laboratorijske naprave, pilotne naprave
ANG.: dynamic model

dinamicni sistém -ega -a m sistem, pri
katerem je vrednost izhoda odvisna tudi od
zgodovine dogajanja in ne le od trenutne
vrednosti vhoda, npr. proces
ANG.: dynamical system

dinamika -e 7 ¢asovno odvisno obnaganje
sistema
ANG.: dynamics

Diracov impulz -ega -a [dirdkov] m » endtski
impulz

diréktna dinamika -e -e; izracun trajektorije
gibanja robota iz znanih sil ali navorov v
sklepih robota
ANG.: direct dynamics

diréktna kinematika -e -e 7 izra¢un lege vrha
robota iz znanih poloZajev sklepov
ANG.: direct kinematics

diréktna matrika -e -¢ 7 matrika v vektorsko-
-matri¢nem zapisu linearnih izhodnih
enacb, ki podaja neposredne povezave
vhodov z izhodi sistema, pri ¢emer se v
primeru enega vhoda in enega izhoda
poenostavi v skalar, pogosto pa imajo vsi
njeni elementi vrednost 0 S: povezovalna
matrika, vhédno-izhddna matrika
ANG.: feedforward matrix, feedthrough
matrix

dirékina metoda -e -e 7 metoda za izpeljavo
simulacijske sheme modela, ki je podan z
algebrajsko enacbo
ANG.: direct method

diréktna metdda Ljapiinova -¢ -¢ -- 7 metoda
za analizo stabilnosti ravnoteznih tock
homogenega sistema z uporabo ustrezne
funkcije Ljapunova, ki se uporablja pred-
vsem za analizo stabilnosti nelinearnih in
¢asovno spremenljivih sistemov S: driga
met6da Ljaptinova
ANG.: Lyapunov's direct method, second
method of Lyapunov

diréktna pot -¢ potiz pot od vhoda sistema k
izhodu sistema S: diréktna véja
ANG.: forward channel, forward path
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dirékina véja -e -¢ 7 » diréktna pét
dirékina zvéza -e -¢ 7 pomozna pot, ki je
vzporedna glavni direktni poti
ANG.: feedforward

dirékini problém -ega -am problem dolo¢itve
¢asovnega poteka izhoda pri znanem
¢asovnem poteku vhoda, znani dinamiki in
znanem zacetnem stanju sistema, ki se resuje
zlasti s simulacijo
ANG.: direct problem

diréktno delovanje -ega -a s delovanje regu-
latorja, ki obrne predznak in tako ustvari
negativno povratno zanko, npr. povecanje
moci grelnika, ¢e izhodna temperatura pade
pod zeleno
ANG.: direct-acting control, direct action

diréktno programiranje robéta -ega -a --s
programiranje robota, ki poteka na u¢ni
napravi
ANG.: on-line robot programming
diskontinuirano védenje -cga -as» nézvézno
vodenje (1)

diskretizacija zvéznega sistéma ¢ - --;
pretvorba zapisa zveznega dinami¢nega
sistema v zapis v diskretnem ¢asovnem
prostoru, pri cemer se zaradi razli¢nih pred-
postavk o obnasanju sistema med trenutki
vzorcenja uporabljajo razli¢ni nacini pretvorbe,
npr. metoda prilagajanja frekvencnega odziva,
metoda prilagajanja casovnega odziva, metoda
ekvivalence z zadrzevalnikom, metoda presli-
kave polov in nicel
ANG.: system discretization

diskrétni dogodek -ega -dka m trenutna
pojavitev dogodka, ki vpliva na stanje
sistema
ANG.: discrete event, event

diskrétni modél -ega -am 1. model, katerega
odvisne spremenljivke so dolo¢ene samo
pri kvantiziranih ekvidistantnih vrednostih
neodvisne spremenljivke, npr. model, opisan
z diferen¢nimi enacbami
ANG.: discrete model, discrete-time model
2. model, katerega odvisne spremenljivke so
omejene na kvantizirane vrednosti
ANG.: discrete model

diskrétni procés -ega -am proces, pri
katerem se posamezni objekti preoblikujejo,
sestavljajo, transportirajo in skladi$cijo, pri
cemer ohranjajo svojo identiteto S: kos6vni
procés
ANG.: discrete process

diskrétni regulator -a -ja m regulator, ki deluje
v diskretnem casu, tako da iz vzor¢enega
vhodnega signala dolo¢i ustrezno vrednost



izhodnega signal v naslednjem trenutku
vzorcenja

ANG.: discrete-time controller, discrete
controller, sampling controller

diskrétni signal -ega -am signal, ki je dolocen
le v zaporednih in lo¢enih ¢asovnih vredno-
stih
ANG.: discrete-time signal

diskrétni simulacijski jézik -ega -ega -ikam
simulacijski jezik za simulacijo dogodkov,
pri katerem se simulacijski ¢as spreminja v
odvisnosti od nastopa dogodkov ali pa se
povecuje z enakomernim prirastkom
ANG.: discrete simulation language

diskrétni sistém -ega -am sistem, ki ga je
mogoce opisati z diskretnim modelom
ANG.: discrete-time system, discrete system

diskrétno-dogodkdvni sistém -ega -am
» sistém diskrétnih dogodkov

diskrétno vadenje -ega -as vodenje, pri
katerem se vzorci regulirnega signala
dolocajo na osnovi vzorcenega reguliranega
signala
ANG.: discrete-time control, sampled-data
control

disperzija -e z » varidnca

distribuirano vodenje -ega -a s » porazdeljéno
vodenje

dizelski generator -cga -jam vir elektri¢ne
energije, pri katerem se elektri¢ni generator
poganja z dizelskim motorjem, kar se upo-
rablja npr. za napajanje izvrénega sistema
ANG.: diesel generator

DLK -ja [deelké] m krat. «» diagram lége korénov (1, 2)

dobavna veriga -¢ -¢ 7 sistem, ki vklju¢uje
dobavitelje materiala, proizvodne zmogljivo-
sti, distribucijo in stranke, pri c¢emer v eno
smer tecejo materialni tokovi, v drugo smer
pa informacijski tokovi
ANG.: supply chain

dogdodkovni simulacijski jézik -ega -ega -ika
m diskretni simulacijski jezik, pri katerem se
simulacijski ¢as ob nastopu dogodka izenaci
z dejanskim ¢asom nastopa dogodka, pri
cemer je upostevan tudi kriterij dolo¢anja
naslednjega dogodka
ANG.: discrete-event simulation language,
event-oriented simulation language

dolécanje poloZdja -a - s postopek za ocenje-
vanje, kje se bo mobilni sistem nahajal v
naslednjem trenutku, ¢e obdrzi trenutno
hitrost in smer gibanja, kar se uporablja npr.
pri navigaciji ladij, letal
ANG.: dead reckoning
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dvizni ¢as

dominantni pol -ega -am pol, ki ima na trajanje
prehodnega pojava stabilnega linearnega
sistema najvedji vpliv, obic¢ajno tisti, ki je
najblizje imaginarni osi s-ravnine
ANG.: dominant pole

Dépplerjev altrazvdéni merilnik pretéka
-e0a -ega -a -- m merilnik pretoka, ki izkorisc¢a
odboj ultrazvoka ali laserskega Zarka od
delcev ali mehurékov v kapljevini, pri ¢emer
je razlika v frekvencah oddanega in odbitega
signala sorazmerna hitrosti medija
ANG.: Doppler ultrasonic flow meter

dosegljivi délovni préstor -ega -ega -6ram
mnozica tock, ki jih lahko doseze vrh
robota
ANG.: reachable workspace

dosegljivost -z » vodljivost
drdranje -as» poskakovénje
drift -am» 1ézenje (1, 2)

disni ventil -ega -am izbolj$ana razlic¢ica
ventila z vrati, pri katerem je zaslonka iz
dveh polovic, ki ju vzmet razmika in pritiska
ob sedez ventila, kar izboljsa tesnjenje, ko je
ventil zaprt
ANG.: slide valve, sluice valve

driiga metdda Ljapiinova -¢ -¢ -- 7 » diréktna
met6da Ljaptinova

DSP -ja [deespé] mkrat. «» digitdlni signalni
procésor

duSénje -as 1. vplivanje na dinami¢ni sistem,
ki povzro¢i zmanj$evanje amplitude
nihanja
ANG.: damping
2. mera za hitrost zmanj$evanja amplitude
nihanja dinami¢nega sistema
ANG.: damping
3. dinami¢na lastnost merilnega sistema,
da se njegov izhod po spremembi merjene
veli¢ine ustali
ANG.: damping

dusilni faktor -ega -ja m » dusilni koeficient

dusilnik -amv modeliranju idealizirani linearni
element traslacijskega mehanskega sistema
s koncentriranimi parametri, ki izkori$¢a
energijo, dusi nihanje v mehanskem sistemu
in ima lastnost upornosti
ANG.: damper, shock absorber

dusilni koeficient -ega -éntam pozitivno brez-
dimenzijsko Stevilo, ki je mera za slablje-
nje amplitude oscilacij S: dusilni faktor,
koeficient dusénja
ANG.: damping coefficient, damping factor,
damping ratio

dvizni €as -ega ¢dsam » &as vzpona



dvofazni izménicni motor

dvéfazni izméniéni motor -cga -ega -jam
elektromotor z izmeni¢nim napajanjem,
ki ustvarja vrtilno polje s tvorbo pomozne
faze

ANG.: two-phase AC motor

dvojni impulz -ega -am preizkusni signal,
sestavljen iz dveh zaporednih, enako
velikih impulzov z razli¢nima predzna-
koma S: bipolarni impulz

ANG.: doublet impulse

dvopolozajni regulator -ega -ja m ve¢polozajni
regulator, pri katerem lahko izhodni signal
zavzame eno od dveh vrednosti, ki navadno
predstavljata vklop in izklop S: 6n-6ft
regulator, regulator vklop-izklop

ANG.: on-off controller, two-level controller,
two-step controller, bang-bang controller
dvopolozajno védenje -ega -as veépolozajno
vodenje, pri katerem lahko regulirni signal
zavzame eno od dveh vrednosti, ki navadno
predstavljata vklop in izklop

ANG.: on-off control, two-level control,
two-step control, bang-bang control

dvosédezni ventil -ega -a m ventil, ki zaradi

svoje izvedbe zmanjsuje obremenitve vodila
in premic¢nega dela ventila
ANG.: two-seat valve, two-seat globe valve

dvdstanjski aktuator -ega -jam aktuator z

diskretnim izhodom, ki lahko zavzame dve
stanji, npr. solenoid, zaporni ventil, rele
ANG.: on-off actuator, discrete actuator

dvdstanjski merilnik -ega -a m merilnik z

diskretnim izhodom, ki lahko zavzame
dve stanji, npr. kon¢no stikalo, termostat,
blizinski merilnik

ANG.: on-off sensor, discrete sensor

eksoskelét -am robotski mehanizem z rotacij-

skimi sklepi, ki ga pritrdimo na ¢lovekovo
okoncino
ANG.: exoskeleton

ekspanzionisticni koncépt nacértovanja -cga

-a -- m» sistémski koncépt nacrtovanja
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eksperiment -éntam proces pridobivanja
podatkov iz sistema, ki ga vzbujamo na
vhodih
ANG.: experiment

eksperimentalno modeliranje -ega -as
modeliranje, ki temelji na izbiri in meritvah
vhodov in izhodov sistema, iz katerih se
dolo¢i matemati¢ni model sistema tako,
da so ¢asovni odzivi modela ¢im blizje
merjenim pri enakih vhodnih signalih
ANG.: experimental modelling

ekspértni sistém -ega -am rac¢unalniski
program, ki na ozko specializiranem stro-
kovnem podro¢ju posnema sposobnost
analiziranja, reSevanja in utemeljevanja
odlocitev izvedenca, pri c¢emer omogoca
$irSo uporabo vgrajenega znanja, kar
olajsuje delo bolj in manj usposobljenim
uporabnikom
ANG.: expert system

eksterocépcija -e 7 zaznavanje okolice robota z
zunanjimi senzorji
ANG.: exteroception

ekstrapolacijska integracijska metdda
-6 -e -6z numeri¢na integracijska metoda,
pri kateri se integracija zaporedno izvaja
na vsakem rac¢unskem intervalu z razli¢no
dolgimi in vedno kraj$imi racunskimi
koraki, npr. metoda Euler-Romberg, metoda
Bulirsch-Stoer-Gragg
ANG.: extrapolation integration method

elasticnost -i7lastnost telesa, recipro¢na
togosti, zaradi katere se pod vplivom sile ali
navora telo deformira in se po prenehanju
vpliva sile vrne v prvotno obliko
ANG.: elasticity, flexibility

eléktricni motor -ega -jam » eléktromotér

eléktricno omrézje -ega -a s najpogosteje
uporabljani vir elektri¢ne energije za pogon
izvr$nega sistema
ANG.: electrical grid

eléktrohidravliéni ventil -ega -am mocnostni
pretvornik, ki elektri¢ni signal izhoda regu-
latorja pretvori v tlak hidravli¢ne tekocine,
potrebne za pogon hidravli¢nega aktuatorja
ANG.: electrohydraulic valve

eléktromagnétni merilnik pretéka -ega -a
--m merilnik pretoka, pri katerem je induci-
rana napetost, ki jo ustvari pretok prevodne
kapljevine skozi magnetno polje elektroma-
gneta, sorazmerna pretoku
ANG.: electromagnetic flow meter

eléktromehanski pretvérnik energije -ega -a
--m naprava, ki pretvarja mehansko energijo
v elektri¢no, npr. generator, mikrofon, ali



obratno, npr. elektromotor, solenoid, rele,

zvo¢nik

ANG.: electromechanical energy converter
eléktromotor -jam del izvrinega sistema, torej

aktuator ali kon¢ni izvrsni ¢len, ki elektri¢no

energijo pretvori v rotacijsko ali translatorno

gibanje, npr. enosmerni motor s komutator-

jem, asinhronski izmeni¢ni motor, kora¢ni

motor S: eléktri¢ni motdr

ANG.: electric motor

eléktropnevmaticni ventil -ega -am
mocnostni pretvornik, ki elektri¢ni signal
izhoda regulatorja pretvori v tlak plina,
potrebnega za pogon pnevmati¢nega aktu-
atorja
ANG.: electropneumatic valve

element -éntam 1. del sistema, obi¢ajno
predviden za izvajanje specifi¢ne funkcije, ki
prispeva k delovanju celote S: gradnik (2)
ANG.: element
2. objekt ali entiteta, kjer so pomembne le
vhodno-izhodne veli¢ine, ne pa tudi notranji
mehanizmi delovanja S: gradnik (3)
ANG.: element

empiriéno vrednotenje -ega -as postopek, s
katerim se kvantitativno ovrednoti prilega-
nje odziva modela merjenim podatkom ali
zeleni krivulji
ANG.: empirical validity

enache stanj enach -- zmn. del zapisa mate-
mati¢nega modela dinamicnega sistema
v prostoru stanj, predstavljen s sistemom
navadnih diferencialnih ali diferen¢nih
enacb prvega reda, obicajno v vektorsko-
-matri¢ni obliki, ki opisuje medsebojne
povezave spremenljivk stanj in povezave
vhodov sistema s spremenljivkami stanj
ANG.: state equations

enacbni simulacijski jézik -ega -ega -ikam
simulacijski jezik, pri katerem je model
opisan z matemati¢nimi strukturami, ki jih
dovoljuje sintaksa ciljnega jezika prevajal-
nika
ANG.: equation-oriented simulation language

enakoprocéntna ventilska karakteristika
-¢ -e -e 7 ventilska karakteristika ventila, pri
katerem relativna sprememba hoda ventila
povzroci enak odstotek relativne spremembe
pretoka, pri ¢emer je zveza med hodom
ventila in pretokom eksponentna
ANG.: equal-percentage valve characteristic

enkoder -jam 1. merilnik, pri katerem medse-
bojni vpliv drsnika in statorja na opti¢ni,
elektromagnetni ali elektrostati¢ni nac¢in
omogoca natan¢no meritev pomikov ali
zasukov, najveckrat premi¢nih delov obdelo-
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enotina povratna zanka

valnih strojev, npr. induktosin, difrakcijska
mrezica S: dajalnik, kodirnik

ANG.: encoder

2. pretvornik polozaja translacijskega

ali rotacijskega sklepa v digitalni signal

S: dajalnik, kodirnik

ANG.: encoder

énofazni izmeénicni motor -ega -ega -jam

elektromotor z izmeni¢nim napajanjem, pri
katerem je rotor kratkosti¢na kletka, stator
pa ima za ustvarjanje vrtilnega polja eno
navitje

ANG.: single-phase AC motor

énokoracna integracijska metéda ¢ ¢

-¢ 7 numeri¢na integracijska metoda, pri
kateri se vrednost v prihodnjem ra¢unskem
intervalu oceni iz vrednosti le enega
predhodnega ra¢unskega intervala, npr.
metoda Euler, metoda Runge-Kutta, metoda
Runge-Kutta-Fehlberg, metoda Gauss,
metoda Milne, metoda Lobatto, metoda
Rosenbrock

ANG.: single-step integration method

énokoracna napoved -¢ -iz napoved izhodne

vrednosti modela iz vhodnih vrednosti v
prej$njem ¢asovnem koraku S: énokord¢na
predikcija

ANG.: one-step-ahead prediction

énokoracna predikcija -¢ -e 7 » énokoracna

napoved

énosmeérni motor s komutatorjem -cga -ja

-- --m elektromotor, sestavljen iz vzbuje-
valnega navitja na statorju in armaturnih
navitij na rotorju, ki so preko komutatorja
povezana na enosmerno napajalno napetost,
npr. serijski enosmerni motor, paralelni
enosmerni motor, kombinirani enosmerni
motor, enosmerni motor z zunanjim vzbu-
janjem

ANG.: DC motor, direct-current motor

énosmérni tahogenerator -ega -jam merilnik

kotne hitrosti, izveden kot natan¢no kalibri-
ran miniaturni enosmerni generator s perma-
nentnimi magneti na statorju in z ve¢ navitji
na rotorju, ki je povezan z merjencem, pri
¢emer se v navitjih rotorja inducira napetost,
sorazmerna merjeni kotni hitrosti

anG.: DC tachogenerator, DC tachometer

endtina impilzna finkcija -¢ -¢ -6 7 » endtska

impulzna fankcija
-6 -- - -e » endtska linedrno narascajoca
funkcija

endtina povratna zanka -e -e -6 7 » en6tska

povratna zanka



enotina stopnica

endtina stopnica -¢ -e 7 » endtska stopnica

endtina stopniéna funkeija ¢ -¢ -e:
» endtska stopni¢na fankcija
enotin impulz -ega -am » endtski impulz
enétin linedrno narascajoci signal -ega --
-60a -am » endtski linedrno narascajoci signal
endtska impiilzna funkcija - -¢ -¢ 7 funkcija
za modeliranje preizkusnega signala, katere
vrednost je 0 povsod, razen kjer je vrednost
neodvisne spremenljivke enaka 0, pri
¢emer ima njen integral po neodvisni spre-
menljivki vrednost 1 S: endtina impulzna
fankcija
ANG.: unit impulse function

-- -¢ -e z funkcija za modeliranje preizku-
snega signala, katere vrednost pri negativnih
vrednostih neodvisne spremenljivke je 0,
sicer pa je njena vrednost enaka vrednosti
neodvisne spremenljivke S: enétina linearno

ANG.: unit ramp function

endtska povratna zanka -e -e - 7 povratna
zanka brez regulatorja v povratni zvezi, pri
¢emer je povratna zveza opisana s prenosno
funkcijo z vrednostjo 1 S: enétina povratna
zanka
ANG.: unit feedback, unity feedback

enodtska rampa -¢ -e 7 » enodtski linedrno nara-
$§¢ajoci signal

enodtska stopnica -e -e 7 preizkusni signal,
modeliran z enotsko stopni¢no funkcijo
S: endtina stopnica
ANG.: unit step signal

endtska stopnicna fiinkcija -¢ -¢ -¢ 7 funkcija
za modeliranje preizkusnega signala, katere
vrednost je pri negativnih vrednostih
neodvisne spremenljivke 0, pri pozitivnih
vrednostih neodvisne spremenljivke pa 1
S: endtina stopni¢na funkcija, Heavisidova
fankcija
ANG.: unit step function, Heaviside function

enotska strmina - -e7 » endtski linearno
naras$¢ajoci signal

enotski impilz -ega -am preizkusni signal, mode-
liran z enotsko impulzno funkcijo S: délta
impulz, Diracov impulz, enétin impulz
ANG.: unit impulse

endtski linearno nara$cajoci signal -cga -- -ega
-am preizkusni signal, modeliran z enotsko
linearno narasc¢ajoco funkcijo S: en6tin
linedrno narascajoci signdl, endtska rampa,
enotska strmina
ANG.: unit ramp signal
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ergonomika -e; veda, ki proucuje interakcije
med ¢lovekom in okolico z namenom
zagotavljanja primernega delovnega okolja
operaterja, preprostega in varnega rokovanja
s sistemom ter optimalnega delovanja
sistema
ANG.: ergonomics

Ethernet -a [éternet] m druZina tehnologij
za povezovanje racunalnikov v fizi¢na in
brezzi¢na lokalna omrezja
ANG.: Ethernet

Eulerjevi koti -ih -ov [6]lerjevi] mmn. trije koti,
ki dolo¢ajo orientacijo predmeta v prostoru
S: nagib-naklon-odklon
ANG.: Euler angles, RPY, roll-pitch-yaw

evoltcijski algoritem -ega -tma m stohasti¢na
iskalna metoda, ki posnema naravno biolosko
evolucijo in spada med metode s podroc¢ja
umetne inteligence, npr. genetski algoritem
ANG.: evolutionary algorithm

faktorizirana oblika prenodsne funkcije -¢
-6 -- -- 2 prenosna funkcija, ki ima v $tevcu
zmnozek multiplikativne konstante in vsot
kompleksne spremenljivke s ali kompleksne
spremenljivke z in nicel, v imenovalcu pa
zmnozek vsot kompleksne spremenljivke s
ali kompleksne spremenljivke z in polov
ANG.: factored transfer function form

faktor pozabljanja -ja -- m parameter sprotne
metode obdelave podatkov, ki doloca
hitrost padanja vpliva starejsih podatkov na
trenutni rezultat
ANG.: forgetting factor

faza -ez 1. delez periode sinusnega signala,
izrazen s kotom, ki dolo¢a njegov zamik,
npr. glede na drugi sinusni signal z enako
periodo
ANG.: phase
2.» fazni kot (1,2, 3, 4)

fazifikacija -e 7 » meh&dnje

fazna ravnina -e -e 7 ravnina, v kateri je
prikazana odvisnost med spremenljivkama



stanj za sistem drugega reda, npr. hitrost na
ordinati in pot na abscisi
ANG.: phase plane, phase space

fazna razlika -e - 7 razlika med fazama dveh
nihanj z enako frekvenco
ANG.: phase difference

fazna rezérva -e ez » fazni razlocek

fazna trajektorija -e -e 7 geometri¢na pred-
stavitev trajektorije dinami¢nega sistema v
fazni ravnini S: fdzni portrét
ANG.: phase trajectory, phase portrait

fazni kot -ega -am 1. mera premika sinus-
nega vala v prostoru ali ¢asu od nicelne
vrednosti S: faza (2)
ANG.: phase angle
2. mera premika enega sinusnega vala glede
na drugi sinusni val z enako periodo S: faza (2)
ANG.: phase angle
3. zacetna vrednost argumenta sinusne
funkcije v njenem izhodis¢u S: faza (2)
ANG.: phase angle
4. kot pri zapisu vektorja v polarnih koordi-
natah S: faza (2)
ANG.: phase angle

fazni odziv -ega -am zveza med faznimi koti
sinusnih signalov razli¢nih frekvenc na
vhodu v sistem in na njegovem izhodu v
ustaljenem stanju, pogosto predstavljena z
Bodejevim diagramom
ANG.: phase response

fazni portrét -ega -am » fizna trajektorija

fazni premik -cga -a m sprememba faze perio-
di¢nega signala S: fazni zasuk
ANG.: phase shift

fazni razlocek -ega -Ckam merilo oddaljenosti
poteka faze frekven¢nega odziva dinamic-
nega sistema od meje stabilnosti, izrazeno s
kotom S: fazna rezérva
ANG.: phase margin

fazni zasuk -ega -am » fazni premik

fazno néminimalni sistém -- -ega -am
linearni sistem, katerega prenosna funkcija
ima nic¢le na desni strani s-ravnine, pri
¢emer ima enak amplitudni odziv kot sistem
z minimalno fazo, ki ima nicle z desne
strani prezrcaljene na levo stran s-ravnine,
vendar po absolutni vrednosti ve¢ji fazni
odziv, kar se v ¢asovnem odzivu na stopnico
odraza s prenihaji v nasprotni smeri, kot
je novo ustaljeno stanje sistema S: sistém z
neminimalno fazo
ANG.: nonminimum-phase system

fazno popéacenje -ega -as popacenje faze
periodi¢nega signala v ojacevalniku ali
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fotométer

drugi napravi, ko faza izhodnega signala ni
linearna funkcija faze vhodnega signala
ANG.: phase distortion

fazno prehitévanje -ega -as faza, za katero je
en periodi¢ni signal pred drugim periodic-
nim signalom iste frekvence
ANG.: phase lead

fazno zaostajanje -ega -a s faza, za katero je
en periodic¢ni signal za drugim periodi¢nim
signalom iste frekvence
ANG.: phase lag

filter -tram pasivno ali aktivno elektronsko
vezje, pri katerem so predpisane amplituda, F
faza ali sorodne velicine, ki so odvisne od
frekvence, pri ¢emer vezje bolje prepusca
signale dolo¢enega frekvenc¢nega podrodja,
signale nezelenega frekven¢nega podrocja
pa prepusca slabse ali jih popolnoma zadusi,
npr. nizkopasovni filter, pasovno zaporni
filter, pasovno prepustni filter, Cebisev
filter, Butterworthov filter S: sito
ANG.: filter, analog filter

filter UKF -tra -- [ukaeéf] m » népristranski
Kélmanov filter

Fisherjeva informacijska matrika ¢ -¢c -e
[fiSerjeva] z » informacijska matrika

fiziéni modél -ega -a m stvarna predstavitev
sistema, pogosto v pomanj$anem merilu,
ki ima lahko stati¢ni ali dinami¢ni znacaj,
njegova gradnja pa je veckrat draga,
zamudna ali neprakti¢na
ANG.: physical model

fluid -am snov, ki se lahko pretaka, npr. kaplje-
vina, plin, para, blato, sipki material, plazma
ANG.: fluid

fluorométer -tra m fotometer, ki meri intenziv-
nost svetlobe, porazdelitev valovnih dolzin
svetlobe ali emisijski spekter svetlobe v
mediju, kar omogoca dolo¢itev prisotnosti
ali koncentracije molekul v merjencu, pri
¢emer je za vzbujanje fluorescence upora-
bljen ustrezen svetlobni vir, npr. zarnica z
Zivosrebrno paro
ANG.: fluorometer, fluorimeter

fotodetéktor -ja m merilnik svetlobe ali
osvetljenosti, ki se uporablja pri regulaciji
razsvetljave ali v fotometriji, npr. fotodioda,
fototranzistor, fotopomnozevalka
ANG.: photodetector

fotométer -tram analizni instrument, ki s
fotoupori, fotodiodami ali fotopomno-
zevalkami meri intenzivnost svetlobe ali
njene opti¢ne lastnosti v raztopinah ali na
povrsinah, pri ¢emer je z analizo svetlobe
dolocene valovne dolZine ali z analizo spek-



frekvénca

tralne porazdelitve svetlobe mogoce dolo¢iti
koncentracijo komponent v merjencu, npr.
fluorometer, turbidimeter, nefelometer
ANG.: photometer

frekvénca -e; stevilo ponavljajocih se
dogodkov v ¢asovni enoti
ANG.: frequency

frekvénca du$énega nihanja ¢ -- -z
frekvenca nihanja odziva dinami¢nega
sistema na neharmonic¢no vzbujanje, pri
¢emer odziv niha s pojemajo¢o amplitudo
ANG.: damped frequency, damped natural
frequency

frekvénca prehdda -e -- 7 frekvenca, pri
kateri se sekata amplitudni odziv sistema in
premica, ki ponazarja ojacenje 1
ANG.: crossover frequency

frekvénca vzorcenja -¢ -- ; $tevilo vzorcev
zveznega signala v Casovni enoti, s katero se
tvori diskretni signal
ANG.: sampling rate, sampling frequency

frekvénca zgibanja -¢ -- : » Nyquistova
frekvénca

frekvéncna karakteristika -e -¢ 7 » frekvénéni
odziv

frekvénénik -am » frekvénéni pretvérnik

frekvéncni odziv -ega -am odziv sistema v
ustaljenem stanju na sinusne vhodne signale
izbranih frekvenc, ki ga predstavljajo meritve
ali rezultat analiti¢nega izracuna, prikazan
npr. z Bodejevim diagramom, polarnim
diagramom S: frekvén¢na karakteristika
ANG.: frequency response, harmonic response

frekvénéni pretvornik -ega -am naprava, ki
pretvarja izmenic¢no napetost ene frekvence
v izmeni¢no napetost druge frekvence, kar
omogoca precizno hitrostno ter pozicijsko
vodenje in mehke zagone asinhronskih izme-
ni¢nih motorjev, pri cemer je za spreminjanje
frekvence in napetosti pogosto uporabljena
pulznosirinska modulacija S: frekvénc¢nik
ANG.: VED, variable-frequency drive, AFD,
adjustable-frequency drive, VSD, variable-
speed drive, VV'VF, variable voltage-variable
frequency drive

frekvéncni prostor -ega -6ram domena, v
kateri je neodvisna spremenljivka frekvenca
ANG.: frequency domain

frekvéncni spékter -ega -tra m predstavitev
signala s harmoni¢nimi komponentami v
odvisnosti od frekvence
ANG.: frequency spectrum

Frobéniusova kanodnicna oblika ¢ -¢ -e:
kanoni¢na oblika zapisa modela univa-
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riabilnega linearnega sistema v prostoru
stanj, pri ¢emer ima sistemska matrika

v spodnyji vrstici ali v skrajnem desnem
stolpcu negativne koeficiente karakteristic-
nega polinoma, preostali del pa zapolnjuje
enotska matrika

ANG.: Frobenius canonical form, companion
form, rational canonical form

fiinkcija gostdte verjétnosti -¢ -- -- ; funkcija,
katere integral med dvema mejnima
vrednostima doloca verjetnost, da bo zvezna
naklju¢na spremenljivka zavzela vrednost na
intervalu med tema dvema vrednostima
ANG.: probability density function

funkeija Ljapinova -e -- 7 zvezna skalarna
funkcija, ki je vsaj lokalno pozitivno
definitna v okolici ravnotezne tocke sistema
in se uporablja npr. pri analizi stabilnosti po
direktni metodi Ljapunova
ANG.: Lyapunov function

funkcijski bloéni diagram -ega -ega -am
grafi¢ni jezik za programiranje PLK-jev, pri
katerem program ponazarja vezave logi¢nih
vrat in drugih blokov ter je poleg lestvicnega
diagrama, seznama ukazov in strukturira-
nega teksta eden od osnovnih standardizira-
nih programskih jezikov
ANG.: FBD, function block diagram

funkcijski blok -ega -am blok simulacijske
sheme, ki predstavlja vir vhodnih signalov,
splosni funkcijski generator ali realizira
poljubne nelinearne povezave med vhodom
in izhodom ter razli¢ne matemati¢ne
operacije in funkcije
ANG.: function block

funkcijski generator -cga -jam elektronska
naprava ali programski modul, ki tvori
razli¢ne oblike pogosto periodi¢nih signalov,
npr. sinusni signal, pravokotni signal,
trikotni signal, na $irokem frekven¢nem
obmodju in se uporablja pri razvoju in preiz-
kusanju elektronske opreme ter v simulaciji
ANG.: function generator

funkcionalna vodljivost -¢ -i 7 lastnost line-
arnega multivariabilnega sistema, da je
mogoce z izbiro ustreznih vhodov tvoriti
zelene izhode pri zacetnih pogojih, ki so
enaki 0, za kar mora biti matrika prenosnih
funkcij nesingularna
ANG.: functional controllability

fuzifikacija -e z » mehcdnje



generator nakljucnih stevil -ja-- --m
program ali modul simulacijskega jezika,
ki tvori ponovljiv niz naklju¢nih $tevil,
uporabnih npr. pri simulaciji sistemov
diskretnih dogodkov
ANG.: random-number generator,
pseudorandom generator

generatorski ojacevalnik -ega -am mo&nostni
ojacevalnik, ki ga sestavlja elektri¢ni motor s
konstantno hitrostjo, ki poganja enosmerni
generator, pri cemer regulatorjev signal
na rotorju povzroci ustrezno napetost na
statorju generatorja
ANG.: DC generator power amplifier

genétski algoritem -ega -tma m evolucijski
algoritem, ki posnema naravni izbor in
temelji na postopkih mutacije, krizanja,
dedovanja in selekcije, pri cemer se najvec-
krat uporablja kot stohasti¢na optimizacijska
metoda
ANG.: genetic algorithm

geometrijska prirdcénost -¢ -iz sposobnost
robotskega prijemala, da pri isti poziciji
zavzame razli¢ne orientacije
ANG.: geometric dexterity

gibka proizvodnja -¢ -¢ 7 vitka proizvodnja, ki
je zmozna hitrih reakcij na potrebe strank in
spremembe trga, pri ¢emer ohranja ceno in
kakovost proizvodov
ANG.: agile manufacturing

gibljivost -i7 v robotiki Stevilo neodvisnih para-
metrov, ki so potrebni za popolno dolocitev
lege vsakega segmenta kinemati¢ne verige v
izbranem trenutku
ANG.: mobility

giroskop -am » Ziroskép

glavna regulacijska zanka - -e -¢ 7 pri kaskadni
regulaciji zunanja regulacijska zanka, ki
vsebuje glavni regulator, pomozno regulacij-
sko zanko in proces
ANG.: primary control loop, main control loop

glavni regulator -ega -ja m pri kaskadni regulaciii
regulator, ki iz razlike med nastavljivo
referenco in merjeno regulirano veli¢ino
dolo¢i izhod, ki je referen¢ni vhod
pomoznega regulatorja
ANG.: primary controller, main controller

globalna asimptéticna stabilnost Ljapinova
-¢ -€ -1 -- 7 lastnost avtonomnega sistema,
da njegova trajektorija v prostoru stanj za
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kakrsen koli zacetni pogoj ostane znotraj
omejenega obmocja okrog ravnotezne tocke
in se zakljuci v tej ravnotezni tocki, ko gre
¢as proti neskonénosti

ANG.: global asymptotic Lyapunov stability

globalni minimum -ega -am minimalna
vrednost obravnavane funkcije na celotnem
obmocju opazovanja, ki je resitev optimiza-
cijskega problema
ANG.: global minimum, absolute minimum

globalni pozicijski sistém -ega -ega -am merilni
sistem, ki na osnovi podatkov iz satelitov
doloca svoj zemljepisni polozaj K: GPS
ANG.: GPS, global positioning system

gorivna célica -¢ -e 7 vir elektri¢ne energije, ki
se uporablja za napajanje izvr$nih sistemov,
npr. alkalna celica, polimerna celica, celica
s fosforno kislino, celica s staljenim karbo-
natom
ANG.: fuel cell

gostomér -am» merilnik gostote

GPS -a [gepees] mkrat. «» globdlni pozicijski
sistém

gradiéntna metoda -e -e 7 deterministi¢na
neomejena optimizacijska metoda, pri kateri
se smer spreminjanja optimiranih parame-
trov dolo¢i z gradientom kriterijske funkcije,
npr. metoda najstrmejsega sestopa, metoda
Newton-Raphson, koncept minimaks, Fibo-
naccijev iskalni postopek, zlati rez
ANG.: gradient method

gradnik -am 1. nedeljivi del strojne opreme v
sistemu vodenja
ANG.: element
2.» elemeént (1)
3. » elemeént (2)

gradnja zemljevida -¢ -- 7 » kartiranje

grafiéni modél -ega -am abstraktni simboli¢ni
nematemati¢ni model v obliki risbe ali grafa
ANG.: graphic model

graf povezav -a -- m grafi¢no predstavljen
model fizikalnih odnosov med elementi
dinami¢nega sistema, pri katerem
moc¢nostni spremenljivki napora in pretoka
omogocata enostavno povezavo elementov z
razli¢nih problemskih podrodij S: bond graf
ANG.: bond graph

gravimétriéni merilnik vlaznosti -ega -a --m
merilnik vlaznosti plina, ki vlaznost dolo¢i
iz razlike tez popolnoma suhe higroskopske
snovi in iste snovi, dovolj dolgo izposta-
vljene merjenemu plinu, kar omogoca
izrac¢un absolutne vlaznosti plina
ANG.: gravimetric humidity sensor



Hammersteinov modél

Hammersteinov modél -cga -a [hdmerstajnov] m
nelinearni model, pri katerem je izhod sta-
ti¢nega nelinearnega podmodela vezan na
vhod dinami¢nega linearnega podmodela
ANG.: Hammerstein model

Hammerstein-Wienerjev modél -cga -a
[hamerstajn-vinerjev] m nelinearni model,
pri katerem je izhod prvega staticnega
nelinearnega podmodela vezan na vhod
dinamic¢nega linearnega podmodela, izhod
dinamic¢nega linearnega podmodela pa
na vhod drugega stati¢nega nelinearnega
podmodela
ANG.: Hammerstein-Wiener model

haptiéna simulacija -¢ -e 7 sodelovanje
uporabnika, hapti¢nega vmesnika in
navideznega okolja, ki omogoca obc¢utek
navidezne prisotnosti
ANG.: haptic simulation

hapticni prikazovalnik -ega -a m mehanska
naprava, ki je prirejena za prenos kinesteti¢-
nih in posredno tudi taktilnih informacij do
uporabnika
ANG.: haptic display

haptiéni robot -ega -a m » hépti¢ni vmésnik

hapticni vmésnik -ega -am robotska naprava,
ki omogoca posredno zaznavanje otipa,
prikazuje znacilnosti otipa in omogoca
manipulacijo s predmeti v navideznem ali

telemanipulacijskem okolju S: hapti¢ni robét
ANG.: haptic interface

harmaniéni pogon -ega -6na m sistem z velikim
prenosnim razmerjem, sestavljen iz prila-
godljivega notranjega in zunanjega prenosa,
kar omogoca gladko gibanje v sklepih robota
ANG.: harmonic drive

Heavisidova fiinkcija -¢ -¢ [hévisajdova] z
» endtska stopni¢na funkcija

hibridna simuldcija -¢ -¢ 7 simulacija, ki
zdruzuje simulacijsko okolje in eksperiment
na dejanskem sistemu ali eksperiment,
izveden z orodjem za navidezno resni¢nost,
kar omogoca realisti¢ni prikaz obravnava-
nega problema
ANG.: hybrid simulation

hibridni agént -ega -énta m agent, ki zdruzuje
lastnosti kognitivnih in odzivnih agentov,
pri ¢emer ima lahko tudi sposobnost ucenja
ANG.: hybrid agent, deliberative-reactive
agent
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hibridni modél -ega -am 1. model, ki zdruzuje
zvezni model in model diskretnih dogodkov
v nedeljivo celoto in opisuje npr. zvezne
procese z dvopoloZzajnimi senzorji, zvezne
procese z dvopolozajnimi aktuatorji, Sarzne
procese
ANG.: hybrid model
2. model, ki zdruZzuje ve¢ pristopov mode-
liranja z namenom izbolj$anja natan¢nosti
modeliranja ali omogoc¢anja modeliranja
na dolocenih problemskih podro¢jih, npr.
nadgradnja teoreti¢nega modela z mehkim
ali nevronskim modelom
ANG.: hybrid model

hibridni raéunalnik -ega -am ra¢unalnik,
ki zdruzuje dobre lastnosti digitalnega in
analognega rac¢unalnika, zaradi cesar se
uporablja za ¢asovno najzahtevnejse simu-
lacije
ANG.: hybrid computer

hibridni sistém -cga -am dinamiéni sistem,
katerega obnasanje je mogoce opisati s
kombinacijo zveznega modela in modela
diskretnih dogodkov
ANG.: hybrid system

hibridno vodenje -ega -as 1. vodenje sistema,
ki vkljucuje zvezno dinamiko in diskretne
dogodke
ANG.: hybrid control
2. vodenyje, pri katerem sta zdruzeni vsaj dve
razli¢ni metodi, ki se skupaj uporabita za
vodenje sistema, npr. kombinacija PID-regu-
latorja in mehkega regulatorja
ANG.: hybrid control
3. vodenje zveznega sistema z regulatorjem,
ki je delno ali v celoti izveden digitalno
ANG.: hybrid control
4. vodenje polozaja vrha robota ob
hkratnem vodenju sile dotika med vrhom
robota in okolico
ANG.: hybrid control

hidravliéna kapacitéta - -¢ ; mera za najvedji
volumen ali pretok kapljevine v dolo¢enem
hidravli¢nem sklopu
ANG.: hydraulic capacity

hidravliéna kapacitivnost -¢ -z mera za
zmoznost shranjevanja potencialne energije
kapljevine v shranjevalniku, definirana z
razmerjem med pretokom in odvodom
nivoja kapljevine
ANG.: hydraulic capacitance

hidravliéna upérnost -¢ -i 7 upor hidravli¢-
nega sklopa proti pretoku kapljevine,
definiran z razmerjem med spremembo
tlaka in spremembo pretoka
ANG.: hydraulic resistance



hidravliéna vztrajnost -e -i vztrajnost
kapljevine, ki se giblje v cevi, definirana
z razmerjem med spremembo tlaka in
odvodom pretoka
ANG.: hydraulic inertance

hidravliéni cilinder -ega -dra m hidravli¢ni
motor za pomike, sestavljen iz valja,
v katerem se pod vplivom hidravli¢ne
tekocine giblje bat, uporaben v primerih,
ko so potrebne velike sile in razmeroma
pocasni premiki, pri ¢emer obstajajo Stevilne
izvedbe, npr. z dvostransko batnico, s
povratno vzmetjo, z dvostranskim delova-
njem S: hidravli¢ni valj
ANG.: hydraulic cylinder, piston cylinder
hidravliéni motor -ega -jam naprava, ki
pretvarja energijo pretoka kapljevine v
translatorno ali rotacijsko gibanje
ANG.: hydraulic motor

hidravlicni valj -ega -am » hidravli¢ni cilinder
hidrométer -tra m » areométer

hierarhicno vddenje -ega -as vodenje velikih
sistemov z ve¢nivojsko piramidno strukturo
odlo¢itvenih elementov odprtozanénega tipa,
pri katerem je pretok informacij pretezno
vertikalen, od najhitrejsega spodnjega nivoja
do najpocasnejSega najvisjega nivoja in
obratno, pri ¢emer ni nujno, da je splosni cilj
vodenja enak ciljem vodenja posameznih
podsistemov
ANG.: hierarchical control

higrométer -tram » merilnik vlaznosti

hiperredundantni manipulator -ega -jam
robotski mehanizem, ki ima mnogo
odve¢nih prostostnih stopenj glede na
zahteve naloge, ki jo mora opraviti
ANG.: hyperredundant manipulator

histeréza -¢ 7 lastnost sistema, da sta pri pove-
¢evanju in zmanj$evanju vhodne veli¢ine
vhodno-izhodni karakteristiki razli¢ni, npr.
pri termostatu, magnetenju, zobniskem
prenosnem sistemu
ANG.: hysteresis

hitrost odziva -i - 7 1. lastnost sistema,
ki opredeljuje dinamiko odziva sistema
na zunanje vplive, opisana npr. s ¢asom
zakasnitve, ¢asom vzpona, ¢asom umiritve
ANG.: response time
2. dinami¢na lastnost merilnega sistema, ki
je opisana z njegovo ¢asovno konstanto ali
pasovno $irino
ANG.: reaction time

hkratna lokalizacija in kartiranje -¢ -¢ -- -a
algoritem za ocenjevanje lege avtonomnega
mobilnega sistema v okolju in socasno izde-
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lovanje zemljevida, ki vkljucuje obdelavo
in zdruzevanje podatkov iz uporabljenih
senzorjev, pri cemer sta postopka ocenje-
vanja lege in izdelovanja zemljevida
soodvisna
ANG.: SLAM, simultaneous localization and
mapping

hod ventila -a -- m pomik ali zasuk premi¢nega
dela ventila, merjen od zaprtega polozaja
ventila, ki je zaradi oblike premi¢nega dela
ventila navadno v nelinearni zvezi z odprto-
stjo ventila
ANG.: valve opening, valve travel, valve lift

holisticni pristop -ega -6pam » sistémski
pristop

holonomiéni sistém -ega -a m sistem, pri
katerem se z vrnitvijo notranjih spremen-
ljivk sistema, kot so zasuk koles ali koti
sklepov, v zacetno stanje mobilni robot ali
robotski manipulator vedno vrne v zaletno
lego, pri ¢emer je lahko pot, po kateri se
notranje spremenljivke vrnejo v zacetno
stanje, poljubna
ANG.: holonomic system

homogéna transformacija -¢ -e 7 mate-
mati¢na transformacija, predstavljena s
kvadratno matriko Cetrtega reda, ki opisuje
pozicijo in orientacijo koordinatnega
sistema glede na referen¢ni koordinatni
sistem in je uporabna tudi za opis translacij-
skega in rotacijskega premika
ANG.: homogeneous transformation

homogéni sistém -ega -am sistem, ki nima
zunanjega vzbujanja, npr. sistem, ki ga je
mogoce opisati z modelom v obliki dife-
rencialne enacbe, v kateri ni vhodne spre-
menljivke ali njenih odvodov S: avtondmni
sistém (2)
ANG.: autonomous system

horizont vodenja -a -- m parameter prediktiv-
nega vodenja, ki oznacuje $tevilo ¢asovnih
korakov v prihodnosti, za katere je predvi-
deno spreminjanje vhodnega signala, in je
manjse ali enako prediktivnemu horizontu
ANG.: control horizon

humanoid -am robot, ki ima nekatere ¢loveske
lastnosti, npr. videz, bipedalno hojo, mani-
pulacijo, strojni vid S: humanoidni robét
ANG.: humanoid, humanoid robot

humanoidni robot -ega -a m » humanoid



i-¢lén

I-Clén -am <> integrirni ¢lén
identifikabilnost -i; 1. lastnost sistema, da ga
je mogoce identificirati
ANG.: identifiability, identificability
2. lastnost sistema, da je z ustreznim vzbu-
janjem dobljeni parametri¢ni model sistema
mogoce opisati z enoli¢nim naborom para-
metrov
ANG.: identifiability
identifikacija -e 7 eksperimentalno modelira-
nje dinamic¢nih sistemov
ANG.: system identification

identifikacija méhkega modéla ¢ -- - ;
identifikacija nelinearnega dinami¢nega
sistema z mehkim modelom, pri kateri
strukturna identifikacija vklju¢uje dolo¢itev
tipa in $tevila pravil ali pripadnostnih
funkcij, parametrska identifikacija pa
zagotovi ustrezne ocene parametrov, npr.
identifikacija modela Takagi-Sugeno S: méhka
identifikacija
ANG.: fuzzy identification, fuzzy-model
identification

identifikacija napak -e -- 7 postopek za ugo-
tavljanje velikosti in dinamike napake, ki
sledi postopku lokalizacije napak S: prepo-
znavanje napak
ANG.: fault identification

identifikacija struktire -e -- ; postopek za
dolocitev strukture matematicnega modela,
npr. dolo¢itev reda sistema, dolo¢itev baznih
funkcij
ANG.: structure identification

IEC-vodilo -a [iecé] s » vmésnik IEEE-488

iglicni ventil -ega -a m regulacijski ventil, pri
katerem iglasta oblika premic¢nega dela
ventila zagotavlja dobro tesnjenje, najpogo-
steje uporabljan za regulacijo pretoka plinov
ANG.: needle valve

imitacijski modél -ega -am fizi¢ni model s
stati¢nim znacajem, npr. lutka, $ablona,
atomska struktura
ANG.: imitation model

impedancno védenje -ega -a s nalin vodenja
robota, ki se dotika okolice, pri ¢emer so
referen¢ni vhodi regulatorja pozicija in njeni
odvodi
ANG.: impedance control

implicitna metoda -e -e 7 metoda za izpeljavo
simulacijske sheme ¢asovne funkcije, pri
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kateri zaporedno odvajanje funkcije privede
do diferencialne enacbe, katere resitev je
funkcija, dobljena diferencialna enacba pa
se reSuje z indirektno metodo
ANG.: implicit method, implicit function
generation

Impilz -am preizkusni signal, modeliran z
impulzno funkcijo
ANG.: impulse, pulse

impulzna finkeija -e -¢  funkcija za
modeliranje preizkusnega signala, ki ima
pravokotno obliko ter dolo¢eno trajanje in
amplitudo
ANG.: rectangular pulse function

impulzni odziv -ega -am odziv dinami¢nega
sistema na impulzno spremembo vhodnega
signala
ANG.: impulse response

indiréktna metdda -e -¢ 7 metoda za izpeljavo
simulacijske sheme modela, ki je podan z
diferencialno enacbo, pri kateri je mogoce
sistema in ne vsebuje odvodov vhoda v
sistem
ANG.: indirect method

indiréktna metéda Ljapunova ¢ -¢ --:
metoda za analizo stabilnosti ravnoteznih
tock homogenega sistema z linearizacijo
sistema okrog ravnotezne tocke, ki se
uporablja predvsem za analizo stabilnosti
nelinearnih in ¢asovno spremenljivih
sistemov S: prva metoda Ljapunova
ANG.: Lyapunov's indirect method, first
method of Lyapunov

indirékino programiranje rohéta -ega -a
-- s programiranje robota, ki poteka na
ra¢unalniku brez uporabe tega robota med
programiranjem
ANG.: off-line robot programming

indukcijski motor -ega -jam » asinhrénski
izménic¢ni motor

induktivni blizinski merilnik -ega -ega -a
m blizinski merilnik, ki zazna prisotnost
predmeta s permeabilnostjo, razlicno
od permeabilnosti zraka, zaradi ¢esar se
spremeni induktivnost merilnika
ANG.: inductive proximity sensor

induktivni merilnik kétne hitrosti -ega -a --
--m» merilnik s spremenljivim magnétnim
pretokom

induktivni merilnik nivéja -ega-a --m
merilnik nivoja, ki nivo dolo¢i z merjenjem
induktivnosti tuljave, pri kateri je jedro
kapljevina z dovolj veliko permeabilnostjo
ANG.: inductive level sensor



induktivni merilnik pomika -ega -a --m
merilnik pomika, pri katerem merjenec
premika jedro, kar vpliva na lastno induktiv-
nost navitja ali pa na medsebojno sklopitev
dveh ali ve¢ navitij, npr. diferencialni
induktor, diferencialni transformator
ANG.: inductive displacement sensor

induktivno sklépanje -ega -a s sklepanje o
splo$nih zakonitostih na osnovi opazovanja
posameznega sistema
ANG.: inductive reasoning

induktosin -am zelo natancen induktivni
inkrementalni merilnik zasuka ali pomika,
pri katerem se iz merjenih napetosti na
drsniku, ki ga premika merjenec, in glede
na induktivni sklop s statorjem izracuna
merjena veli¢ina
ANG.: inductosyn

industrijski krmilnik -ega -a m naprava za
sekvenc¢no vodenje izdel¢nih sistemov, prila-
gojena uporabi v proizvodnih obratih, npr.
PLK, programsko nastavljivi krmilnik
ANG.: industrial controller

industrijski racunalnik -ega -a m industrij-
skemu okolju prilagojen rac¢unalnik, pri
katerem robustna gradnja, hlajenje in
napajanje zagotavljajo odpornost naprave na
vplive okolice in motnje
ANG.: industrial PC, industrial computer

industrijski regulator -ega -ja m naprava za
zaprtozancéno vodenje procesov v proizvo-
dnih obratih z vsemi potrebnimi spremlja-
jo¢imi funkcijami, npr. brezudarni preklop
ro¢no-avtomatsko, za§¢ita pred integralskim
pobegom, filtriranje signala, pretvorba
signala S: procésni regulator
ANG.: industrial controller, process controller

industrijski robot -ega -a m reguliran, repro-
gramirljiv in ve¢namenski robotski manipu-
lator, ki je voden v treh ali ve¢ prostostnih
stopnjah
ANG.: industrial robot

industrijsko vodilo -ega -as industrijski komuni-
kacijski sistem, ki omogoc¢a omrezno povezavo
naprav sistemov za vodenje v realnem casu
in uporablja enega od namenskih protokolov,
npr. protokol PROFIBUS, protokol CC-link,
protokol Modbus
ANG.: fieldbus

inercialni navigacijski sistém -ega -ega-am
» inércijski navigacijski sistém

inercialni sénzor -ega -jam » inércijski sénzor

inércijski navigacijski sistém -ega -ega -am
sistem, ki lahko z uporabo inercijskih
senzorjev doloca pozicijo, orientacijo ali
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hitrost premikajocega se telesa, v katerega je
vgrajen S: inercialni navigacijski sistém
ANG.: inertial navigation system

inércijski sénzor -ega -ja m senzor, ki zaznava
spremembe gibanja zaradi vpliva vztrajnosti,
npr. pospeskometer, Ziroskop S: inercialni
sénzor
ANG.: inertial sensor

informacijska matrika -¢ -¢ 7 matrika, ki
opisuje koli¢ino informacije neznanega
parametra in je obratno sorazmerna varianci
ocene tega parametra S: Fisherjeva informa-
cijska matrika
ANG.: Fisher information matrix,
information matrix

infrardéci termométer -ega -tra m » sevalni
pirométer

inheréntna pretécna karakteristika -¢ -¢ -ez
» ventilska karakteristika

inkrementalni enkoder -cga -ja m merilnik,
ki meri spremembe pomikov ali zasukov in
tvori impulzni signal, ki daje informacijo o
spremembi poloZaja merjenca
ANG.: incremental encoder, relative encoder

inkrementalni kapacitivni merilnik pomika
-e0a -ega -a -- m enkoder, pri katerem medse-
bojni vpliv drsnika in statorja preko elektro-
stati¢nega polja omogoca natan¢no meritev
pomika
ANG.: capacitive incremental motion encoder,
capacitive linear encoder

inkrementalni kapacitivni merilnik zasiika
-e0a -ega -a -- m enkoder, pri katerem medse-
bojni vpliv drsnika in statorja preko elektro-
stati¢nega polja omogoca natan¢no meritev
zasuka
ANG.: capacitive incremental rotary encoder

integracija sénzorjev -¢ -- ; zdruzevanje
podatkov, pridobljenih iz ve¢ razli¢nih
senzorjev, za tvorjenje zanesljivih informacij,
ki so potrebne za uspesno delovanje sistema
ANG.: sensor fusion, sensor integration

integracijska metdda prediktor-koréktor
-6 -€ -- 7 numeri¢na integracijska metoda,
pri kateri so za izbolj$anje njenih lastnosti
uporabljene razliéne kombinacije enokorac-
nih metod in veckora¢nih metod
ANG.: predictor-corrector integration method

integracijska metdda za tégi sistém ¢ -e
-- -- -~z numeri¢na integracijska metoda, ki
z dolocitvijo ustreznega ra¢unskega koraka
poveca natanc¢nost in hitrost izra¢unov pri
simulaciji togih sistemov, npr. metoda Gear,
metoda Rosenbrock-Wanner
ANG.: integration method for stiff system



integrdlska cenilka

integralska cenilka -¢ -¢ ;7 cenilka, ki je
dolocena z integralom, v katerem navadno
nastopa pogresek, npr. cenilka IAE, cenilka
ISE, cenilka ITAE, cenilka ITSE, cenilka
ISTAE, cenilka ISTSE
ANG.: integral criterion

integralski pobég -ega -égam pojav pri
uporabi regulatorja z I-¢lenom, pri katerem
dolgotrajen pogresek, ki je obi¢ajno
posledica omejitve izvr$nih ¢lenov ali
zunanjih vplivov, povzro¢i nezeleno nara-
$¢anje izhoda I-¢lena, zaradi Cesar pride do
velikega prevzpona reguliranega signala
ANG.: integral windup

integrator -jam 1. enota, katere izhodna
veli¢ina je integral vhodne veli¢ine
ANG.: integrator
2. blok simulacijske sheme, ki ob uposte-
vanju zacetnega pogoja na izhodu tvori
integral vhodega signala
ANG.: integrator

integrirna konstanta -¢ -¢ 7 » integrirno
ojacenje

integrirni €as -ega ¢4sa m koeficient, ki doloca
vpliv integrirnega ¢lena v regulatorju in je
enak Casu, v katerem se delez integrirnega
¢lena v regulirnem signalu izenaci z delezem
proporcionalnega ¢lena pri odzivu PI-regu-
latorja na stopnico
ANG.: integral-action time, integral time,
reset time

integrirni ¢lén -ega -am ¢len regulatorja, pri
katerem je njegov izhodni signal sorazmeren
integralu njegovega vhodnega signala S: [-¢lén
ANG.: integral term

integrirni proceés -ega -am proces, katerega
dinamiko je mogoce opisati s prenosno
funkcijo, ki ima v koordinatnem izhodi$¢u
s-ravnine en pol ali ve¢ polov S: integrirni
sistém
ANG.: integrating process, integrating
system

integrirni regulator -ega -ja m regulator,
pri katerem je izhodni signal sorazmeren

integralu vhodnega signala S: I-regulator
ANG.: integral controller

integrirni sistém -ega -a m » integrirni procés

integrirno ojacenje -ega -a s konstanta inte-
grirnega ¢lena regulatorja, ki jo predstavlja
kvocient proporcionalnega ojacenja in inte-
grirnega ¢asa S: integrirna konstdnta
ANG.: integration gain

integrirno vodenje -ega -a s vodenje, pri
katerem je hitrost spremembe izhoda regu-
latorja sorazmerna vrednosti pogreska, tako
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da je izhod regulatorja sorazmeren integralu
pogreska
ANG.: integral control

inteligéntni sénzor -cga -jam senzor z vgrajeno
sposobnostjo predobdelave informacije ali
sklepanja, kar omogoca visji nivo zaznavanja
in odlocanja
ANG.: intelligent sensor

inteligéntno vddenje -cga -as vodenje, ki
uporablja metode s podro¢ja umetne inteli-
gence, npr. vodenje z mehko logiko
ANG.: intelligent control

interakcija -¢ 7 » krizna povezéva

interaktivni sistém -cga -am multivariabilni
sistem, obravnavan kot celota, pri katerem se
upostevajo vse krizne povezave
ANG.: interactive system

interprétrski simulacijski jézik -ega -ega -kam
simulacijski jezik, pri katerem interpretrski
program sproti prevaja in izvaja simulacijske
elemente v ustreznem vrstnem redu, zaradi
Cesar uporabnik lahko spreminja strukturo
in parametre brez ponovnega prevajanja, kar
omogoca hitrejsi razvoj modela
ANG.: interpreter-oriented simulation
language

interval vzorcenja -a -- m » &s vzéreenja
invérter -jam» razsmérnik

invérzna dinamika -e -ez dolo¢itev sil ali
navorov v sklepih robota tako, da se bo
robot gibal po znani trajektoriji
ANG.: inverse dynamics

invérzna kinematika -e -¢ 7 izra¢un pomikov
v sklepih iz znane lege vrha robota
ANG.: inverse kinematics

invérzni modél -ega -a m v identifikaciji model,
pri katerem so vhodne in izhodne vrednosti
zamenjane, pri cemer se model optimira
glede na pogresek napovedi trenutne
vrednosti vhoda pri znanih preteklih
vrednostih vhodov in izhodov S: modél z
vhédnim pogréskom
ANG.: inverse model, input-error model

invérzni Nyquistov diagram -ega -ega -a
[najkvistov] m Nyquistov diagram, pri
katerem je Nyquistova krivulja preslikana
preko obratne vrednosti zmnozka prenosnih
funkcij direktne poti in povratne zveze
ANG.: inverse Nyquist diagram, inverse
Nyquist plot

invérzni problém I -ega -a -- [éna] m problem
dolo¢itve dinamike ali stanja sistema pri
znanem ¢asovnem poteku vhoda in znanem
casovnem poteku izhoda, ki se resuje zlasti



z identifikacijo ali ocenjevanjem stanj
sistema
ANG.: inverse problem I

invérzni problém Il -ega -a -- [dvé] m problem
dolo¢itve ¢asovnega poteka vhoda za zago-
tovitev ¢im bolj$ega sledenja izhoda Zeleni
trajektoriji pri znani dinamiki in znanih
stanjih sistema, ki se resuje zlasti z nacrtova-
njem vodenja sistema
ANG.: inverse problem IT

inzenirska dimenzijska enéta ¢ -c -¢:
dimenzijska enota, ki ne spada med osnovne
in izpeljane dimenzijske enote, se pa v praksi
pogosto uporablja, npr. bar, minuta, liter,
tona, stopinja Celzija
ANG.: non-SI unit

ionizacijski merilnik -ega -a m merilnik
visokega vakuuma, ki ima zgradbo, podobno
triodi, pri katerem je merjeni plin ioniziran
z elektroni iz katode, iz tokov na pozitivni
mrezZici in negativni anodi pa se izracuna
merjeni vakuum
ANG.: ionization gauge

ionski detéktor -cga -ja m element analiznih
instrumentov ali detektor radioaktivnega
Zarcenja, ki ima zgradbo, podobno konden-
zatorju, prikljucen na visoko napetost s
plinom kot dielektrikom, pri ¢emer vstop
merjenih ionov ali ionizacija plina zaradi
zaréenja povzroci tok skozi kondenzator,
odvisen od stevila ionov ali od koli¢ine
Zarcenja
ANG.: ion detector, ionization chamber,
radiation detector

I-regulétor -jam <> integrirni reguldtor

ireverzibilni proceés -ega -am proces, ki poteka le
v smeri nara$¢anja entropije, v obratni smeri
pa le z dovajanjem dodatne energije, npr.
prevajanje toplote, difuzija, kemicna reakcija
ANG.: irreversible process

izdéléni sistém -ega -am proizvodni sistem,
pri katerem se posamezni obdelovanci
pojavljajo zaporedoma v ustreznih ¢asovnih
razmikih, npr. v lesni, kovinski, ¢evljarski
industriji S: kosovni sistém
ANG.: production system

izhodiscni kot -ega -am » izhddni kot

izhodna enacha -¢ -e 7 del zapisa matemati¢-
nega modela v prostoru stanj, predstavljen
z algebrajsko enacbo v vektorski obliki, ki
povezuje spremenljivke stanj z izhodom
in neposredne povezave vhoda z izhodom
sistema, pri ¢emer je za multivariabilne
sisteme predstavljen v matri¢ni obliki
ANG.: output equation
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izkrivljanje frekvénc

izhédna funkcionalna vodljivost -¢ ¢ -i;
lastnost funkcionalno vodljivega sistema,
da nicle polinomov $tevcev McMillanove
kanoni¢ne oblike matrike prenosnih funkcij
leZijo na levi strani s-ravnine, kar olajsa
nacrtovanje regulatorja
ANG.: output functional controllability

izhodna matrika -¢ -¢ 7 matrika v vektorsko-
-matri¢nem zapisu linearnih izhodnih
enacb, ki podaja povezave spremenljivk stanj
z izhodi sistema, pri cemer se v primeru
enega izhoda poenostavi v vektor
ANG.: output matrix

izhédna obcutljivostna funkeija ¢ -¢ -¢:
prenosna funkcija zaprtozan¢nega sistema
med negativno motnjo na izhodu iz procesa
in regulirno veli¢ino, ki se uporablja za
analizo vpliva motnje na izhodu iz procesa
na regulirno veli¢ino
ANG.: noise sensitivity function, output I
sensitivity function

izhddna veli€ina -¢ -e 7 odvisna veli¢ina na
izhodu sistema, ki se spreminja zaradi spre-
minjanja vhodne veli¢ine
ANG.: output variable

izhodna vodljivost -¢ -7 lastnost sistema, da
je mogoce z ustreznim vhodnim signalom
v omejenem Casu izhod sistema spremeniti
s poljubne zacetne na poljubno konéno
vrednost
ANG.: output controllability

izhodni kot -ega -am kot, pod katerim veja
DLK-ja izhaja iz konjugirano kompleksnega
pola odprtozan¢nega sistema, pri cemer
velja, da je DLK simetri¢en na realno os

s-ravnine S: izhodi$¢ni kot
ANG.: departure angle

izhodni pogrések -ega -$kam razlika med
izhodom procesa in izhodom simuliranega
modela, pri ¢emer imata oba enak vhod
S: pogrések izhddnega signdla
ANG.: output error

izhodni signal -ega -a m signal na izhodu iz
sistema
ANG.: output signal

izhodni véktor -ega -jam 1. vektor v vektorsko-
-matri¢nem zapisu linearnih enacb stanj,
ki podaja povezave spremenljivk stanj z
izhodom iz sistema
ANG.: output vector
2. » véktor izhodov

izkrivljanje frekvénc -a -- s popacenje
frekvenc¢nega odziva pri diskretiza-
ciji zveznega sistema, zaradi ¢esar ima
diskretni sistem pri doloeni frekvenci



izménicni alternator

enak frekvencni odziv kot njegov zvezni
ekvivalent pri vidji frekvenci, pri cemer je
popacenje izrazitejse pri visokih frekvencah
v blizini Nyquistove frekvence

ANG.: frequency warping

izménicni alternator -cga -ja m merilnik kotne

hitrosti, pri katerem permanentni magnet
na rotorju, s katerim je povezan merjenec,
ustvarja spremenljivo magnetno polje, ki v
navitju statorja inducira izmeni¢no napetost,
sorazmerno merjeni kotni hitrosti

ANG.: AC signal alternator, single-phase AC
tachogenerator

izménicéni tahogenerator -ega -jam 1. dvofazni

izmeni¢ni elektri¢ni stroj za merjenje kotne
hitrosti, pri katerem izmeni¢na napetost

na enem statorju ustvarja magnetno polje,
zato se v vrtecem bakrenem valju, ki je z
merjencem povezan rotor, ustvarijo vrtincni
tokovi, zaradi ¢esar se v navitju drugega
statorja inducira napetost, sorazmerna
merjeni kotni hitrosti

ANG.: AC tachogenerator, AC tachometer,
tachometric generator

2. dvofazni izmeni¢ni elektri¢ni stroj za
merjenje kotnega pospeska, pri katerem
enosmerna napetost na enem statorju
ustvarja magnetno polje, zato se v pospeseno
vrte¢em bakrenem valju, ki je z merjencem
povezan rotor, ustvarijo vrtin¢ni tokovi,
zaradi Cesar se v navitju drugega statorja
inducira napetost, sorazmerna merjenemu
kotnemu pospesku

ANG.: AC tachogenerator, AC tachometer,
tachometric generator

izogibanje oviram -a -- s strategija gibanja,

ki omogoca naértovanje spremenjene poti
robota, ko zazna oviro, npr. z ultrazvo¢nimi,
infrarde¢imi, mikrovalovnimi, laserskimi

in drugimi senzorji, s strojnim vidom ali na
osnovi modela okolja

ANG.: collision avoidance, obstacle
avoidance

izpeljana dimenzijska enéta -¢ -¢ -e s dimen-

zijska enota izpeljanih velicin, ki ji pripada
ustrezen simbol, npr. N za njuton, Pa za
paskal, J za dzul

ANG.: derived unit, SI derived unit

izpeljana velicina -¢ -e 7 veli¢ina, ki je

definirana kot zmnozek potenc osnovnih
veli¢in
ANG.: derived quantity

izvedljivost -i 7 lastnost sistema, da mora

biti izhodni signal odvisen le od trenutne
vrednosti in od preteklih vrednosti
vhodnega signala, ne pa tudi od bodo¢ih
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vrednosti, npr. pri prenosni funkciji, pri
kateri red $tevca ne sme biti ve¢ji od reda
imenovalca
ANG.: feasibility

izvin -am mnozica treh ekvivalentnih sil in treh
navorov, ki delujejo vzdolz oziroma okoli
premice
ANG.: wrench

izviSni sistém -ega -am sistem za pretvorbo
izhodnega signala regulatorja v veli¢ino, ki
povzrodi v sistemu ustrezne spremembe,
navadno sestavljen iz mo¢nostnega pretvor-
nika, aktuatorja, kon¢nega izvr$nega ¢lena,
ojacevalnika in pretvornika signala
ANG.: final control system

Jacobijeva matrika -e -¢ [jakobijeva] z
matrika parcialnih odvodov prvega reda
vektorske funkcije po ¢lenih vektorja funk-
cijskih odvisnosti, npr. linearna zveza med
hitrostmi v sklepih in hitrostmi vrha robota
glede na zunanji koordinatni sistem
ANG.: Jacobian matrix

Jordanova kanéniéna oblika ¢ -¢ -¢
[Zordanova] z blo¢no diagonalna kanoni¢na
oblika zapisa sistema v prostoru stanj, ki se
uporablja za sisteme z veckratnimi lastnimi
vrednostmi
ANG.: Jordan canonical form

Juryjev stabilnostni kritérij -ega -ega -a
[dzuarijev] m metoda za ugotavljanje stabil-
nosti diskretnega ¢asovno nespremenljivega
linearnega zaprtozanc¢nega sistema z enim
vhodom in enim izhodom z analizo tabele,
ki temelji na koeficientih karakteristi¢ne
enacbe
ANG.: Jury stability criterion



kalibracija ¢z 1. postopek nastavitve
merilnega sistema, ki zagotavlja delovanje,
skladno s tehni¢nimi specifikacijami
ANG.: calibration
2. postopek primerjave izhodne vrednosti
merilnega sistema z referen¢nim merilni-
kom znane negotovosti
ANG.: calibration

Kalmanova dekompozicija -e - 7 strukturna
dekompozicija sistema glede na vodljivost in
spoznavnost, ki vodi do ustrezne kanoni¢ne
oblike zapisa modela v prostoru stanj
ANG.: canonical decomposition, Kalman
decomposition

Kalmanov filter -ega -tram algoritem za
ra¢unanje optimalnih ocen spremenljivk
stanja linearnega dinamic¢nega sistema v
prisotnosti $uma, katerega amplitude imajo
Gaussovo porazdelitev S: optimélni opazo-
valnik
ANG.: Kalman filter

kanonicna forma -¢ -¢ z» kandni¢na oblika

kanonic¢na oblika -¢ -e 7 standardizirani zapis
matemati¢nega modela sistema, ki lahko
bistveno olaj$a nekatere metode analize in
sinteze sistemov, npr. diagonalna kanoni¢na
oblika, vodljivostna kanoni¢na oblika,
spoznavnostna kanoni¢na oblika, McMilla-
nova kanoni¢na oblika S: kanéni¢na férma,
normalna oblika, stindardna oblika
ANG.: canonical form, normal form,
standard form

kaoticni sistém -ega -am nelinearni dinamié¢ni
sistem, natan¢no dolocen s konstantnimi
koeficienti modela, katerega odziv, ki je
odvisen od zacetnih pogojev, se ne ustali
v ravnotezni tocki in se ne ujame v limitni
cikel ali kaksno drugo kvaziperiodi¢no
gibanje
ANG.: chaotic system

kapacitivni blizinski merilnik -ega -ega -a
m blizinski merilnik, ki zazna prisotnost
predmeta z dielektri¢nostjo, razlicno
od dielektri¢nosti zraka, zaradi ¢esar se
spremeni kapacitivnost merilnika
ANG.: capacitive proximity sensor

kapacitivni merilnik mokrosti -cga-a - m
» kapacitivni merilnik vldZnosti (2)

kapacitivni merilnik nivéja -ega-a--m
merilnik nivoja, ki temelji na prevodnostnih
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karakteristicna enacbha

ali dielektri¢nih lastnostih medija, pri ¢emer
se njegova kapacitivnost spreminja glede na
nivo medija

ANG.: capacitive level sensor, capacitance
level sensor, admittance level sensor

kapacitivni merilnik pomika -ega -a -- m
merilnik pomika, pri katerem merjenec
spreminja oddaljenost med plo$¢ama,
efektivno povrsino plos¢ ali dielektri¢nost
med plo$¢ama kondenzatorja in s tem vpliva
na njegovo kapacitivnost, iz ¢esar je mogoce
dolo¢iti pomik
ANG.: capacitive displacement sensor

kapacitivni merilnik vlaznosti -ega-a--m
1. merilnik vlaznosti plina, pri katerem je
porozna kerami¢na snov dielektrik konden-
zatorja, ki se mu pod vplivom vlaznosti
spreminja kapacitivnost, iz katere je mogoce
dolo¢iti vlaznost plina
ANG.: capacitive humidity sensor
2. merilnik vlaznosti trdne snovi, pri
katerem je merjena snov dielektrik konden-
zatorja, ki se mu v odvisnosti od vlaznosti
trdne snovi spreminja kapacitivnost S: kapa-
citivni merilnik mokrosti
ANG.: capacitive moisture sensor

kapacitivni merilnik zastika -ega -a --m
merilnik zasuka, pri katerem se z zasukom
spreminja efektivna povr$ina plo§¢ in s tem
kapacitivnost kondenzatorja
ANG.: capacitive angle sensor, capacitive
angular displacement transducer, capacitive
angular-position sensor, capacitive rotation
sensor

kapljevinski kapilarni viskoziméter -ega
-e0a -tram viskozimeter, ki iz ¢asa iztekanja
kapljevine skozi kapilaro pri konstantnem
tlaku, znane prostornine natecene kaplje-
vine ter polmera in dolzine kapilare dolo¢i
merjeno viskoznost
ANG.: capillary viscometer

kapljevinski merilnik tlaka -ega -a -- m
merilnik tlaka, pri katerem steklena cevka v
obliki ¢rke U, obi¢ajno napolnjena z zivim
srebrom, iz razlike nivojev kapljevine v
posameznem kraku omogoca dolocitev
absolutnega ali diferencialnega tlaka
ANG.: U-tube manometer

kapsula -¢ 7 merilnik tlaka, izveden kot
dvoslojna kovinska opna, najveckrat
uporabljan za merjenje atmosferskega
tlaka S: aneroidni barométer
ANG.: aneroid gauge, capsule

karakteristicna enacha -e -e 7 algebrajska
enacba, od katere so odvisne resitve dife-
rencialne enacbe, ki mora biti linearna in



karakteristic¢ni polindm

homogena, npr. karakteristicna enacba

za dolocanje stabilnosti zaprtozanc-

nega sistema, ki vsoto enice in zmnozka
prenosnih funkcij direktne poti in povratne
zveze enaciz 0

ANG.: characteristic equation

karakteristicni poliném -ega -a m polinom, ki
ga tvori vsota enice in zmnozka prenosnih
funkcij direktne poti in povratne zveze
ANG.: characteristic polynomial

kartézicni robot -cga -am robot s tremi transla-
cijskimi sklepi, katerega delovni prostor ima
obliko kvadra
ANG.: Cartesian robot, rectangular robot

kartiranje -as postopek, s katerim avtonomni
mobilni sistem gradi zemljevid okolice, ki
ga lahko uporabi pri odlocitvah o ustreznem
premiku S: gradnja zemljevida, mapiranje
ANG.: mapping

kaskadna regulacija -e -¢ 7 regulacijski
sistem, pri katerem glavna regulacijska
zanka vsebuje eno pomozno regulacijsko
zanko ali ve¢ pomoznih regulacijskih zank,
tako da regulirni signal glavne regulacijske
zanke predstavlja referenco pomozne regula-
cijske zanke
ANG.: cascade control

kavitdcija -¢ z pojav v zozitvi cevi, npr. v ventilu
ali merilniku pretoka, pri katerem mehurcki
v kapljevini, ki so posledica uparjanja zaradi
padca tlaka, pri ponovnem zvisanju tlaka
nad uparjalno vrednost implodirajo, pri
¢emer se spro$ca energija, kar lahko povzroci
poskodbe naprave in Sumenje
ANG.: cavitation

kavzalnost -z » vzré¢nost

kazalnik ucinkovitosti -a -- m element nabora
predpripravljenih meril za u¢inkovitost
vodenega procesa s pripadajo¢imi izrac¢uni,
ki ga je mogoce prilagoditi obravnavanemu
primeru
ANG.: KPI, key performance indicatot,
performance indicator

kazenska metdda -¢ -¢z metoda, ki z uvedbo
kazenskih funkcij omejeno optimizacijsko
metodo nadomesti z nizom neomejenih
optimizacijskih metod, katerih resitve
konvergirajo k resitvi prvotnega problema,
npr. metoda zunanje zacetne tocke, metoda
notranje zacetne tocke
ANG.: penalty method

kibernétika -e 7 veda, ki proucuje vodenje
in komunikacije v bioloskih in tehniskih
sistemih
ANG.: cybernetics
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kinematicna singularnost -¢ -i; stanje, ki
onemogoca izracun inverzne Jacobijeve
matrike in s tem dolocitve hitrosti sklepov iz
podanih hitrosti vrha robota, kar se odraza v
zmanj$ani gibljivosti mehanizma
ANG.: kinematic singularity

kinematicna struktuira -e -e sestav robota, ki
obsega segmente, sklepe in orodje na vrhu
robota
ANG.: kinematic structure

kinematiéna veriga -e -e s kombinacija
zaporednih segmentov robota, povezanih s
translacijskimi ali z rotacijskimi sklepi
ANG.: kinematic chain

kinematiéni modél -ega -a m matematicni
model, ki povezuje poti, hitrosti in pospeske
mehanskega sistema, npr. posameznih
segmentov in vrha robota
ANG.: kinematic model

kinematicni par -ega -am dva segmenta
robota, ki ju povezuje translacijski ali rota-
cijski sklep
ANG.: kinematic pair

kinestéticna povratna informacija -¢ ¢ ¢
mehanski izhod hapti¢nega prikazovalnika,
ki deluje primarno na kinesteti¢na ¢utila in
uporabniku omogoca navidezno prisotnost
ANG.: kinesthetic feedback

kinestéticni obéutek -ega -tka m sposobnost za
zaznavanje drazljajev v miSicah in kitah pri
gibanju
ANG.: kinesthetic sense

klinasti ventil -cga -am ventil z vrati, pri
katerem koni¢na izvedba premic¢nega dela
omogoca dobro tesnjenje
ANG.: sluice valve, wedge-shaped gate valve,
wedge valve

kobot -am robot, namenjen ojacevanju ¢love-
kovih gibov, ki deluje v fizicnem stiku s
¢lovekom, tako da ta nakaze nameravane
gibe, robot pa jih izvede, npr. prenasanje
tezkih bremen
ANG.: cobot

kodirna naprava -e -¢ 7 naprava, ki pretvarja
informacijo v dogovorjeno obliko
ANG.: coder

kodirnik -am» enkéder (1,2)

koeficient dusénja -énta -- m » dusilni koeficient

kognitivni agent -ega -éntam agent, ki deluje
po nacelu zaznaj-planiraj-ukrepaj in je
ucinkovit v dobro znanih okoljih, saj za
uspesno delovanje potrebuje natancen

zemljevid okolice
ANG.: deliberate agent, deliberative agent



koloriméter -tram analizni instrument, ki
meri absorpcijo svetlobe dolo¢ene valovne
dolzine v raztopini, ki je sorazmerna
koncentraciji najveckrat ene znane razto-
pljene snovi S: barvomér
ANG.: colorimeter

kombinirana simulacija -¢ -¢ 7 1. simulacija,
ki zdruzuje zvezno simulacijo in simula-
cijo diskretnih dogodkov, npr. simulacija
$arznega procesa
ANG.: combined simulation
2. simulacija sistema, ki ga opisujejo diferen-
cialne enacbe na celotnem intervalu opazo-
vanja ali na delu intervala opazovanja, pri
¢emer vsaj ena spremenljivka stanja ali njen
odvod ni zvezna veli¢ina, npr. simulacija
sistema s histerezo
ANG.: combined simulation

kombinirani simulacijski jézik -ega -ega -ika
m simulacijski jezik, ki zdruzuje zmoznosti
zveznih in diskretnih simulacijskih jezikov,
zaradi Cesar se lahko hkrati izvaja simulacija
zveznih sistemov in diskretnih dogodkov
ANG.: combined simulation language

kombinirano modeliranje -ega -as
modeliranje, ki zdruzuje teoreti¢no in
eksperimentalno modeliranje, pri ¢emer
je struktura modela najveckrat dolo¢ena
s teoreti¢nim modeliranjem, parametri
modela pa z eksperimentalnim modelira-
njem
ANG.: combined modelling

kompakini PLK -ega -ja [peelkd] m PLK,
pri katerem so v istem ohi$ju namescene
vhodno-izhodne enote, centralna procesna
enota in napajalnik v nespremenljivi konfi-
guraciji, kar omogoca enostavno vodenje
manj zahtevnih sistemov
ANG.: compact PLC, compact programmable
logic controller

kompenzacija - 7 naértovalski postopek
za spreminjanje odprtozanc¢ne prenosne
funkcije z dopolnjevanjem obstojece
dinamic¢ne strukture, kar zagotovi ustrezno
zaprtozan¢no delovanje, npr. krajsanje polov
in nicel, oblikovanje frekven¢nega odziva,
preoblikovanje DLK-ja
ANG.: compensation

kompenzacijski regulator -ega -jam
» kompenzator

kompenzator -ja m regulator, ki s kompenzacijo
spremeni odprtozanéno prenosno funkcijo
tako, da zagotovi ustrezno zaprtozanc¢no
delovanje, pri ¢emer lahko uposteva zahteve
za delovanje v ustaljenem stanju, zahteve za
delovanje v prehodnem pojavu ali zahteve
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koncni izvisni ¢lén

za preoblikovanje frekvencne karakteristike
S: kompenzacijski regulator
ANG.: compensator

komplementarna obcutljivostna fiinkcija
-¢ -¢ -e z prenosna funkcija zaprtozanc-
nega sistema med referenco in regulirano
veli¢ino, ki se uporablja za analizo robustno-
sti sledilnega delovanja
ANG.: complementary sensitivity function

komplementarni diagram lége korénov
-e0a -a -- -- m metoda za grafi¢no doloc¢anje
polozaja zaprtozanénih polov sistema
vodenja v s-ravnini pri spreminjanju
ojacenja v regulacijski zanki, ko to zavzame
negativne vrednosti S: komplementarni
DLK
ANG.: complementary root locus

komplementarni DLK -ega -ja [deelkad] m
<> komplementarni diagram lége korénov

komprésor -jam vir energije, ki zagotavlja
stisnjen zrak, potreben za pogon pnev-
mati¢nega izvr§nega sistema, npr. batni
kompresor, membranski kompresor, vija¢ni
kompresor
ANG.: compressot, reciprocating compressor

komprésorska postaja -¢ -¢ ; sistem z enim
kompresorjem ali ve¢ kompresorji in
izravnalno posodo za zmanj$evanje nihanja
tlaka, ki napaja ustrezno omrezje in preko
reducirnih ventilov zagotavlja potrebne tlake
stisnjenega zraka v industrijskih obratih
ANG.: compressed-air system

komunikacijski interval -ega -am casovni
interval med trenutki, v katerih so
numericni rezultati simulacije dostopni
ANG.: communication interval

komunikacijski protokdl -ega -am niz
pravil, ki dolocajo obliko in nacin prenosa
podatkov med napravami
ANG.: communication protocol

koncéntriéni merilnik toplétne prevédnosti
-ega -a -- -- m merilnik toplotne prevodnosti
kapljevin in plinov, ki meri temperaturno
razliko med notranjim valjem kot grelnikom
in valjastim ohisjem kot odjemnikom
toplote, pri cemer je merjenec v rezi med
obema valjema, kar omogoca izra¢un
toplotne prevodnosti merjenega medija
ANG.: coaxial-cylinder cell, radial heat-flow
apparatus

konéni izviSni élén -ega -ega -am element
izvr$nega sistema, ki deluje neposredno v
procesu in vpliva na spreminjanje ustreznih
veli¢in, pri ¢emer mora biti po na¢inu
delovanja in zgradbi prilagojen tako
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koncéno stikalo

aktuatorju kot procesu, npr. telo ventila,
navitje elektri¢nega grelnika
ANG.: final control element

konéno stikalo -ega -as elektromehanska
naprava, ki zazna prisotnost predmeta, ko
ta z dovolj veliko silo pritisne nanj in s tem
sklene kontakt S: méjno stikdlo

ANG.: limit switch, electromechanical limit
switch, electromechanical end-switch

konsekvénca -e 7 » poslédi¢ni dél

konsisténtnost -i; v identifikaciji lastnost ocene,
da se z vecanjem intervala opazovanja pribli-
Zuje pravi vrednosti

ANG.: consistency

konstanta hitréstnega pogréska ¢ -- -- ;

1. konstanta, doloc¢ena z limitno vrednostjo
zmnozka odprtozanéne prenosne funkcije z
s, ko gre s proti 0, pri ¢emer je s kompleksna
spremenljivka v s-ravnini

ANG.: velocity-error constant

2. konstanta, ki je obratno sorazmerna razmer-
ju pogreska v ustaljenem stanju in naklona
vzbujalnega signala pri vzbujanju sistema z
linearno nara$c¢ajoc¢im referencnim signalom
ANG.: velocity-error constant

konstanta pospéskovnega pogréska ¢ - --
1. konstanta, doloc¢ena z limitno vrednostjo
zmnozka odprtozanéne prenosne funkcije z
s%, ko gre s proti 0, pri ¢emer je s kompleksna
spremenljivka v s-ravnini

ANG.: acceleration-error constant

2. konstanta, ki je obratno sorazmerna
razmerju pogreska v ustaljenem stanju in
koeficienta parabole vzbujalnega signala pri
vzbujanju sistema s paraboli¢nim referenc-
nim signalom

ANG.: acceleration-error constant

konstanta pozicijskega pogréska ¢ -- -
1. konstanta, dolo¢ena z limitno vrednostjo
odprtozanéne prenosne funkcije, ko gre s
proti 0, pri ¢emer je s kompleksna spremen-
ljivka v s-ravnini

ANG.: position-error constant

2. konstanta, katere vsota z 1 je obratno
sorazmerna razmerju pogreska v ustaljenem
stanju in velikosti vzbujalnega signala pri
vzbujanju sistema z enotsko stopnico

ANG.: position-error constant

konstanta ventila -¢ -- 7 1. konstanta,

potrebna pri izbiri ventila, eksperimentalno
dolocena na standardni preizkusni liniji za
vsako vrsto in odprtost ventila
ANG.: flow factor, valve flow coefficient, valve
sizing coefficient

2. mera za preto¢no kapaciteto ventila, defi-
nirana kot prostorninski pretok vode s pred-
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pisano temperaturo, gostoto in dinami¢no
viskoznostjo, pri padcu tlaka 1 bar za podano
odprtost ventila S: preto¢ni koeficiént
ANG.: flow capacity rating, flow coefficient,
flow factor

kontréla -¢ -- 7 1. » nadzérno védenje (1,2)
2.» védenje (1,2)

kontrola kvalitéte -¢ -- 7 » nadzor kakdvosti

kontirni diagram lége korénov -ega-a-- --m
metoda za grafi¢no doloc¢anje polozaja zaprto-
zan¢nih polov sistema vodenja v s-ravnini
pri spreminjanju parametra, ki ni ojacenje v
regulacijski zanki, npr. polozaja odprtozanc-
nega pola S: kontirni DLK
ANG.: root contour

kontiarni DLK -ega -ja [deelkd] m <» kontdrni
diagram lége korénov

konvérter -jam» usmérnik

koordinatni merilni sistém -ega -ega -am
pasivni robotski mehanizem, ki ima na vrhu
pritrjeno sondo za kontaktno ali brezkontak-
tno merjenje razdalje
ANG.: CMM, coordinate measuring machine

koordinatni sistém osndve -ega -a -- m karte-
zi¢ni koordinatni sistem s koordinatnim
izhodis¢em v osnovi ali podstavku robota,
pri ¢emer je z-os pravokotna na osnovo
ANG.: base coordinate system, world
coordinate system

koordinatni sistém viha robéta -ega -a
-- -- m kartezi¢ni koordinatni sistem s koor-
dinatnim izhodi$¢em v zadnjem segmentu
robotskega mehanizma
ANG.: hand coordinate system

koracni motor -ega -jam brezkrta¢ni motor,
ki se uporablja kot inkrementalni aktuator,
ker pretvarja digitalne vhodne impulze
v natancne premike rotorja, zaradi cesar
ne potrebuje povratne zanke za regulacijo
zasuka rotorja, in je namenjen hitremu in
natan¢nemu pozicioniranju mehanskih
sklopov, npr. v obdelovalnih strojih, robotih,
izvr$nih sistemih
ANG.: stepper motor, step motot, repeater motor
korak vzorcenja -a -- m» &as vzérlenja

korelacijski merilnik pretoka -ega -a -z
merilnik pretoka, sestavljen iz dveh enakih
ultrazvocnih naprav, za merjenje ¢asa
prehoda ultrazvoka skozi medij v dveh
tockah, pred katerima je ovira, ki povzroca
motnjo v pretoku, pri cemer kriznokorelacij-
ska funkcija med obema signaloma omogoca
dolotitev pretoka
ANG.: cross-correlation ultrasonic flow meter



kosovni proces -ega -am » diskrétni procés
kosovni sistém -ega -am» izdéléni sistém
kotna hitrost -e -1z sprememba kota v ¢asovni
enoti pri vrtenju telesa okoli osi S: rotacijska
hitrést, vrtilna hitrost
ANG.: angular speed, angular velocity, rotary
speed, rotational speed

kotni pogoj -ega -6ja m pogoj, da mora biti fazni
kot odprtozanéne prenosne funkcije enak
mnogokratniku 180°, pri ¢emer ustrezna
vrednost kompleksne spremenljivke s, ki
predstavlja zaprtozanéni pol sistema, lezi na
veji DLK-ja
ANG.: angle criterion, phase condition

kotni pospések -ega -skam sprememba kotne
hitrosti v ¢asovni enoti S: rotacijski pospések
ANG.: angular acceleration

kotni premik -ega -am » zasik (1)

kotni ventil -ega -am ventil, pri katerem sta
vhodni in izhodni priklju¢ek obi¢ajno pod
pravim kotom
ANG.: angle globe valve, angle valve

kredibilnost modéla - -- s zaupanje uporab-
nika ali razvijalca modela, da je ta uporaben
za predhodno predpisan namen na
dolo¢enem podroéju
ANG.: credibility

krilna ¢rpalka -e -¢ 7 » ¢rpalka z vétrnico

kritérij -am» cenilka

kritérijska funkcija -e -¢ 7 matemati¢na
struktura, obi¢ajno funkcija, s katero je
formalno predstavljen Zeleni kriterij za nek
postopek, npr. optimizacijo
ANG.: cost function, criterion function,
objective function, fitness function, loss
function

kriticna perioda -e -e 7 perioda nedusenega
nihanja mejno stabilnega sistema
ANG.: critical period, ultimate period

kriticno duSénje -ega -as dusenje z dugilnim
koeficientom 1, pri katerem odziv sistema po
vzbujanju s stopnico kar najhitreje preide v
novo ustaljeno stanje, vendar brez prenihaja
ANG.: critical damping

kriticno ojacenje -ega -as ojacenje v regulacij-
ski zanki, pri katerem postane zaprtozan¢ni
sistem mejno stabilen
ANG.: critical gain, ultimate gain

kriviilja Iége korénov -¢ -- -- 7 » diagram lége
korénov (1)

krizna korelacija -¢ -¢ 2 v obdelavi signalov mera
za podobnost dveh signalov, pri ¢emer
je njena vrednost integral z neskon¢nimi
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krégelni robot

mejami zmnozka prvega signala in ¢asovno
zamaknjenega drugega signala

ANG.: cross-correlation, sliding dot product,
sliding inner product

krizna povezava -e -e 7 povezava med neisto-
leznim vhodno-izhodnim parom multi-
variabilnega sistema, pri linearnih sistemih
opisana s pripadajoc¢im izvendiagonalnim
elementom matrike prenosnih funkcij
S: interakcija
ANG.: interaction

krmilje -as» krmilnik (2)

krmiljena velicina -e -¢ 7 izhod odprtozané-
nega sistema vodenja
ANG.: open-loop controlled variable, open-
loop manipulated variable, open-loop output
variable

krmiljenje -as vodenje, pri katerem krmiljena
veli¢ina ne vpliva na krmilno veli¢ino
S: odprtozanc¢no vodenje
ANG.: open-loop control

krmiljenje s kompenzacijo métnje -a-- -- -5
» krmiljenje z upostévanjem motnje

krmiljenje z upostévanjem métnje -a -- --
--s pomozno krmiljenje, obi¢ajno dodano
osnovnemu regulacijskemu sistemu, pri ¢emer
se regulirnemu signalu ali pogresku pristeje
krmilni signal, ki je namenjen kompenzaciji
merjene motnje, $e preden se vpliv motnje
odrazi na izhodu sistema S: krmiljenje s
kompenzacijo motnje
ANG.: feedforward control

krmilna velicina -e -e 7 vhod krmiljenega
procesa v odprtozan¢nem sistemu vodenja
ANG.: open-loop control variable, open-loop
manipulative variable

krmilnik -am 1. naprava, ki izvaja krmiljenje,
pri ¢emer nima informacije o dogajanju v
procesu ali ta na njeno delovanje ne vpliva
S: programator (2)
ANG.: controller
2. naprava, ki sprejema binarne vhodne
vrednosti in tvori izhodne vrednosti,
npr. PLK, mikrokrmilnik, relejsko vezje,
digitalno elektronsko vezje S: krmilje
ANG.: controller

krmilnik OPLC -a -- [opeelcé] m naprava, ki
zdruzuje PLK in operaterski panel v enem
ohisju
ANG.: OPLC controller, operator-panel logic
controller

krogelni rohot -ega -am robot z dvema rotacij-
skima in eno translacijsko prostostno stopnjo,
katerega delovni prostor je kroglaste oblike
ANG.: spherical robot



krégelni ventil

krogelni ventil -ega -a m ventil s premi¢nim
delom v obliki krogle z odprtino, pri ¢cemer
pretok doloca zasuk krogle
ANG.: ball valve

kromatograf -am analizni instrument, ki
koncentracijo komponent, prisotnih v plinu,
pari ali kapljevini, dolo¢i glede na hitrost
gibanja merjenega medija skozi ustrezno
referen¢no snov, npr. plinski kromatograf,
tekocinski kromatograf
ANG.: chromatograph

kvadratni sistém -ega -a m multivariabilni
sistem z enakim Stevilom vhodov in izhodov,
pri linearnih sistemih opisan s kvadratno
matriko prenosnih funkcij
ANG.: square system

kvalitativni modél -ega -am preprost model,
dobljen iz kvalitativnega opisa strukture
modela in parametrov z majhnim $tevilom
vrednosti, ki se uporablja v primerih,
ko je na razpolago malo podatkov ali ko
so zahtevane grobe napovedi obnasanja
sistema
ANG.: qualitative model

kvantizacija -e z predstavitev vrednosti
zvezne spremenljivke s kon¢nim $tevilom
vrednosti
ANG.: quantization

kvantizacijski pogrések -ega -skam razlika
med kvantizirano in izvorno vrednostjo
spremenljivke, ki je odvisna od locljivosti
AD-pretvornika
ANG.: quantization error

kvaréni merilnik temperatire -cga-a - m
merilnik temperature, ki temperaturo doloca
z meritvijo resonancne frekvence kremen-
¢evega kristala, odvisne od temperature, kar
omogoca zelo natan¢no merjenje
ANG.: quartz thermometer

kvatérnion -am matemati¢na struktura,
primerna za opis rotacije, ki predstavlja
posplositev kompleksnih $tevil s ¢etvercem
realnih $tevil
ANG.: quaternion

46

lamhda sonda -- -¢ 7 merilnik koncentracije
kisika, ki na osnovi prevodnosti gretega
cirkonijevega oksida za kisikove ione tvori
napetostni izhod, sorazmeren razliki parcial-
nih tlakov kisika v merjenem dimnem plinu
in v zunanjem zraku
ANG.: lambda sensor, oxygen sensot, zircon-
based oxygen analyzer

Laplaceov préstor -ega -dra [lapldsov] m
domena, v kateri je neodvisna spremenljivka
kompleksna spremenljivka s, ki se uporablja
pri Laplaceovi transformaciji
ANG.: Laplace domain

laserski interferométer -ega -tra m opti¢ni
merilnik pomika, ki s kompleksnim
opti¢nim sistemom, skozi katerega potuje
laserski zarek, na osnovi interference
natan¢no doloci pomik ali translacijsko
hitrost merjenca
ANG.: laser interferometer, Michelson
interferometer, Michelson-Morley
interferometer

laserski merilnik razdalje -ega-a--m
merilnik razdalje, ki deluje na osnovi
Casa preleta ali faznega zamika laserskega
zarka, ki se odbije od povrsine merjenega
objekta
ANG.: laser distance sensor, rangefinder

lastna frekvénca -¢ -¢ 7 frekvenca nihanja
linearnega dinamic¢nega sistema brez
dusenja in zunanjega vzbujanja
ANG.: natural frequency, undamped
frequency

lastni odziv -ega -am » naravni odziv (1, 2)

Iéga -e 7 v robotiki pozicija in orientacija telesa,
ki se v prostoru opise s Sestimi prostostnimi
stopnjami
ANG.: pose

IéstviCni diagram -ega -am grafi¢ni jezik
za programiranje PLK-jev, pri katerem
program ponazarja vezave kontaktov in
tuljav relejev ter je poleg funkcijskega
blo¢nega diagrama, seznama ukazov in
strukturiranega teksta eden od osnovnih
standardiziranih programskih jezikov
ANG.: LD, ladder diagram

Iézenje -as 1. nara$¢anje ali padanje izmerjene
vrednosti pri veckrat pod istimi pogoji
ponovljenih meritvah nespremenjene
merjene veli¢ine, npr. lezenje nicelne tocke,



lezenje delovne tocke, lezenje stati¢ne karak-
teristike S: drift

ANG.: drift

2. znacilnost merilnega sistema, ki je
izrazena s konstantno hitrostjo, s katero

se izhod merilnega sistema spreminja pri
konstantni, pogosto nicelni, vrednosti
merjene velic¢ine S: drift

ANG.: drift

limitni cikel -ega -klam 1. zaprta periodi¢na
trajektorija v fazni ravnini, ki zakljucuje vsaj
eno trajektorijo dinami¢nega sistema, ko gre
Cas proti neskonénosti
ANG.: limit cycle
2. zaprta periodi¢na trajektorija v fazni
ravnini, ki predstavlja resitev nekaterih vrst
nelinearnih diferencialnih enacb
ANG.: limit cycle

linearizacija -e 2 postopek, s katerim se v
okolici dolo¢ene delovne tocke nelinearni
sistem aproksimira z linearnim matematic-
nim modelom, npr. metoda tangentne apro-
ksimacije, metoda analiti¢ne linearizacije,
metoda opisne funkcije
ANG.: linearization

linearna hitrast -e -1z » translacijska hitrost

linearna ventilska karakteristika -¢ -¢ -e 2
ventilska karakteristika ventila, pri katerem
relativna sprememba hoda ventila povzroci
enako relativno spremembo pretoka, pri
¢emer je zveza med hodom ventila in
pretokom linearna
ANG.: linear valve characteristic

linearni indukeijski motor -ega -ega -jam
elektromotor za pomike s primarnim
elementom, sestavljenim iz zaporedja
navitij, ki jih napaja ustrezno zaporedje faz,
in premi¢nim kratkosti¢nim sekundarnim
elementom
ANG.: linear induction motor

linearni kvadraticni regulator -ega -ega -jam
1. » optimalni regulator stanj
2. regulator stanj, pri katerem je linearni
kvadrati¢ni optimizacijski kriterij dolocen
v ¢asu od zacetka opazovanja do neskonc-
nosti
ANG.: LQR, linear quadratic regulator

linearni modél -ega -am model, dologen z
linearnimi matemati¢nimi strukturami, za
katere velja zakon superpozicije, zlasti z
linearnimi diferencialnimi ena¢bami
ANG.: linear model

linearni pospések -ega -3ka m » translacijski
pospések

linearni premik -ega -a m » pomik
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lokalizacija

linearni sistém -ega -a m sistem, pri katerem
so relacije med njegovimi veli¢inami
linearne in ga je mogoce opisati z linearnim
modelom
ANG.: linear system

linearno-kvadrati¢ni Gaussov regulator
-e0a -ega -jam regulator, ki je sestavljen iz
Kalmanovega filtra za ocenjevanje stanj
procesa in optimalnega regulatorja stanj,
pri ¢emer je eden od njiju dobljen z obnovo
preoblikovane zanke
ANG.: LQG controller, linear quadratic
Gaussian controller

funkcija za modeliranje preizkusnega
signala, katere vrednost je pri negativnih
vrednostih neodvisne spremenljivke enaka
0, sicer pa je njena vrednost proporcio-
nalna vrednosti neodvisne spremenljivke
S: strminska fankcija

ANG.: ramp function

preizkusni signal, modeliran z linearno
naras$cajoco funkcijo S: rampa
ANG.: ramp signal

linearnost -i; 1. lastnost sistema, da je aditiven
in homogen
ANG.: linearity
2. pri merilnih sistemih odstotek merilnega
obmodja, ki ga doloca najvedje odstopanje
stati¢ne karakteristike merilnika od njegove
linearizirane karakteristike
ANG.: linearity

lingvisticna spremenljivka -¢ -¢ ; spremen-
ljivka, katere zaloga vrednosti ni mnozica
Stevil, ampak besed, npr. spremenljivka
temperatura, ki lahko zavzame vrednost
mrzlo, hladno, toplo ali vroce
ANG.: linguistic variable

linijski premik -ega -am » pomik

locljivost -i7 najmanj$a sprememba vrednosti
merjene veli¢ine, ki povzrodi $e opazno
spremembo na izhodu merilnega sistema
S: razlocljivost, resolucija
ANG.: resolution

logicni model -cga -a m abstraktni simboli¢ni
model, opisan s formalno logiko
ANG.: logic model

l6giéno krmiljenje -ega -a s krmiljenje,
izvedeno z relejskim vezjem ali elektron-
skim logi¢nim vezjem, najveckrat s
PLK-jem
ANG.: logic control

lokalizacija -e z postopek za ocenjevanje lege
avtonomnega mobilnega sistema v okolju, ki

L



lokaliz4cija napak

vkljucuje obdelavo in zdruzevanje podatkov
iz uporabljenih senzorjev
ANG.: localization

lokalizacija napak -¢ -- 7 postopek za ugotav-
ljanje vrste, mesta in ¢asa zaznave napake, ki
sledi postopku zaznavanja napak
ANG.: fault isolation

lokalni minimum -ega -am minimalna
vrednost obravnavane funkcije na omejenem
podobmodju opazovanega obmocja, ki
je suboptimalna resitev optimizacijskega
problema
ANG.: local minimum

lomna frekvénca -¢ -e 7 frekvenca, pri kateri se
v asimptotskem Bodejevem diagramu sekata
dve asimptoti, enaka recipro¢ni vrednosti
ustrezne ¢asovne konstante v Bodejevi obliki
prenosne funkcije
ANG.: break frequency, corner frequency

lopuita -e 7 konéni izvréni ¢len za regulacijo
pretoka plina, katerega zgradba je podobna
metuljastemu ventilu
ANG.: flap

Luenbérgerjev opazovalnik -ega -am sistem
za dolocanje stanj procesa iz znanega
vhodnega in izhodnega signala, pri katerem
se dolo¢i ustrezna matrika ojacenj, ki
v izra¢unu uposteva pretekle meritve
izhodnega signala ter s tem vpliva na
dinamiko pogreska ocene stanj S: napovedni
opazovalnik
ANG.: Luenberger observer, prediction
estimator

magnétni ojaéevalnik -ega -am mo&nostni
ojacevalnik, ki mu ojacenje dolo¢a
enosmerni tok podmagnetizacije, s
katerim se spreminja magnetno nasicenje
skupnega jedra dveh navitij in tako vpliva na
izmenicni tok skozi ti dve navitji
ANG.: magnetic amplifier

magnétni termomeéter -cga -tram merilnik
temperature, ki temperaturo dolo¢i z
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meritvijo temperaturno odvisne permea-
bilnosti materiala, kar omogoc¢a merjenje
izjemno nizkih temperatur

ANG.: magnetic thermometer

maksimalni prevzpon -ega -6nam razlika
med vrednostjo najvecjega prenihaja v
prehodnem pojavu in vrednostjo ustaljenega
stanja pri odzivu proporcionalnega sistema
na stopnico, obi¢ajno izrazena v odstotkih
ANG.: maximal overshoot

Mamdanijev modél -ega -a m mehki model,
pri katerem je v posledi¢nem delu vsakega
pravila izhod modela dolocen s pripadnostjo
izhodni mehki mnozici
ANG.: Mamdani fuzzy model, Mamdani model

manipulativna veliéina -¢ -¢ 7 » regulirna
veli¢ina

manipulativni signal -ega -am » regulirni
signal

manipulirana veli¢ina -e -e 7 » regulirana
veli¢ina

manomeéter -tram » merilnik tlaka

mapiranje -as » kartiranje

masa -e z v modeliranju idealizirani element
traslacijskega mehanskega sistema s koncen-
triranimi parametri, ki shranjuje kineti¢no
energijo in ima lastnost vztrajnosti
ANG.: mMass

masni spéktrograf -ega -am » mésni spéktro-
méter

masni spéktrométer -ega -tram analizni
instrument, pri katerem vakuumska ¢rpalka
sesa plinasti ali uparjeni vzorec skozi
napravo, pri ¢emer najprej pride do ioniza-
cije, zbiranja ionskega zarka in njegovega
pospesevanja, nato pa do odklanjanja Zarka,
kar povzroci padanje ionov po razli¢nih
trajektorijah, odvisnih od razmerja med
maso in nabojem, ter zaznavanja pozicij
padlih ionov, ki dolo¢ajo koncentracije
komponent, prisotnih v vzorcu S: masni
spéktrograf
ANG.: mass spectrometet, mass spectrograph

Masonovo pravilo -ega -a [méjsonovo] s
algoritem za poenostavljanje diagrama
poteka signalov
ANG.: Mason's rule

matematicéni modél -ega -am abstraktni
simboli¢ni model v obliki ustrezne matema-
ticne strukture, ki je splo$no razumljiv in
enoumno razlozljiv
ANG.: mathematical model

matrika prehajanja stanj -e -- --  eksponen-
tna matrika, ki se uporablja pri resevanju



enacb stanja in pri analizi linearnih sistemov
Vv prostoru stanj

ANG.: state-transition matrix, transition
matrix, fundamental matrix

matrika prendsnih funkcij ¢ -- -- 7 parame-
tri¢ni model linearnega multivariabilnega
sistema, ki ga opisuje matrika, sestavljena iz
prenosnih funkcij istoleznih vhodno-izhodnih
parov v diagonali matrike, in prenosnih
funkcij kriznih povezav, ki jih predstavljajo
prenosne funkcije v izvendiagonalnih ¢lenih
matrike, pri ¢emer ima matrika toliko vrstic
kot izhodov in toliko stolpcev kot vhodov
S: prendsna matrika
ANG.: transfer-function matrix

matrika stanj -¢ -- 7 » sistémska matrika

matrika ulomkov -¢ --  matrika prenosnih
funkcij, pri kateri je polinomska matrika
$tevcev elementov matrike prenosnih funkcij
deljena s skupnim imenovalcem teh elementov
ANG.: matrix-fraction

McMillanova kanodnicna oblika - -¢ -¢
[mekmilanova] 7 kanoni¢na oblika matrike
prenosnih funkcij, ki je preoblikovana v
diagonalno obliko, pri ¢emer izpostavlja
informacijo o prenosnih ni¢lah multivaria-
bilnega sistema
ANG.: McMillan form, Smith-McMillan form

medicinska robétika -e -¢ 7 veda o uporabi
robotov pri naértovanju in izvajanju medi-
cinskih posegov
ANG.: medical robotics

meéh -am merilnik tlaka, izveden kot kovinska
tankostenska narebricena cev, ki se zaradi
tlaka in povratne vzmeti razteza in kr¢i, pri
¢emer se tlak dolo¢i iz pomika
ANG.: bellows

mehanicisticni pristop -ega -6pa m nacin
iskanja resitve problema na osnovi doseglji-
vih podatkov in preucitve obstojecega stanja
ANG.: mechanistic approach

mehanski regulator -ega -ja m regulator, sesta-
vljen iz mehanskih komponent, npr. centri-
fugalni regulator, termostatski ventil
ANG.: mechanical controller

mehatronika -¢ 7 veda, ki se ukvarja z nacrto-
vanjem industrijskih procesov in izdelkov,
pri ¢emer zdruZuje strojnistvo z elektroniko,
avtomatiko in racunalnistvom
ANG.: mechatronics

mehcanje -as operacija, ki spremenljivki glede
na njeno $tevilsko vrednost priredi ustrezne
stopnje pripadnosti obravnavanim mehkim
mnozicam S: fazifikacija, fuzifikdcija
ANG.: fuzzification

49

mehuréni merilnik nivéja

méhka identifikdcija -e -e 7 » identifikacija
méhkega modéla

méhka logika -e -e 7 posplogitev klasi¢ne
binarne logike na neskon¢no zalogo
vrednosti na zveznem intervalu med 0 in 1,
ki jih lahko zavzame spremenljivka ali izjava
ANG.: fuzzy logic

méhka mnozica -¢ -e 7 posplositev klasi¢ne
mnozice, ki ji posamezni element lahko
samo pripada ali ne pripada, na mnozico,
ki ji posamezni element pripada z doloc¢eno
stopnjo pripadnosti med 0 in 1
ANG.: fuzzy set

méhki asociativni pomnilnik -ega -ega -am
» méhki modél

méhki inferénéni sistém -ega -ega -am
» méhki modél

méhki modél -cga -am model, sestavljen iz
pripadnostnih funkcij, mehkih operatorjev
in pravil, ki z mehko logiko popolnoma
doloca preslikavo med vhodi in izhodi
sistema in se uporablja za modeliranje neli-
nearnih dinami¢nih sistemov, npr. model
Takagi-Sugeno, Mamdanijev model S: méhki
asociativni pomnilnik, méhki inferén¢ni
sistém, sistém méhkega sklépanja
ANG.: fuzzy model, fuzzy inference system,
fuzzy rule-based system, fuzzy associative
memory

méhki operator -ega -ja m operator, ki se
uporablja nad izjavami v mehki logiki, npr.
mehka konjunkcija, mehka disjunkcija,
mehki komplement, ali nad mehkimi
mnozicami, npr. mehki presek, mehka unija,
mehka komplementarna mnozica
ANG.: fuzzy operator

méhki pist -ega -amv robotiki dotik z dvema
rotacijskima prostostnima stopnjama,
pri katerem rotacija okrog vzdolZne osi
ni mogoc¢a zaradi trenja med prstom in
povrsino dotika
ANG.: soft finger

méhki regulator -ega -ja m regulator, ki
regulirno veli¢ino dolo¢a z uporabo mehke
logike
ANG.: fuzzy controller

M

méhki sistém -ega -a m sistem, ki ga je mogoce
opisati z mehkim modelom
ANG.: fuzzy system

méhko vodenje -ega -a s vodenje z uporabo
algoritmov, ki vsebujejo mehko logiko
ANG.: fuzzy control

mehuréni merilnik nivéja -ega -a--m
merilnik nivoja, ki dolo¢a nivo kapljevine



méja stabilnosti

z merjenjem tlaka vpihanega zraka v cev,
ki sega do dna shranjevalnika, zaradi ¢esar
se pojavijo mehurcki, ko se tlak vpihanega
zraka izenaci s hidrostati¢nim tlakom
kapljevine
ANG.: air bubbler

méja stabilnosti -¢ -i7 vrednost parametra,
stanja ali vhoda sistema, pri kateri stabilen
sistem postane nestabilen ali obratno
ANG.: stability margin, stability limit

méjna frekvénca -¢ -e; frekvenca, pri kateri je
amplitudni odziv nizkopasovnega dinamic-
nega sistema za 3 dB manjsi kot pri frekvenci
0, kar doloc¢a pasovno $irino sistema
ANG.: cutoff frequency

méjno stikalo -ega -a s » konéno stikdlo
membrana -ez» 6pna

membranski komprésor -ega -ja m kompresor,
ki stisnjen zrak zagotavlja z gibanjem opne
ANG.: diaphragm compressor

membranski ventil -ega -am ventil, pri
katerem je premi¢ni del od medija lo¢en z
opno, zaradi Cesar se uporablja za regulacijo
pretoka agresivnih, strupenih ali umazanih
kapljevin, plinov ali par
ANG.: diaphragm valve, membrane valve,
Saunders

MEMS -am (anc. microelectromechanical system)
krat. «» mikroeléktromehdnski sistém

mentalni modél -ega -a m » miselni modél

merilna négotdvost -e -i z mera za raztros
izmerjenih vrednosti, ki jih je $e mogoce
upraviceno pripisati merjeni velicini, za
dolocitev katere se uporablja statisticno
vrednotenje ali vrednotenje z uporabo
verjetnostne porazdelitve
ANG.: measurement uncertainty

merilne vilice -ih -ic zmn. merilnik nivoja sipkih
materialov, pri katerem piezoelektri¢ni
kristal vzbudi nihanje vilic, pri ¢emer je
amplituda nihanja zasutih in prostih vilic
razli¢na, zaradi Cesar lahko deluje tudi kot
nivojsko stikalo
ANG.: tuning-fork level sensor, vibrating-fork
level switch, tuning-fork level transmitter

merilnik -am naprava za merjenje elektriskih in
neelektriskih velic¢in
ANG.: sensor, gauge, gage, metet, probe

merilnik bliZine -a -- m » blizinski merilnik

merilnik eléktricne prevodnosti kapljevin
-a -- -- -- m merilnik, pri katerem merjenje
toka med dvema elektrodama, potopljenima
v kapljevino in napajanima z znano napeto-
stjo, omogoca izracun prevodnosti merjenca
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po Ohmovem zakonu, pri ¢emer je nujna
tudi temperaturna kompenzacija

ANG.: electrical conductivity meter, electrical
conductivity sensor

merilnik gostote -a -- m naprava za merjenje
gostote kapljevin, plinov ali trdnih snovi,
npr. piknometer, hidrometer, nihajo¢a U-cev,
radioskopski merilnik gostote S: gostomér
ANG.: densimeter, density sensot, density
transducer

merilnik motnosti -a -- m» turbidiméter

merilnik navora -a -- m merilnik, ki navor
dolo¢i na osnovi merjenja torzije, ki je
posledica delovanja navora na mirujoco ali
vrteco se gred
ANG.: torque sensor

merilnik nivoja -a -- m naprava za merjenje
poloZaja meje med dvema medijema
razli¢ne gostote glede na referen¢no hori-
zontalno ravnino, ki zaznava spremembo
tlaka, vzgona, radioaktivnega zarcenja ali
elektri¢nih, akusti¢nih in toplotnih lastnosti
medijev, pri ¢emer najpogosteje doloca
polozaj meje med kapljevino in plinom
glede na dno shranjevalnika
ANG.: level sensor, level gauge, level detector

merilnik nivéja s plovcem -a-- -- --m
merilnik nivoja, ki nivo doloca z merjenjem
poloZaja plovca na gladini merjenca
ANG.: -

merilnik pH-vrédnosti -a -- [peh4] m» pH-méter

merilnik pomika -a -- m merilnik za merjenje
premikov v dolo¢eni smeri, npr. kapacitivni
merilnik pomika, induktivni merilnik pomika,
opti¢ni merilnik pomika S: merilnik premika
ANG.: displacement sensor, motion sensor

merilnik pomika z éptiénimi kabli -a -- --
-- --m opti¢ni merilnik pomika, pri katerem
svetlobni zarek potuje po opti¢nem kablu
do merilne glave, ki od merjenca odbito
svetlobo vodi po opti¢nem kablu nazaj do
detektorja svetlobe, pri ¢emer je iz izgube
moci zarka mogoce doloc¢iti oddaljenost
merjenca od merilnika
ANG.: fibre optic displacement sensor

merilnik premika -a -- m » merilnik pomika

merilnik pretoka -a -- m naprava za merjenje
prostorninskega ali masnega pretoka fluida,
npr. turbinski merilnik pretoka, elektroma-
gnetni merilnik pretoka, vrtin¢ni merilnik
pretoka, ultrazvo¢ni merilnik pretoka,
tla¢ni merilnik pretoka, Coriolisov merilnik
pretoka, merilnik pretoka s pozitivnim
premikom, rotameter
ANG.: flow meter



merilnik pretéka s poézitivnim premikom
-a -- - -- --m merilnik pretoka, ki prenasa
znane prostornine medija z vhoda na
izhod naprave, npr. merilnik z impelerjem,
merilnik z zobatimi kolesi, merilnik z drse¢o
vetrnico, bobnasti merilnik pretoka plinov,
suha plinska ura
ANG.: positive-displacement flow meter

merilnik pretdka s tarco -a -- -- -- m merilnik
pretoka, pri katerem majhna zaslonka, ki je v
cevi names¢ena pravokotno na pretok, preko
gredi skozi mehko tesnilo povzroci premik,
sorazmeren pretoku
ANG.: target flow meter

merilnik pretéka z grélno Zico-a-- -- - --m
merilnik pretoka, pri katerem medij hladi v
cevi napeto tanko greto Zzico, pri ¢emer je iz
spremembe njene upornosti mogoce dolo¢iti
pretok
ANG.: hot-wire anemometer, constant-
current anemometet, constant-temperature
anemometer, thermal anemometer

merilnik razdalje -a -- m merilnik, ki dolo¢i
razdaljo med dvema objektoma iz ¢asa
preleta ultrazvoka, laserskega zarka ali radio-
frekvenénega signala, pri ¢emer ta potuje
od enega objekta do drugega ali od enega
objekta do drugega in nazaj
ANG.: distance meter, distance sensor

merilnik rédoks potenciala -a -- -- m » rédoks

méter
merilnik s spremenljivim magnétnim
pretokom -a -- - - -- m merilnik kotne

hitrosti, ki ga sestavljata feromagnetno
zobato kolo, povezano z merjencem, in
permanentni magnet s tuljavo, v kateri se
inducira izmeni¢na napetost, pri ¢emer

je njena frekvenca sorazmerna merjeni
kotni hitrosti S: induktivni merilnik kétne
hitrésti

ANG.: inductive rotational-speed sensot,
variable-reluctance velocity transducer

merilnik temperatire -a -- m naprava, ki meri
intenzivnost toplote merjenca, pri ¢emer
prenos toplote lahko poteka s prevajanjem,
konvekcijo ali sevanjem, npr. bimetalni
termometer, uporovni merilnik temperature,
termoclen, pirometer
ANG.: temperature sensor, temperature
gauge, temperature probe, thermometer

merilnik tlaka -a -- m naprava za merjenje
absolutnega ali diferencialnega tlaka, npr.
uporovni merilnik tlaka, piezoelektri¢ni
merilnik tlaka, opna, kapsula, meh, Bour-
donova cev, Piranijev merilnik, ionizacijski
merilnik, alfatron S: manométer
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ANG.: pressure sensot, manometer, pressure
gauge, pressure transducer

merilnik tldka z upogljivo plés¢o -a-- - -- --m
1. merilnik tlaka, pri katerem se upogib
plodce, ki je izpostavljena vplivu tlaka, meri
z uporovnimi listici
ANG.: flexing-plate sensor
2. merilnik tlaka, ki tlak dolo¢i iz
spremembe upornosti polprevodniskega
substrata, ki jo povzro¢i mehanska defor-
macija
ANG.: piezoresistive pressure sensor,
piezoresistive strain gauge

merilnik tlaka z vibrirajoco Zico -a-- - -- --m
merilnik, pri katerem merjeni tlak napenja
tanko zico v magnetnem polju, pri ¢emer
je frekvenca njenega nihanja odvisna od
napetosti Zice, kar omogoca dolo¢itev tlaka
ANG.: vibrating wire piezometer

merilnik toplétne prevodnosti -a-- --m
naprava, ki iz toplotnega toka skozi vzorec
znane debeline in preseka pri dani tempera-
turni razliki dolo¢i toplotno prevodnost za
razli¢na agregatna stanja vzorca in velikostni
razred njegove toplotne prevodnosti, nujna
pa je tudi izklju¢itev moznosti dodatnega
prenosa toplote s konvekcijo in sevanjem
ANG.: thermal-conductivity meter, thermal-
conductivity sensor M

merilnik viaznosti -a -- m naprava, ki doloca
absolutno ali relativno vsebnost vode v plinu
ali v trdni snovi, npr. kapacitivni merilnik
vlaznosti, uporovni merilnik vlaznosti,
psihrometer, rosi§¢ni merilnik vlaznosti
S: higrométer, vlagomér
ANG.: humidity sensor, hygrometer, moisture
meter

merilnik zastka -a -- m merilnik za merjenje
rotacijski premikov, npr. kapacitivni
merilnik zasuka, inkrementalni kapacitivni
merilnik zasuka, vrtljivi potenciometer,
enkoder
ANG.: angular displacement transducer,
rotary motion sensot, circular motion
sensor

merilni pretvornik -ega -am sekundarni
element merilnega sistema, ki izhod iz tipala
pretvori v uporabni signal
ANG.: transmitter, measurement converter,
measuring converter

merilni sistém -ega -a m sistem, ki meri regu-
lirano veli¢ino, sestavljen iz tipala, enega
ali ve¢ merilnih pretvornikov, ojac¢evalnika
merjenega signala, filtrov in v¢asih tudi
pretvornika signalov
ANG.: sensor, measurement system



merilno obmdcje

merilno obmocje -ega -as obmodje, ki ga
dolo¢ata minimalna in maksimalna vrednost
merjene veli¢ine, ko merilnik Se deluje s
predpisano natan¢nostjo
ANG.: measurement range

mesalni ventil -ega -am trikraki ventil, ki
omogoca mesanje dveh dotekajocih medijev
ANG.: mixing valve

metoda analitine linearizacije ¢ -- -
linearizacija, pri kateri je model sistema
podan analiti¢no, pri cemer ga v dolocenem
podrogju okrog izbrane delovne tocke
nadomesti le ¢len prvega reda pri razvoju
funkcije v Taylorjevo vrsto
ANG.: analytical linearization, Taylor-series
expansion method

metdéda diréktnega iskanja e -- -- 7
neomejena optimizacijska metoda, ki ne
potrebuje izra¢una gradienta kriterijske
funkcije, temve¢ z iterativnim postopkom
i$¢e optimum v prostoru resitev, npr. metoda
naklju¢nega iskanja, metoda iskanja po
mrezi, metoda iskanja po linearno neodvi-
snih smereh
ANG.: direct-search method, derivative-free
method, pattern-search method

metoda ekvivalénce z zadrzevalnikom -e
-- -- -- 2 metoda za diskretizacijo zveznega
sistema, s katero se dolo¢i diskretni sistem,
ki se obnasa tako kot zvezni sistem z
zadrzano vrednostjo vhodnega signala med
trenutkoma vzorcenja, izhod pa se opazuje
le v trenutkih vzorcenja, npr. metoda ekviva-
lence z zadrzevalnikom ni¢tega reda, metoda
ekvivalence z zadrzevalnikom prvega reda
ANG.: hold equivalent

metada grobe sile -¢ -- -- 7 metoda resevanja
problemoyv, ki sistemati¢no navaja vse mogoce
kandidate za resitev in preverja, kateri kandidat
ustreza pogojem, pogosto uporabljena v
primerih, ko je enostavnost izvedbe pomemb-
nej$a od hitrosti re§evanja in problem ni
preve¢ kompleksen S: metoda surdve sile
ANG.: brute-force method, exhaustive search,
generate and test

metdda harménicne linearizacije ¢ -- --:
» metdda opisne finkcije

metodda invérznih Nyquistovih diagramov
-¢ -~ - - [najkvistovih] 7 metoda za nacrtova-
nje multivariabilnih regulatorjev, ki kriznih
povezav ne iznici, temvec jih le primerno
oslabi, za kar obstaja grafi¢ni kriterij, pri
¢emer se multivariabilni sistem pretvori v
neinteraktivni sistem, kar je mogoce doseci z
enostavnimi, v praksi pogosto uporabljanimi
regulatorji
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ANG.: INA method, inverse Nyquist array
design method

metéda najmanjsih kvadratov ¢ -- -- ;
1. videntifikaciji metoda za optimizacijo para-
metrov modela na podlagi iskanja najmanjse
vsote kvadratov razlike med ocenjenimi in
izmerjenimi vrednostmi odziva
ANG.: least-squares method
2. metoda za re$evanje predolocenega
sistema enacb
ANG.: least-squares method

metoda najvécjega verjétja -¢ -- -z metoda
za optimizacijo parametrov modela, ki
poisée najbolj verjetne parametre modela
glede na izmerjene vrednosti odziva
ANG.: maximum-likelihood estimation

metdda odziva na stopnico ¢ -- -- -z
metoda za nastavljanje PID-regulatorjev v
odprti zanki z nastavitvenimi pravili, npr.

z metodo Ziegler-Nichols, metodo Chien-
-Hrones-Reswick, metodo Cohen-Coon, pri
kateri se iz odziva na stopnico proporcio-
nalnega nadkriti¢no dusenega sistema vsaj
drugega reda dolo¢i ¢as zakasnitve in cas
izravnave, z uporabo ustreznih tabel pa Se
parametre regulatorja

ANG.: step-response method, Ziegler-Nichols
open-loop tuning method, reaction-curve
method

metdda opisne fiinkcije -¢ -- -- ; lineariza-
cija v frekven¢nem prostoru, kjer opisno
funkcijo, ki je nadomestek prenosne
funkcije za linearne sisteme, predstavlja
razmerje med osnovno harmonsko
komponento Fourierove vrste za opis
odziva sistema ter signalom harmoni¢nega
vzbujanja, pri ¢emer so enosmerna vrednost
in vi$je harmonske komponente odziva
zanemarjene S: metéda harmonicne
linearizacije
ANG.: describing-function method, harmonic
linearization

metoda poskiisov in napak -e -- -- -- 7 nesis-
temati¢na metoda re$evanja problemov, ki
ponavlja poskuse, dokler ne najde resitve ali
pa je poskusanje zaustavljeno na drugacen
nacin
ANG.: trial and error, cut and try

metdda prédkrivljenja frekvénc ¢ -- -
metoda za diskretizacijo zveznega sistema
s prilagajanjem frekvencnega odziva, pri
kateri se uporablja modificirano Tustinovo
pravilo za kompenzacijo pojava izkriv-
ljanja frekvenc pri izbrani nenicelni
frekvenci S: bilinedrna transformacija s
prédkrivljenjem frekvénc



ANG.: bilinear transformation with
pre-warping, pre-warping

metadda preslikave pélov in nicel -6 -- -- -- --;
metoda za diskretizacijo zveznega sistema, s
katero se doloci diskretni sistem tako, da se
poli in nicle diskretnega sistema izpeljejo iz
polov in nicel zveznega sistema
ANG.: zero-pole mapping

metoda prilagajanja ¢asdévnega odziva ¢
-~ -- -- 2 metoda za diskretizacijo zveznega
sistema, s katero se dolo¢i diskretni sistem,
ki ima v tockah vzorcenja enak odziv na
vzbujanje z izbranim signalom kot zvezni
sistem, npr. metoda stopni¢ne invariance
ANG.: time-response fitting

metodda prilagajanja frekvéncnega odziva
-¢ -~ - -z metoda za diskretizacijo zveznega
sistema, s katero se dolo¢i diskretni sistem,
ki ima podoben frekvenc¢ni odziv kot zvezni
sistem, npr. metoda prvih diferenc, metoda
zadnjih diferenc, Tustinovo pravilo, metoda
predkrivljenja frekvenc
ANG.: frequency-response fitting

metdéda pivih diferénc -¢ -- -- z metoda za
diskretizacijo zveznega sistema s prilaga-
janjem frekvenc¢nega odziva, pri kateri se
zvezni odvod spremenljivke nadomesti s
kvocientom med razliko vrednosti spremen-
ljivke v naslednjem in trenutnem ¢asovnem
koraku ter ¢asom vzorcenja
ANG.: forward rule, forward rectangular
rule

metoda RAD -¢ - 7 metoda za hiter razvoj
aplikacij, ki zmanj$uje razvojne in vzdrze-
valne stroske ter ohranja zahtevano kakovost
aplikacije
ANG.: RAD, rapid application development

metdda spremenljivega parametra ¢ -- --;
» razviScanje ojacenj

metodda stopnicne invariance ¢ -- --;
metoda za diskretizacijo zveznega sistema s
prilagajanjem casovnega odziva, pri kateri
se odziv dobljenega diskretnega sistema
na stopnico v trenutkih vzorcenja povsem
ujema z odzivom zveznega sistema
ANG.: step invariance

metdda surdve sile -¢ - -- 7 » metéda grébe sile

metodda tangéntne aproksimacije ¢ -- -z
linearizacija, pri kateri znano nelinearno
karakteristiko sistema na dolocenem
podro¢ju okrog izbrane delovne tocke
nadomesti tangenta, ki predstavlja linearni
priblizek nelinearni karakteristiki sistema
ANG.: tangent-line approximation method,
small-signal linearization
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metoéda zadnjih diferénc -e -- -- 7 metoda za
diskretizacijo zveznega sistema s prilaga-
janjem frekvenénega odziva, pri kateri se
zvezni odvod spremenljivke nadomesti s
kvocientom med razliko vrednosti spremen-
ljivke v trenutnem in prej$njem casovnem
koraku ter ¢asom vzorcenja
ANG.: backward rule, backward rectangular
rule

metdda Ziegler-Nichols -¢ -- [ciglernikols] 7
metoda enostavnih tabelari¢no zapisanih
pravil za dolo¢anje parametrov PID-regu-
latorja z uporabo nihajnega preizkusa ali
metode odziva na stopnico
ANG.: Ziegler-Nichols rule

metuljasti ventil -coa -a m ventil, pri katerem
zasuk zaslonke uravnava pretok snovi,
najpogosteje plinov
ANG.: butterfly valve

mikroaktuator -ja m miniaturni aktuator, za
izdelavo katerega se uporabi mikrotehnolo-
gija
ANG.: microactuator

mikroeléktromehanski sistém -ega -am
sestav mehanskih komponent, katerih
velikost je obi¢ajno nekaj deset do nekaj
sto mikronov, ki pogosto vklju¢uje tudi
senzorje, aktuatorje ter racunalniske in
komunikacijske zmogljivosti, npr. pospesko-
meter, mikroopti¢na komponenta, mikro-
fluidna komponenta, medicinska naprava
K: MEMS
ANG.: MEMS, microelectromechanical
system

mikrokrmilnik -a m miniaturni ra¢unalniski
sistem, ki vsebuje procesor, spominske
enote, ¢asovnike, programirljive vhodno-
-izhodne enote in sistem za komunikacijo s
perifernimi napravami
ANG.: uC, microcontroller, MCU,
microcontroller unit

mikromanipulacija - tehnologija za izvedbo
naloge z uporabo mikrorobotskega sistema
ANG.: micromanipulation

mikroracunalniSki regulator -ega -jam regu-
lator, ki ga sestavljata mikroprocesor s pripa-
dajoc¢imi spominskimi in vhodno-izhodnimi
enotami ter Celna plo$ca s prikazovalnikom
in tipkami za upravljanje, npr. za izvedbo
algoritma PID-regulatorja
ANG.: microcomputer controller

mikrorobotski sistém -ega -am robotski
sistem, ki vsebuje mikromanipulatorje,
mikroobdelovalne stroje in vmesnike
¢lovek-stroj, npr. hapti¢ni vmesnik
ANG.: microrobot system



mikrosénzor

mikroseénzor -jam miniaturni senzor, za
izdelavo katerega se uporabi mikrotehnolo-
gija
ANG.: microsensor

minimalna realizacija -e -¢ z zapis vodljivega
in spoznavnega sistema v prostoru stanj,
ki opisuje obnasanje sistema z najmanjsim
mogocim naborom spremenljivk stanj, pri
¢emer zapis ni enoli¢en
ANG.: minimal realization

mirdvni kontakt -ega -am 1. kontakt v releju,
ki je sklenjen, kadar skozi tuljavo releja ne
tece elektri¢ni tok in obratno
ANG.: NC contact, normally-closed contact
2. element lestvi¢nega diagrama, ki prevaja
signal, ko ima logi¢ni vhod vrednost 0, in ga
ne prevaja, ko ima logi¢ni vhod vrednost 1
ANG.: NC contact, normally-closed contact

miselni modél -cga -a m abstraktna subjektivna
slika realnosti, ki za osnovo pri na¢rtovanju
obnasanja in odlo¢itev uporablja ¢lovekove
izkusnje ter ima izrazit hevristi¢ni in intui-
tivni znacaj S: mentalni modél
ANG.: mental model

mobilni rohot -ega -a m robot, ki se prosto
giblje po povrsini, pri cemer se robot s
kolesi obi¢ajno giblje po ravni povrsini,
robot z gosenicami ali nogami pa po neravni
povrsini
ANG.: mobile robot

mobilni sistém -ega -a m sistem, ki ni fiksno
vpet v okolje in se je v njem zmozZen
premikati
ANG.: mobile system

maocnostni ojacevalnik -ega-am element
izvr$nega sistema v elektri¢ni, pnevmatic¢ni,
hidravli¢ni ali mehanski izvedbi, ki iz
ustreznega vira energije zagotovi mo¢, ki jo
potrebujeta aktuator ali kon¢ni izvrsni clen,
npr. magnetni ojacevalnik, tranzistorski
ojacevalnik, batni ojacevalnik, zobniski
prenos
ANG.: power amplifier

mocnostni pretvornik -ega -am element
izvr$nega sistema, ki poleg ojacenja izvede
tudi razli¢ne pretvorbe oblike signala
v izvr$nem sistemu, npr. pulzno$irin-
ski modulator, frekven¢ni pretvornik,
razsmernik, usmernik
ANG.: power converter

modél -am poenostavljena predstavitev sistema,
ki poudarja u¢inke gradnikov sistema,
pomembne glede na namen modeliranja, pri
¢emer je realnost prenesena v uporabno in
razumljivo obliko na razli¢nih medijih
ANG.: model
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modél AR -a -- [aér] m 1. regresijski model za
napovedovanje vrednosti ¢asovne vrste za
en korak ali ve¢ korakov v prihodnost iz
njenih preteklih vrednosti in njene trenutne
vrednosti
ANG.: AR model, autoregressive model
2. razli¢ica modela s posplosenim
pogreskom, pri katerem kot vhodne
vrednosti nastopajo vrednosti pogreska
napovedi, pri ¢emer je pogre$ek napovedi
beli Sum
ANG.: AR model, autoregressive model
modél ARMA -a -- m 1. model, sestavljen iz
regresijskega dela in drsecega povpredja za
napovedovanje vrednosti ¢asovne vrste za
en korak ali ve¢ korakov v prihodnost iz
preteklih in trenutnih vrednosti
ANG.: ARMA model, autoregressive-moving-
average model
2. razli¢ica modela ARMAX, pri katerem
kot vhodne vrednosti nastopajo vrednosti
pogreska napovedi, pri ¢emer je pogresek
napovedi beli sum
ANG.: ARMA model, autoregressive-moving-
average model

modél ARMAX -a -- [armaks] m model,
sestavljen iz regresijskega dela za mode-
liranje vpliva vhoda na izhod in drsecega
povprecja za model vpliva Suma na izhod
modela procesa
ANG.: ARMAX model, autoregressive-
moving-average model with exogenous
inputs

modél ARX -a -- [aeriks] m » modél s posplose-
nim pogréskom

modél Box-Jenkins -a -- [boksdzénkins] m
model, pri katerem sta model vpliva vhoda
na izhod modela procesa in model vpliva
$uma na izhod modela procesa neodvisna
ANG.: Box-Jenkins model

modél ¢éine Skatle -a -- -- m model sistema,
dobljen iz meritev vhodov in izhodov obrav-
navanega sistema
ANG.: black-box model

modél diskrétnih dogodkov -a -- --m
model, pri katerem je opazovano podrocje
neodvisne spremenljivke razdeljeno na
neekvidistantne podintervale, ki jih dolocajo
dogodki, definirani z ustrezno pogojenimi
odvisnimi spremenljivkami
ANG.: discrete-event model

modél FIR -2 - m » modél konénega impuil-
znega odziva
modeliranje -as tvorjenje modelov sistemov ali

signalov z dolo¢enim namenom, npr. izbolj-
$anje razumevanja mehanizmov delovanja



modeliranega sistema, napovedovanje
njegovega obnasanja, nacrtovanje in vredno-
tenje sistemov vodenja, ocenjevanje nemer-
ljivih vrednosti, preizkusanje ob¢utljivosti,
optimiranje obnasanja sistema, odkrivanje
napak v sistemu, razvijanje simulatorjev
ANG.: modelling

modél kénénega impulznega odziva -a
-- - -—-m model, ki predstavlja zvezo med
trenutno vrednostjo izhoda in kon¢nim
$tevilom preteklih vrednosti vhoda ter
trenutno vrednostjo vhoda, optimiran glede
na pogresek napovedi modela za en korak
vnaprej S: modél FIR
ANG.: FIR model, finite impulse-response model

modélno identifikacijsko adaptivno
vodenje -ega -ega -6ga -a s » paramétrsko
adaptivno vodenje

modélno prediktivno vodenje -ega -ega -as
» prediktivno vodenje

modélno referéncno adaptivno vodenje
-e0a -ega -ega -as vodenje, pri katerem se
parametri zaprtozanc¢nega regulatorja
sprotno spreminjajo glede na razliko med
izhodom sistema in izhodom referen¢nega
modela, ki predstavlja zeleni izhod sistema
ANG.: MRAC, model-reference adaptive
control, MRAS, model-reference adaptive
system

modél OE -a -- [0é] m» modél z izhédnim
pogréskom

modélska knjiznica -¢ -e 7 nabor preizku-
$enih numeric¢no robustnih modelov na
dolo¢enem podroéju, ki so jih zasnovali
specialisti za modelirani problem, pri ¢emer
morajo biti gradniki knjiZnice zgrajeni na
predpisani nacin in uporabni za gradnjo
kompleksnejsih modelov
ANG.: model library

modél s koncentriranimi parametri -a
-~ -- --m model, ki ne uposteva prostorskih
razseznosti elementov sistema, npr. model,
predstavljen z navadnimi diferencialnimi
enacbami z eno neodvisno spremenljivko,
najveckrat casom
ANG.: lumped-parameter model

modél s porazdeljénimi parametri-a-- -- --m
model, ki uposteva prostorske razseznosti in
razporeditev elementov sistema, npr. model,
predstavljen s parcialnimi diferencialnimi
enac¢bami
ANG.: distributed-parameter model

modél s posplésenim pogréSkom -a-- -- --m
model, ki predstavlja zvezo med trenutno
vrednostjo izhoda in kon¢nim $tevilom
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moduldrni rob6t

preteklih vrednosti izhoda ter vhoda in
trenutne vrednosti vhoda, optimiran glede
na pogresek napovedi modela za en korak
vnaprej S: modél ARX, vzporédno-zaporé-
dni modél, zaporédno-vzporédni modél
ANG.: ARX model, autoregressive model with
exogenous variables, autoregressive model
with extra inputs, equation error model,
parallel-series model

modél Takagi-Sugéno -a -- m mehki model,
pri katerem je v posledi¢nem delu vsakega
pravila izhod modela eksplicitno dolo¢en
kot funkcija vhoda modela, najpogosteje kot
linearna ali afina funkcija
ANG.: Takagi-Sugeno model, Takagi-Sugeno
fuzzy model, Sugeno model, Sugeno fuzzy
model, Takagi-Sugeno-Kang model, Takagi-
-Sugeno-Kang fuzzy model

modél z izhdédnim pogréSkom -a-- -- --m
model, ki predstavlja zvezo med trenutno
vrednostjo izhoda in konénim $tevilom
preteklih vrednosti izhoda ter vhoda in
trenutne vrednosti vhoda, optimiran glede
na pogresek simuliranega modela S: modél
OE, vzporédni modél
ANG.: OE model, output-error model,
parallel model

modél z vhédnim pogréskom -a -- -- --m
» invérzni modél

modificirani Routhov stabilnostni kritérij
-60a -ega -ega -a [rautov] m postopek za
ugotavljanje stabilnosti ¢asovno nespremen-
ljivega linearnega zaprtozancnega sistema
vodenja z enim vhodom in enim izhodom,
prirejen za diskretne sisteme, pri katerem se
z dolo¢itvijo $tevila polov, ki lezijo v desni
polravnini modificirane spremenljivke,
ugotovi $tevilo polov diskretnega sistema
zunaj enotskega kroga
ANG.: modified Routh stability criterion,
modified Routh-Hurwitz stability criterion

modri Stm -ega -am barvni $um, pri katerem
je moc¢nostni spekter premo sorazmeren
frekvenci
ANG.: blue noise

modularni PLK -ega -ja [peelkd] m PLK, pri
katerem je mogoca vzpostavitev zelene
konfiguracije vhodno-izhodnih enot in
procesorske moci, kar omogoca izvedbo
najzahtevnejsih sistemov vodenja
ANG.: modular PLC, modular programmable
logic controller

modularni robot -ega -am robot, ki ga je iz
samostojnih elementov, kot so segmenti in
sklepi, mogoce sestaviti v poljubno strukturo
ANG.: modular robot



moméntno kol

momeéntno kol -ega -ésas vztrajnik v vesolj-
skih plovilih, ki s stalnim vrtenjem vzdrzuje
vrtilno koli¢ino, s ¢imer kompenzira vpliv
kratkotrajnih zunanjih motenj
ANG.: momentum wheel

motilna veli€¢ina -¢ -e : » motnja

motilni signal -ega -a m signal, ki povzroca
motnjo v delovanju sistema
ANG.: disturbance signal

motnja -e 7 veli¢ina, na katero ni mogoce
neposredno vplivati, vnasa pa spremembe v
delovanje sistema, v katerega vstopa pri vhodu,
izhodu ali kjerkoli vimes S: motilna veli¢ina
ANG.: disturbance

mréza lokalnih modélov -¢ -- -- 7 globalno
veljavni model nelinearnega sistema, sestavljen
iz posameznih lokalno veljavnih modelov, npr.
model Takagi-Sugeno, odsekoma afini model
S: vé¢modélna mréza, vé¢modélni sistém
ANG.: local-model network, multiple-model
network, multiple-model system

mréza radialnih baznih funkeij -¢ -- -- -z
umetna nevronska mreza, ki uporablja radialne
bazne funkcije za nelinearno preslikavo med
vhodi in izhodi posameznih elementov mreze
ANG.: radial basis-function network

mitva cona -¢ -e; 1. lastnost sistema, da se
dovolj majhna sprememba vhodne veli¢ine ne
odrazi na izhodu S: mftvi pas, mftvo obmdéje
ANG.: dead zone
2. obmodje merjenih vrednosti, pri katerih
$e ne pride do spremembe od¢itka izhoda
merilnega sistema S: mrtvi pas, mrtvo obmocje
ANG.: dead zone, dead band

mitvi ¢as -ega ¢4sam Casovni interval med
zacetkom spremembe vhodnega signala in
zacetkom odziva sistema na vhodni signal
ANG.: dead time

mitvi hod -ega hoda m » zracnost
mitvi pas -ega -Um» mftva cona (1, 2)
mitvo obmocje -ega -as» mftva cona (1, 2)

multivariabilni sistém -ega -a m sistem, ki ima
vec¢ vhodov in ve¢ izhodov, med katerimi
obstajajo direktne in krizne povezave,
zaradi Cesar lahko vsak od vhodov vpliva
na vsakega od izhodov, vsak od izhodov pa
lahko vpliva tudi na ostale izhode
ANG.: multivariable system, MIMO system,
multiple-input multiple-output system

multivariabilno védenje -cga -as vodenje
multivariabilnega sistema, pri katerem
nacrtovalske zahteve pogojujejo uporabo
multivariabilnega regulatorja
ANG.: multivariable control
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nacélo zaznaj-planiraj-ukrépaj -a -- s
v robotiki metodologija vodenja, ki s podatki
iz senzorjev in s predstavitvijo okolice
omogoca nacrtovanje in izvedbo ustreznih
premikov
ANG.: SPA, sense-plan-act paradigm

nacrtovanje -as zavestna namenska aktivnost,
katere rezultat je resitev, ki izbolj$a neza-
dovoljivo zacetno stanje, npr. nacrtovanje
vodenja, nacrtovanje poti, racunalnisko
podprto naértovanje
ANG.: design

nacrtovanje poti -a -- s proces iskanja zvezne
poti, ki mobilni sistem pripelje od zacetne
do ciljne tocke po prostem obmodju, ki ga
doloca zemljevid okolja, shranjen v spominu
mobilne naprave S: nacrtovanje trajektorije
gibanja (2)
ANG.: path planning

nacrtovanje prijéma -a -- s v robotiki doloc¢anje
mesta za stabilen prijem predmetov
ANG.: grasp planning

nacrtovanje trajektorije gibanja -a - --s
1. nadrtovanje poti vrha robotskega manipu-
latorja iz zacetne tocke v koncno tocko, ne
da bi prislo do trka z ovirami v okolju
ANG.: path planning, motion planning
2.» nacrtovanje poti

nacrtovanje vodenja -a -- s dejavnost, pri
kateri se z uporabo teorije vodenja ali na
eksperimentalni nacin razvije sistem za
vodenje, npr. regulator, ki ob upostevanju
lastnosti vodenega procesa in morebitnih
fizikalnih, varnostnih in tehnoloskih
omejitev izpolni nacrtovalske zahteve
in zagotovi Zeleno obnasanje vodenega
procesa
ANG.: control design

nadkritiéno dusénje -ega -as dusenje z
dusilnim koeficientom, ki je ve¢ji od 1,
pri katerem odziv sistema po vzbujanju s
stopnico preide v novo ustaljeno stanje,
vendar brez prenihaja
ANG.: over-damping

nadzor kakovosti -6ra -- m del kompleksnega
sistema sprotnega nadzora proizvodnega
procesa, ki je osredoto¢en na izpolnje-
vanje specificiranih merljivih znacilnosti
proizvoda, povezanih z zahtevami uporab-
nika S: kontrdla kvalitéte
ANG.: QC, quality control



nadzorni sistém -ega -am industrijski
rac¢unalniski sistem za nadzor in vodenje
tehnoloskih sistemov, ki deluje kot vmesnik
operater-proces in izvaja razli¢ne naloge,
npr. prikaz in spremljanje procesnih veli¢in
v realnem casu, spreminjanje procesnih
parametrov, alarmiranje in avtomatsko
nastavljanje procesnih parametrov glede na
izracune algoritma vodenja S: SCADA (1)
ANG.: SCADA system, supervisory control
and data acquisition system

nadzdrno védenje -ega -as 1. del postop-
kovnega vodenja, ki na delovanje sistema
posredno vpliva z nastavljanjem referenc
podrejenim regulatorjem S: kontrdla (1)
ANG.: supervisory control
2. nacin delovanja postopkovnega vodenja,
ki spremlja delovanje sistema in intervenira
le, ¢e obstaja moznost nezelenega poteka
dogodkov S: kontrdla (1)
ANG.: supervisory control

nadzorovano uéénje -ega -a s skupina metod
strojnega ucenja za dolocitev funkcije iz
mnozice mogocih funkcij, ki glede na
predpisani kriterij najbolje opise preslikavo
med vhodnimi in izhodnimi podatki, kar se
uporablja npr. pri identifikaciji, aproksima-
ciji funkcij, razpoznavanju vzorcev
ANG.: supervised learning

nagib-naklon-odkion -am » Eulerjevi kéti

nanoaktuator -ja m miniaturni aktuator, za
izdelavo katerega se uporabi nanotehnolo-
glja
ANG.: nanoactuator

nanorobotika -¢ 7 veda o naértovanju in
gradnji robotov za manipulacijo s predmeti,
po velikosti primerljivih z atomi ali mole-
kulami
ANG.: nanorobotics

Nanoseénzor -jam miniaturni senzor, za
izdelavo katerega se uporabi nanotehnolo-
gija
ANG.: NAN0SeNnsor

napaka numéricne integracijske metode
-6 -- - -- z napaka pri numeri¢ni integraciji,
ki nastane zaradi omejene natan¢nosti
uporabljenega integracijskega algoritma in
ni odvisna od numeri¢ne natan¢nosti digi-
talnega racunalnika
ANG.: humerical approximation error

napaka zaradi koncne dolzine beséde -¢
-~ -- -- - znapaka pri numeri¢ni integraciji,
ki je posledica omejene dolZine besede
digitalnega racunalnika, na katerem poteka
postopek numeri¢ne integracije, pri ¢emer
je napaka odvisna od dolzine simulacijskega
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natanénost

teka, od kompleksnosti integracijske metode
in od velikosti racunskega intervala
ANG.: roundoff error

napovedni horizont -ega -am » prediktivni
horizént

napdvedni opazovalnik -ega -am
» Luenbérgerjev opazovalnik

napdvedno védenje -ega -as » prediktivno
vodenje

naravni odziv -ega -am 1. odziv sistema, ki je
vzbujen le z za¢etnimi pogoji, ne pa tudi z
vhodnim signalom, in ima enako obliko kot
impulzni odziv S: lastni odziv
ANG.: characteristic response, free response,
natural response, unforced response
2. odziv sistema na enotski impulz S: lastni
odziv
ANG.: natural response

nasicenje -as 1. lastnost nelinearnega sistema,
da vrednost signala omeji na interval med
predpisano spodnjo in zgornjo mejo
ANG.: saturation
2. nelinearni blok simulacijskega jezika,
ki vrednost signala omeji na interval med
predpisano spodnjo in zgornjo mejo
ANG.: saturation, limiter

nastavitvena pravila -ih pravils mn. pravila,
zapisana v tabeli, ki na osnovi podatkov o
dinamiki sistema omogocajo izracun para-
metrov regulatorja, najveckrat PID-regula-
torja, pri ¢emer je uporabljen model sistema
ali je nastavljanje regulatorja izvedeno na
dejanskem sistemu, npr. pravila Ziegler-
-Nichols, pravila Chien-Hrones-Reswick,
pravila Cohen-Coon, pravila Opelt, pravila
Astrom-Hiagglund
ANG.: tuning rules

nastavitvena vrédnost -¢ -i7 » referénca

nastavljanje regulatorja -a -- s postopek
izbire nastavljivih parametrov regulatorja
za zagotavljanje najboljsega odziva zaprto-
zanénega sistema, npr. z nastavitvenimi
pravili, s simulacijo, z metodo poskusov in
napak S: parametriranje regulatorja, uglase-
vanje reguldtorja
ANG.: controller tuning, controller
adjustment, controller parametrization

natanénost -iz 1. lastnost merilnega instru-
menta, da so pri ponavljajo¢em merjenju
konstantne merjene veli¢ine izmerjene
vrednosti v ozkem intervalu S: preciznost (1)
ANG.: precision
2. odstotek merilnega obmocja, ki ga
doloca eno standardno odstopanje stresanja
ponovljenih meritev iste veli¢ine okoli



navidezna sklopitev

srednje vrednosti, kar je indikacija za
ponovljivost meritev S: preciznost (2)

ANG.: precision

3. lastnost modela, da je glede na namen
modeliranja informacija, dobljena iz modela,
v skladu z realnostjo

ANG.: accuracy

navidezna sklopitev -e -tve  povezava
hapti¢nega prikazovalnika in navideznega
okolja, ki omogoca stabilno interakcijo
ANG.: virtual coupling

navigacijski sistém vodenja -cga-a - m
sistem vodenja, ki na osnovi informacij iz
merilnega sistema, npr. smeri in hitrosti,
doloca pot mobilnega sistema
ANG.: navigation controller

navzkrizno vrednétenje -ega -as metoda za
vrednotenje modela, s katero se preizkusi
natan¢nost napovedi modela na podatkih, ki
niso bili uporabljeni za modeliranje
ANG.: cross-validation

nefelométer -tra m fotometer, ki doloca pri-
sotnost delcev v mediju z detekcijo intenziv-
nosti razprsene svetlobe, ki seva pravokotno
na presvetlitveni zarek, pri ¢emer je koncen-
tracija delcev sorazmerna merjeni razprieni
svetlobi
ANG.: nephelometer

negotdvost napdvedi modéla -i -- --
mnozica napovedi modela, ki je posledica
mogoc¢ih virov odstopanj v vhodnih
podatkih in v postopku na¢rtovanja modela,
pri ¢emer se za vrednotenje zanesljivosti
rezultatov modeliranja uporablja ve¢ metod
ANG.: model-prediction uncertainty

neinteraktivni sistém -ega -am » diagondlni
sistém

nelinearni modél -cga -am model, dolo¢en
z nelinearnimi matemati¢nimi struktu-
rami, npr. z nelinearnimi diferencialnimi
enac¢bami
ANG.: nonlinear model

nelinearni sistém -ega -am sistem, pri katerem
so relacije med vhodnimi in izhodnimi
spremenljivkami ter spremenljivkami stanj
nelinearne
ANG.: nonlinear system

neématematiéni model -ega -a m abstrak-
tni simboli¢ni model, ki sistem opisuje
verbalno, grafi¢no ali shemati¢no, pri ¢emer
opis ni nujno enoznacen
ANG.: nonmathematical model

nénadzorovano uéénje -ega -as skupina
metod strojnega ucenja za dolo¢itev funkcije
iz mnozice mogocih funkcij, ki se uporablja
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npr. pri kompresiji podatkov ali rojenju, pri
¢emer podatki niso apriorno razdeljeni na
vhodne in izhodne podatke
ANG.: unsupervised learning

néomejéna optimizacijska metoda ¢ -¢ -c:
metoda za optimizacijo, pri kateri optimi-
rani parametri niso omejeni, npr. gradientna
metoda, metoda direktnega iskanja, metoda
simpleksov
ANG.: unconstrained method

neparamétricna identifikacijska metdda ¢
-¢ -6 2 identifikacijska metoda, katere rezultat
je neparametri¢ni model, npr. Fourierova
analiza, analiza frekven¢nega odziva, korela-
cijska analiza, spektralna analiza
ANG.: nonparametric identification method

néparamétricni modél -ega -am model
sistema z implicitno vsebovanimi parametri,
npr. vhodno-izhodno obnasanje, prikazano
s tabelami vrednosti ali krivuljami, kot sta
¢asovni ali frekvenéni odziv
ANG.: nonparametric model

néperiodicni odziv -ega -a m odziv sistema, ki
se ne ponavlja v enakih ¢asovnih intervalih
S: aperiddi¢ni odziv
ANG.: aperiodic response

neposrédni merilnik toplétne prevodnosti
-60a -a -- -- m merilnik toplotne prevodnosti
izolatorjev, pri katerem je elektri¢ni grelnik
name$¢en med dvema vzorcema merjenca,
slednja pa med dvema odjemnikoma toplote,
pri ¢emer je mogoce iz moci grelnika ter
razlike temperature grelnika in hladne strani
merjencev, doloc¢iti toplotno prevodnost
ANG.: guarded hot-plate sensor

nepovratni ventil -ega -am » protipovratni
ventil

népristranski Kalmanov filter -ega -ega -tram
algoritem za ra¢unanje optimalnih ocen
spremenljivk stanja nelinearnega dinamic-
nega sistema v prisotnosti $uma, ki temelji
na priblizkih porazdelitev ocen spremen-
ljivk, pri ¢emer porazdelitve niso Gaussove
S: filter UKF
ANG.: unscented Kalman filter

nésamozapornost -z mera, ki dolo¢a, kako
natan¢no se sila ali gibanje na izhodni strani
mehanskega prenosa preslika na vhodno
stran
ANG.: backdrivability

néspremenljiva ni¢la -e -e 7 ni¢la v matriki
prenosnih funkcij linearnega multi-
variabilnega sistema, ki se niti pod vplivom
povratnih zvez iz spremenljivk stanja niti
pod vplivom povratnih zvez iz izhodov ne



spremeni in je v primeru minimalne realiza-
cije enaka prenosni nicli
ANG.: invariant zero

néstrukturirano odstopanje -ega -a s odsto-
panje, razvidno iz razlike v obnasanju
sistema in modela, pri ¢emer ni podatkov o
mestu v strukturi modela, kjer je do odsto-
panja prislo
ANG.: unstructured uncertainty
névro-méhki modél -ega -am model s
strukturo in parametri mehkega modela, pri
katerem so vrednosti parametrov dobljene
z u¢enjem na isti nacin kot parametri
nevronske mreze
ANG.: neuro-fuzzy model

nevronska mréza -e -¢ 7 » umétna nevrénska
mréza

nevronski modél -cga -as model, predstavljen
z umetno nevronsko mrezo
ANG.: neural-network model, neural model

nezvézni regulator -ega -jam » vé¢polozajni
regulator

nézvézno vodenje -ega -as 1. vodenje, pri
katerem je regulirni signal nezvezna funkcija
signala na vhodu v regulator S: diskonti-
nuirano vodenje
ANG.: discontinuous control
2.» veé¢polozdjno vodenje

Nicholsov diagram -ega -a [nikolsov] m
diagram, ki prikazuje frekven¢ni odziv
sistema, tako da abscisa predstavlja fazni kot
frekven¢nega odziva, ordinata pa absolutno
vrednost frekven¢nega odziva v decibelih,
pri cemer je tocka v diagramu odvisna
od frekvence, ki predstavlja parameter z
vrednostmi od ni¢ do neskon¢no
ANG.: Nichols chart, Nichols plot, Nichols
diagram

nicelni pogrések -ega -skam » pogrédek
nicelne tocke

nicelno odstopanje -ega -as pogresek merilnega
sistema, ki ga predstavlja konstantna vrednost,
za katero se izhod merilnega sistema razlikuje
od vrednosti merjene veli¢ine
ANG.: bias

ni¢la -¢ 7 vrednost kompleksne spremenljivke s
ali z, pri kateri je Stevec okraj$ane zvezne ali
diskretne prenosne funkcije enak 0
ANG.: Zero

nicla eleménta - -- 7 ni¢la posamezne
prenosne funkcije v modelu linearnega
multivariabilnega sistema, zapisanega z
matriko prenosnih funkcij
ANG.: element zero
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numéri¢no vddenje

nihajni preizkiis -ega -a m nastavljanje
PID-regulatorja za proporcionalne
sisteme v zaprti zanki z uporabo metode
Ziegler-Nichols, ki z ve¢anjem ojacenja
nedu$eno zanihajo, pri ¢emer je na osnovi
kriti¢nega ojacenja in kriti¢ne periode iz
ustreznih tabel mogoce dolociti parametre
regulatorja
ANG.: Ziegler-Nichols closed-loop tuning
method, oscillation method, ultimate-gain
method

nihajoca U-cév -e -ceviz merilnik gostote
kapljevine ali plina, ki gostoto dolo¢i z
meritvijo lastne frekvence nihanja cevke
v obliki ¢rke U, skozi katero tece merjeni
medij, pri ¢emer je gostota odvisna od mase
medija, kar ob znani prostornini cevke
omogoca izracun gostote
ANG.: oscillating-U-tube density meter,
vibrating-tube density sensor

nivojsko stikalo -ega -as naprava, ki zazna
prisotnost medija na mestu, kjer je
names$cena, in daje binarno informacijo v
trenutku, ko je dosezen dolo¢en nivo, npr.
merilne vilice, vibracijska sonda, stikalo s
plovcem, ultrazvo¢no stikalo
ANG.: level switch, point-level sensor

nivo $ima -ja -- m vrednost koli¢ine ali
velikosti $uma, navadno podana kot srednja
vrednost kvadrata Sumnega signala, spek-
tralna gostota moci Sumnega signala ali N
funkcija verjetnostne porazdelitve Suma
kot naklju¢ne spremenljivke
ANG.: noise level

nominalni uéinek -ega -nka m obnasanje
zaprtozancnega sistema, ki se vrednoti z
obcutljivostno funkcijo in komplementarno
obcutljivostno funkcijo
ANG.: nominal performance

normalna oblika -¢ -e z» kanéni¢na oblika

numéricna integracijska metoda -¢ ¢ -6z
metoda za numeric¢no re$evanje diferen-
cialnih enacb z zaporednim integriranjem,
ki je najpomembnejsi gradnik digitalnega
simulacijskega sistema, pri ¢emer simulacij-
sko okolje navadno omogoca izbiro razli¢cnih
metod
ANG.: numerical integration method

numeériéno vodenje -ega -as ra¢unalnisko
vodenje obdelovalnih strojev, ki omogoca
popolnoma avtomatiziran postopek
obdelave materiala in moZnost neposredne
povezave na programska orodja za racunal-
nisko podprto nacrtovanje ali ra¢unalnisko
podprto proizvodnjo S: CNC
ANG.: CNC, computer numerical control



Nyquistova frekvénca

Nyquistova frekvénca -¢ -¢ [néjkvistova] z
lastnost sistema vzorcenja, s katero je
dolocena najvisja frekvenca v frekven¢nem
spektru frekvenéno omejenega izvornega
signala, ki ga je mogoce teoreti¢no
popolnoma rekonstruirati iz vzorcenega
signala, izrazena s polovico frekvence
vzoréenja S: frekvénca zgibanja
ANG.: Nyquist frequency

Nyquistova hitrost -e -i [ndjkvistova] 7 lastnost
frekven¢no omejenega zveznega signala, s
katero je dolocena spodnja meja frekvence
vzoréenja, ki omogoca teoreti¢no popolno
rekonstrukcijo iz vzorcenega signala,
izrazena z dvakratnikom vrednosti najvisje
frekvence v frekven¢nem spektru izvornega
signala
ANG.: Nyquist rate

Nyquistova kriviilja -¢ -e [n&jkvistova] z
zakljucena krivulja, ki poteka v smeri
urnega kazalca in obsega celotno desno
s-polravnino, ne zajema pa singularnosti
zmnozka prenosnih funkcij direktne poti in
povratne zveze na imaginarni osi, ampak se
jim izogne po polkroznici z infinitezimalno
majhnim polmerom
ANG.: Nyquist contour

Nyquistov diagram -ega -a [néjkvistov] m
zakljucena krivulja, ki prikazuje presli-
kavo Nyquistove krivulje preko zmnozka
prenosnih funkcij direktne poti in povratne
zveze ter prikazuje zaprtozancni frekvencni
odziv, lahko pa se uporabi tudi za dolo¢anje
zaprtozancne stabilnosti z Nyquistovim
stabilnostnim kriterijem
ANG.: Nyquist plot, Nyquist diagram

Nyquistov stabilnostni kritérij -ega -ega -a
[najkvistov] m grafiéni postopek za ugotav-
ljanje stabilnosti casovno nespremenljivega
linearnega zaprtozancnega sistema vodenja z
dolocanjem $tevila obkrozitev Nyquistovega
diagrama tocke -1+0i v kompleksni ravnini
ANG.: Nyquist stability criterion

Nyquist-Shannonov teorém -ega -a [néjkvist-
$énonov] m » teorém o vzorcenju
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obcutljivost -i7 1. mera za odzivnost na
spremembo v sistemu ali na njegovem vhodu
ANG.: sensitivity
2. naklon stati¢ne karakteristike merilnega
sistema, izraZen s Stevilom razdelkov na
enoto merjene veli¢ine
ANG.: sensitivity

obéutljivostna funkcija -¢ -¢ 7 prenosna
funkcija zaprtozan¢nega sistema med
motnjo na izhodu iz procesa in regulirano
veli¢ino, ki se uporablja za analizo stabilnosti
regulacijskega delovanja
ANG.: sensitivity function

objéktno usmérjeno modeliranje -- -ega -as
modeliranje, ki s povezovanjem objektov
omogoca opis strukture sistema, pri ¢emer je
mozna ponovna uporaba objektov, njihova
zamenjava ali dodajanje novih objektov, ne
da bi bilo potrebno podrobno poznavanje
notranje zgradbe objektov, kar predstavlja
prednost pri gradnji kompleksnih modelov,
pri katerih so vklju¢ene komponente z
razli¢nih podrocij
ANG.: object-oriented modelling

ohjém po obliki -éma -- -- m v robotiki prijem,
ki ima take geometrijske lastnosti, da
popolnoma omeji predmet
ANG.: form closure

ohjém po sili -éma -- -- m v robotiki prijem, ki se
lahko upira izvinu v kateri koli smeri
ANG.: force closure

oblikovanje glavnih poti -a -- -- s metoda
analize in sinteze multivariabilnih sistemov,
ki obravnava multivariabilni sistem kot
mnozico univariabilnih podsistemov, pri
¢emer so krizne povezave upostevane kot
motnje, kar omogoca tudi analizo robustno-
sti in sintezo robustnega vodenja
ANG.: ICAD, individual channel analysis and
design, ICD, individual channel design

obmacje stabilnosti -a -- s del domene, npr.
Laplaceovega ali frekven¢nega prostora, v
katerem nacrtovalski parametri, pogosto
koeficienti regulatorja, zagotavljajo stabil-
nost dinami¢nega sistema
ANG.: stability domain

obndva preoblikovane zanke ¢ -- -
1. postopek nacrtovanja Kalmanovega filtra,
ki obdrzi lastnosti zaprtozancnega sistema,
zagotovljene z optimalnim regulatorjem stanj
ANG.: LTR, loop-transfer recovery



2. postopek nacrtovanja optimalnega regula-

torja stanj, ki obdrzi lastnosti zaprtozan¢nega

sistema, zagotovljene s Kalmanovim filtrom
ANG.: LTR, loop-transfer recovery

obnovljivost -i7 lastnost meritve, da je pri
razli¢nih pogojih merjenja razlika med

rezultati posameznih izvedb meritve majhna

ANG.: reproducibility

obratovalna pretdcna karakteristika -¢ -¢ -6

» obratovalna ventilska karakteristika
obratovalna tocka -¢ -e z» délovna técka (1, 3)

obratovalna ventilska karakteristika -¢ -¢ ¢ z
ventilska karakteristika v pogojih obratovanja

procesa, pri ¢emer padec tlaka ni konstanten
in je njena nelinearnost lahko uporabljena za
kompenzacijo nelinearnosti procesa S: obra-

tovélna preto¢na karakteristika

ANG.: installed valve characteristic, installed
control valve flow characteristic

obratovalni faktor -ega -jam » délovni cikel (1)

obratovalno stanje -ega -as» délovna tocka (1)

obremenitev -tve 7 najve¢ja skupna masa, ki
je $e dopustna na vrhu robota, da ostanejo
ostale specifikacije robota veljavne
ANG.: load capacity, payload capacity

observator -jam » opazovélnik

ocenjevanje parametrov -a -- s postopek za
dolocanje vrednosti neznanih parametrov
modela procesa iz meritev, npr. po metodi
najvecjega verjetja
ANG.: parameter estimation

ocenjevanje stanj -a -- s postopek za
dolocanje vrednosti spremenljivk stanj
sistema z opazovalnikom, ki zagotovi ocene
nemerjenih stanj, kar se pogosto uporablja
pri vodenju z regulatorjem stanj
ANG.: state estimation

odbojni sénzor -ega -jam opti¢ni blizinski
merilnik, pri katerem se infrarde¢i ali

laserski zarek odbije od zrcala, namesc¢enega

na merjeni predmet, nazaj na sprejemnik,
ki je fotodioda ali fototranzistor, kar sprozi
reakcijo senzorja
ANG.: retro-reflective sensor

oddéléni modél -ega -am » prostérni modél

odkrivanje napdk -a -- s » zaznavanje napdk

odomeéter -tram instrument za merjenje prepo-

tovane poti mobilnega sistema
ANG.: odometer

odometrija -¢ s metoda za dolocitev prepoto-

vane poti in razdalje mobilnega sistema, npr.

iz meritve zasuka koles mobilnega robota
ANG.: odometry
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odpitost ventila - -- 7 povr$ina odprtine med
sedezem in premi¢nim delom ventila, skozi
katero tece medij, ki doloca pretok skozi
ventil, zaradi oblike premic¢nega dela ventila
navadno v nelinearni zvezi s hodom ventila
S: pretd¢ni presek ventila, prosta dusilna
povrsina ventila
ANG.: orifice pass area, valve throat

odpitozancéna prendsna finkcija ¢ -¢ e
prenosna funkcija, ki je zmnozek prenosnih
funkcij direktne poti in povratne zveze
ANG.: open-loop transfer function, loop
transfer function

odpitozanéni odziv -ega -am ¢asovni ali
frekven¢ni odziv odprtozanénega sistema
ANG.: open-loop response

odpitozanéni opazovalnik -ega -am obrav-
navanemu sistemu vzporedno vezan model
sistema, ki je namenjen dolo¢anju stanj
procesa iz znanega vhodnega signala, pri
katerem pogresek ocene stanj konvergira
proti ni¢, e je sistem asimptoti¢no stabilen
ANG.: open-loop observer

odpitozanéni sistém -ega -a m zaprtozanéni
sistem, pri katerem je zanka prekinjena
ANG.: open-loop system

odpitozanéno védenje -ega -as » krmiljenje

odskakovanje -as » poskakovénje

odstopanje -as razlika med obnasanjem
obravnavanega sistema in njegovega modela,
ki je lahko posledica nepopolnega pozna-
vanja sistema, poenostavitev v modelu ali
neujemanja strukture modela in sistema
ANG.: uncertainty

odstopek -pkam » pogrések (1,2)
odtipek -pkam» vzdrec

0dziv -am izhodni signal sistema, ki je
posledica dolo¢enega vzbujanja ali zacetnega
pogoja
ANG.: response

odzivni agént -ega -énta m agent, ki se je
sposoben neposredno odzvati na podatke
iz senzorjev, pri ¢emer se na osnovi prepro-
stih pravil lahko hitro odloca za ustrezna
dejanja
ANG.: reactive agent

ohisje ventila -a -- s » tel6 ventila

ohranitveni zakon -ega -6nam » ravnotézni
zdkon

ojacenje -as 1. razmerje amplitud izhodnega
in vhodnega signala linearnega sistema v
ustaljenem stanju
ANG.: gain, amplification

ojacenje



ojacevalna rezérva

2. element diagrama poteka signalov, ki
predstavlja uteZ veje, v regulacijskih struktu-
rah obicajno dolo¢ena s prenosno funkcijo
ANG.: gain

ojacevalna rezérva -c -e 7 » ojatevélni
razloéek

ojacevalni blok -ega -am blok simulacij-
ske sheme, ki na izhodu tvori zmnozek
vhodnega signala in konstante
ANG.: gain block

ojacevalnik S6ba-zaslon -a -- m pnevmati¢ni
ali hidravli¢ni ojacevalnik, pri katerem
spremenljivo odprtino predstavlja Soba, pred
katero je namescen zaslon, ki s svojo pozicijo
doloca ojacenje tlaka
ANG.: flapper-nozzle amplifier

ojacevalni pogoj -ega -6ja m » pogdj absolutne
vrédnosti

ojacevalni razlééek -ega -ckam merilo oddalje-
nosti poteka amplitude frekven¢nega odziva
dinami¢nega sistema od meje stabilnosti,
izrazeno z ojacenjem S: amplitudni razlocek,
ojacevalna rezérva
ANG.: gain margin

okrepcevalno ucénje -ega -as » spodbujevano
ucénje

oktava -e ; v asimptotskem Bodejevem diagramu
frekven¢no obmocje na logaritemski skali
abscis amplitudnega in faznega odziva med
doloceno frekvenco in njenim dvakratni-

0 kom, ki se uporablja za izrazanje naklona

asimptot
ANG.: octave

omejéna optimizacijska metéda ¢ -¢ ¢z
metoda, pri kateri je sistem z optimiranimi
parametri mogoce uresniciti le, e so uposte-
vane ustrezne eksplicitne ali implicitne
omejitve parametrov, npr. linearno progra-
miranje, kvadrati¢no programiranje, neline-
arno programiranje, kazenska metoda
ANG.: constrained optimization method

omejevalnik -am sistem, ki signale, vecje od
predpisanega praga, omeji, signale, manjse
od predpisanega praga, pa prepus¢a nespre-
menjene
ANG.: limiter

omejitev pretoka skozi ventil -tve -- -- --;
pojav, pri katerem je masni pretok skozi
ventil manjsi od njegove nominalne
vrednosti, kar je posledica uparjanja in s tem
pojavitve mehurckov v ventilu
ANG.: valve choked flow

on-off regulator -- -jam » dvépolozajni
regulator
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opazovalnik -am sistem za ocenjevanje
vrednosti spremenljivk stanj procesa iz
merjenih signalov, najveckrat iz vhodnega
in izhodnega signala, ki se uporablja za
dolocanje nemerjenih stanj, pogosto pri
vodenju z regulatorjem stanj S: observator
ANG.: observer, state observer

opazovalnik minimalnega réda -a -- --m
sistem za dolocanje vrednosti nemerjenih
spremenljivk stanj sistema iz vhodnega in
izhodnega signala, pri katerem so ostala
stanja sistema merjena
ANG.: minimum-order observer, reduced-
order observer

opazovalnik pdlnega réda -a -- -- m sistem za
dolocanje vrednosti vseh spremenljivk stanj
sistema iz vhodnega in izhodnega signala, ne
glede na to, ali so stanja merjena ali ne
ANG.: full-order observer

operacija primi-poldZi -e -- ; operacija, pri
kateri robot prime predmet na enem mestu
in ga spusti na drugem
ANG.: pick-and-place

operacijske raziskave -ih -dvzmn. uporaba
matemati¢nih metod analize sistemov za
pripravo in izbiro kvantitativnih resitev,
dobljenih z optimizacijo
ANG.: operations research, operational
research

operacijski ojacevalnik -ega -am ojacevalnik
z visokim napetostnim ojacenjem, z visoko
vhodno ter nizko izhodno upornostjo in
veliko pasovno $irino, ki navadno vsebuje
temperaturno in frekven¢no kompenzacijo
in je izveden kot nizkocenovno integrirano
vezje
ANG.: operational amplifier, op-amp

operatérski panél -ega -a m naprava, ki
omogoca enostavno komunikacijo med
operaterjem in sistemom vodenja preko
grafi¢nih prikazov in tipk, pri cemer
prikazuje informacije o stanju sistema in
omogoca manj$e posege v sistem med delo-
vanjem, npr. na dotik obcutljivi zaslon
ANG.: HMI terminal, human-machine
interface terminal, operator panel, operator-
-interface terminal

operativno upravljanje -ega -a s obvladovanje
sistemov in procesov za ustvarjanje izdelkov
ali storitev, ki vkljucuje upravljanje virov ter
nacrtovanje in vodenje sistemov za ucinko-
vito izrabo surovin, ¢loveskih virov, opreme
in prostorov
ANG.: operations management

opisna fiinkcija -e -¢ 7 razmerje med
Fourierovim koeficientom prve harmonske



komponente izhodnega signala in amplitudo
vhodnega sinusnega signala v nelinearni
sistem

ANG.: describing function

opisna stvarnost -¢ -1 lastnost modela, da
temelji na pravih ali vsaj verjetnih predpo-
stavkah o mehanizmih delovanja modelira-
nega sistema
ANG.: descriptive reality

0pna -e z mehanski merilnik tlaka v obliki
ravne ali narebri¢ene okrogle kovinske ali
plasti¢ne plosce, vpete v ohisju, pri cemer
merjeni tlak povzroci njen pomik, ki je
sorazmeren absolutnemu ali diferencial-
nemu tlaku S: membrana
ANG.: diaphragm

opréma za vodenje -¢ -- -- 7 naprave in
programi za izvajanje vodenja, npr. PLK s
pripadajoco programsko opremo, senzor,
aktuator, komunikacijska oprema
ANG.: control equipment, control technology

opticni blizinski merilnik -ega -ega -am
blizinski merilnik, ki glede na oddani in
sprejeti infrardeci ali laserski zarek zazna
prisotnost neprosojnega predmeta, npr.
presvetlitveni blizinski merilnik, odbojni
blizinski merilnik, razprsilni blizinski
merilnik
ANG.: optical proximity sensor, photoelectric
sensor

opticni enkoder -ca -jam merilnik zasuka,
ki ga sestavljata nepremi¢na okrogla plosca
z odprtinami in premicna plo$ca z eno
odprtino, povezana z merjencem, pri ¢emer
se relativni zasuk premi¢ne plosce dolo¢i iz
Stevila presvetlitev
ANG.: incremental optical encoder, optical
rotary encoder

opticni merilnik nivéja -ega -a -- m merilnik
nivoja, pri katerem infrardeci zarek potuje
po prosojni sondi, se brez dotika s kaplje-
vino odbije nazaj v sprejemnik, ob dotiku
pa se razprsi ali se odbije nazaj oslabljen,
kar omogoca, da deluje kot zvezni merilnik
nivoja ali kot nivojsko stikalo
ANG.: electro-optic level sensor, electro-optic

oOsna batna Crpdlka

barvi izenacita, mogoce doloc¢iti temperaturo
merjenca
ANG.: optical pyrometer

opticni sklopnik -ega -am elektronska naprava,

ki galvansko lo¢i tokokroge zunaj in znotraj
regulatorjev ali krmilnikov, tako da prenasa
signal z vhoda na izhod naprave s svetlobo,
kar omogoca zascito pred visoko ali hitro se
spreminjajoco napetostjo S: dptosklopnik,
optospojnik

ANG.: optocoupler, optical isolator,
photocoupler

opticni tahomeéter -ega -fram merilnik kotne

hitrosti, ki ga tvori premi¢na okrogla plosca
z odprtinami, povezana z merjencem, pri
¢emer se relativna kotna hitrost dolo¢i iz
frekvence presvetlitev

ANG.: optical rotary tachometer

optimalni opazovalnik -ega -am » Kdlmanov

filter

optimalni regulator stanj -ega -ja--m

regulator stanj s parametri, dolo¢enimi
z optimizacijskim kriterijem, ki vsebuje
kvadrate stanj in vhodnega signala

S: linearni kvadrati¢ni reguldtor (1)
ANG.: LQR, linear quadratic regulator,
optimal state controller

optimalno védenje -cga -a s vodenje, pri

katerem regulator doloc¢a regulirni signal,
ki minimizira ali maksimizira kriterijsko
funkcijo, s katero je opisana kakovost
vodenja

ANG.: optimal control

optimizacija -¢ 7 iskanje najboljse resitve

problema glede na izbrani kriterij, obi¢ajno
iskanje maksimuma ali minimuma funkcije
znotraj dolo¢enih meja

ANG.: optimization

optimizacijska metoda -e -¢ 7 numeri¢na

metoda, s katero se dolo¢i optimum krite-
rijske funkcije, npr. metoda Hooke-Jeeves,
metoda Nelder-Mead, metoda Davidon-
-Fletcher-Powell, metoda Fletcher-Reeves
ANG.: optimization method

level switch optosklopnik -am » 6pti¢ni sklépnik

optiéni merilnik pomika -ega -a -- m merilnik op_tosp’mflk -am » 6pticni sklépnik
pomika, ki deluje po nacelih optike, npr. orientacija -e v robotiki zasuk predmeta, ki

difrakcijska mreZica, laserski interferometer,
merilnik pomika z opti¢nimi kabli
ANG.: optical displacement sensor

optiéni pirométer -ega -tra m pirometer, ki
primerja barvo svetlobe merjenca z barvo
zarilne nitke referen¢ne Zarnice, pri ¢emer
je iz toka skozi nitko v trenutku, ko se obe
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se v prostoru opise s tremi prostostnimi
stopnjami
ANG.: orientation

6sna batna crpalka -e -e -¢ 7 érpalka, ki z

gibanjem batov ¢rpa kapljevino ali plin
S: aksialna batna ¢rpalka
ANG.: axial piston pump



osna centrifugalna Crpalka

osna centrifugalna érpalka -e -¢ - 7 ¢rpalka
v obliki ventilatorja z velikim $tevilom
lopatic, ki potiskajo plin vzdolz osi vrtenja
S: aksidlna centrifugdlna ¢rpalka
ANG.: axial centrifugal pump

osndva -ez 1. v robotiki nosilni podstavek, na
katerega je pritrjen robot
ANG.: base
2. v robotiki konec kinemati¢ne verige, ki je
nasproti vrhu robota oziroma prijemalu
ANG.: base

osnovna dimenzija -e -e 7 izraz, ki dolo¢eno
veli¢ino predstavi kot zmnozek potenc
osnovnih veli¢in
ANG.: basic physical dimension, fundamental
dimension

osndvna dimenzijska enéta -¢ -¢ -e s dimen-
zijska enota osnovnih veli¢in mednarodnega
sistema enot SI, ki ji pripada ustrezen
simbol, torej kg za kilogram, m za meter, s
za sekundo, A za amper, K za kelvin, cd za
kandelo in mol za mol
ANG.: base SI unit, base unit, fundamental
unit

osnovna matrika -¢ ¢ z» sistémska matrika

osndvna pretécna karakteristika -¢ ¢ -¢;
» ventilska karakteristika

osndvna velicina -¢ ¢z ena od veli¢in v
mednarodnem sistemu enot SI, ki ga
sestavljajo masa, dolzina, cas, elektri¢ni
tok, temperatura, svetilnost in koli¢ina
substance, s katerimi se lahko izrazi vse
ostale velicine
ANG.: basic physical quantity, fundamental
physical quantity

osndvno vodenje -ega -as nizji nivo procesnega
vodenyja, ki skrbi za doseganje in vzdrzevanje
Zelenega stanja procesa ali procesne opreme
in omogoca doseganje ciljev postopkovnega
vodenja, npr. odpiranje ventila za doziranje
sestavin v prehrambeni industriji
ANG.: basic control

ostra mnézica -¢ -e 2 v teoriji mehkih mnozic
mnozica, ki ji posamezni element lahko
samo pripada ali ne pripada
ANG.: crisp set

ostrénje -as operacija, ki spremenljivki
glede na stopnje pripadnosti obravnava-
nim mehkim mnozicam priredi ustrezno
$tevilsko vrednost S: defazifikacija, defuzifi-
kacija
ANG.: defuzzification
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Padéjeva aproksimacija -¢ -¢ 7 aproksimacija
mrtvega ¢asa z namensko fazno nemini-
malno racionalno prenosno funkcijo, ki je
lahko poljubnega reda
ANG.: Padé approximation

paletizacija -¢ ;7 zlaganje na paleto ali polnjenje
sestavnih delov ali izdelkov v zabojnik, kjer
SO v urejenem stanju
ANG.: palletizing

palicasti raztézni termomeéter -cga -ega -tram
merilnik temperature, pri katerem je v
kovinskem valju z velikim razteznostnim
koeficientom names¢ena kerami¢na palica z
zanemarljivim razteznostnim koeficientom,
kar povzroc¢i razliko pomikov, ki je soraz-
merna temperaturi merjenca
ANG.: metal thermometer

paralélni manipulator -ega -ja m robotski mani-
pulator, pri katerem dve ali ve¢ serijskih kine-
mati¢nih verig povezuje vrh robota z osnovo,
kar omogoca prenasanje tezkih bremen in
izbolj$anje to¢nosti pozicije vrha robota
ANG.: parallel manipulator

parameter -tram 1. $tevilo, obi¢ajno konstanta,
ki ima v dolo¢eni funkcijski povezavi viden
ali izjemen pomen, npr. koeficient parame-
tri¢cnega modela
ANG.: parameter
2.» procésna spremenljivka

paramétricna identifikacijska metdda -c -e
-7 identifikacijska metoda, katere rezultat je
parametri¢ni model, npr. metoda najmanjsih
kvadratov, metoda najvecjega verjetja
ANG.: parametric identification method

paramétricni modél -ega -a m model sistema z
eksplicitno izrazenimi parametri, npr. zapis
v prostoru stanj, zapis s prenosno funkcijo,
zapis z diferencialnimi ali diferen¢nimi
enacbami
ANG.: parametric model

paramétriéno odstopanje -ega -as odstopa-
nje, ki je posledica razlik vrednosti parame-
trov modela od pravih vrednosti, najveckrat
zaradi tezav pri merjenju in nenatan¢nosti
dosegljivih ocen parametrov modela
ANG.: parametric uncertainty

parametriranje regulatorja -a -- s » nastavlja-
nje regulatorja

paramétrska obcutljivost -e -iz razmerje med
spremembo izhodne velicine, ki je posledica



spremembe parametra, in spremembo
parametra
ANG.: parameter sensitivity

paramétrska optimizacija -e -¢ : postopek
doloc¢anja optimalnih vrednosti parametrov
matemati¢nega modela z iskanjem maksi-
malne ali minimalne vrednosti kriterijske
funkcije znotraj vnaprej dolo¢enih meja
ANG.: parameter optimization

paramétrsko adaptivni regulator -- -ega -jam
regulator, katerega vhod so sprotne ocene
parametrov sistema, na izhodu pa tvori
ustrezno spreminjajoci se regulirni signal
tako, da se prilagaja spremembam v sistemu
ANG.: parametric adaptive controller

paramétrsko adaptivno védenje -ega -ega -as
vodenje, pri katerem se na osnovi sprotno
identificiranega modela procesa dolocijo
parametri regulatorja tako, da se prila-
gajajo spremembam parametrov procesa
S: modélno identifikacijsko adaptivno
vodenje
ANG.: self-tuning control, parameter-
adaptive control, MIAC, model-
identification adaptive control

paramétrsko optimalni regulator -ega -ega
-jam regulator s fiksno strukturo, pri katerem
se vrednosti parametrov dolocijo z optimiza-
cijo izbrane kriterijske funkcije
ANG.: controller with optimal parameters

paramétrsko prilagajanje -ega -a s postopek,
v katerem se koeficienti regulatorja prilaga-
jajo spremembam v delovanju procesa med
obratovanjem S: simouglasevanje
ANG.: self-tuning, parameter adaptation

Parsevalov teorém -ega -a m teorem, ki
opisuje povezavo med izratunom energije
signala v ¢asovnem in frekven¢nem pro-
storu S: Rayleighova identitéta, Rayleighov
energijski teorém
ANG.: Parseval’s theorem, Rayleigh's energy
theorem, Rayleigh's identity

pasovna Sirina -e -e 7 obmod¢je frekvenc,
znotraj katerega amplitudni odziv dinamic-
nega sistema ostane v dolo¢enih mejah, npr.
frekven¢no obmocdje pod mejno frekvenco
pri nizkopasovnem filtru
ANG.: bandwidth

P-Clén -a [pé] m «» proporcionélni ¢lén

PD-regulator -ja [pedé] m «» proporcionédlno-
-diferencirni regulétor

perceptron -am vnaprej$nja umetna nevronska
mreza, pri kateri je izhod nelinearna

funkcija utezenih vhodov
ANG.: perceptron
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piknométer

performancni indeks -ega -am » cenilka
peridda vzoréenja -e -- 7 » ¢as vzoréenja
periodiéni odziv -ega -am odziv sistema, ki se
ponavlja v enakih ¢asovnih intervalih
ANG.: periodic response

perspektiviéna transformacija -¢ -¢ ; presli-
kava iz n-dimenzionalnega v (n - i)-dimen-
zionalni prostor
ANG.: perspective transformation

Pétrijeva mréza -e -¢ ;7 grafi¢no ali enacbno
predstavljen model diskretnih dogodkov za
sintezo vodenja zlasti proizvodnih sistemov,
ki formalno opisuje potek aktivnosti v
kompleksnih sistemih in se poleg osnove
oblike pojavlja tudi v drugih oblikah, npr.
casovna Petrijeva mrezZa, barvna Petrijeva
mreZa, stohasti¢na Petrijeva mreza
ANG.: Petri net, condition/event net, place/
transition net

pH-méter -tra [pehd] m merilnik stopnje kislosti
kapljevin, ki meri elektrokemi¢ni potencial
med znano kapljevino v porozni stekleni
elektrodi in merjeno kapljevino, pri ¢emer
natan¢nost meritve izbolj$uje primerjava z
referen¢no elektrodo znanega in stabilnega
potenciala S: merilnik pH-vrédnosti
ANG.: pH meter, pH sensor

PID-regulator -ja [peidé] m «» proporciondlno-
-integrirno-diferencirni regulator

piézoeléktricni merilnik tldka -ega -a --m
merilnik tlaka, pri katerem §tirje turmalinski
piezokristalni diski pod vplivom spreminja-
jocega se tlaka na izhodu tvorijo ustrezno
napetost
ANG.: piezoelectric pressure gauge

piézoeléktricni motor -cga -jam elektromotor
za tvorjenje pomikov ali zasukov v velikosti
mikroelektronskih komponent, ki za svoje
delovanje izkoris¢a deformacijo materiala
pod vplivom elektri¢nega polja ali napetosti
ANG.: piezoelectric motor

piézoeléktricni viskoziméter -ega -tram
viskozimeter, pri katerem se resonan¢na
frekvenca elektri¢nega oscilatorja, ki jo
doloca piezoelektri¢ni kristal, ob stiku z
viskozno kapljevino spremeni, iz Cesar je
mogoce dolociti viskoznost
ANG.: piezoelectric viscometer

piknomeéter -tra m merilnik gostote kapljevin
ali trdnih snovi, ki gostoto dolo¢i s tehtan-
jem medija v posodi znane prostornine ali
s primerjavo teze merjenca s tezo medija
znane gostote v posodi neznane prostor-
nine
ANG.: pycnometer, density bottle



Piranijev merilnik

Piranijev merilnik -ega -a m merilnik srednjega
vakuuma, pri katerem tlak vpliva na hlajenje
grete uporovne Zice, zaradi ¢esar se spremeni
njena upornost
ANG.: Pirani gauge

Pl-regulator -ja [pei] m «» proporcionélno-
-integrirni regulator

pirométer -tra m brezkontaktni merilnik
temperature zelo vrocih, tezko dosegljivih
ali premikajocih se merjencev, ki temelji
na razli¢nih zakonih sevanja, npr. opti¢ni
pirometer, sevalni pirometer
ANG.: pyrometer, radiation thermometer

Pitotova cév -¢ cevi [pitéjeva] 7 tla¢ni merilnik
pretoka, pri katerem je en odjemnik tlaka
obrnjen proti toku, drugi pa v smeri toka
ali pravokotno na tok, pri cemer je razlika
tlakov sorazmerna hitrosti medija v tocki
meritve, ta pa merjenemu pretoku
ANG.: Pitot tube

plinski kapilarni viskoziméter -cga -ega -tram
viskozimeter, ki viskoznost plina dolo¢i iz
hitrosti padanja kroglice, ki iztiska plin skozi
kapilaro
ANG.: capillary gas viscometer

plinski kromatograf -ega -a m kromatograf,
pri katerem se merjeni plin ali para injicira
v nosilni plin, najpogosteje helij, ki s kons-
tantnim pretokom in tlakom ter pri predpisani
temperaturi potuje skozi jekleno cev, oblozeno
z izbranim absorpcijskim materialom, pri
¢emer zaporedje pojavljanja komponent na
izhodu zaznava ustrezni detektor
ANG.: gas chromatograph

PLK -ja [peelkd] mkrat. «» programirljivi l6gi¢ni
krmilnik

plésca z odprtino -e -- -z tla¢ni merilnik
pretoka, pri katerem oviro v cevi predstavlja
pravokotno na cev namescena plosca, v
kateri je odprtina
ANG.: orifice plate, orifice meter

pnevmatiéna kapacitivnost -¢ -i; mera za
zmoznost shranjevanja plina v shranjeval-
niku, definirana z razmerjem med pretokom
in odvodom tlaka plina, pri ¢emer je treba
upostevati spremenljivost gostote plina pri
konstantni temperaturi
ANG.: pneumatic capacitance

pnevmatiéna updrnost -e -iz upor pnevma-
ti¢nega sklopa proti pretoku plina, definiran
z razmerjem med spremembo tlaka in
spremembo pretoka
ANG.: pneumatic resistance

pnevmaticna vztrajnost -¢ -i; vztrajnost v cevi
gibajocega se plina, definirana z razmerjem
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med spremembo tlaka in odvodom pretoka,
ki je najveckrat zanemarljiva
ANG.: pneumatic inertance

pnevmatiéni blizinski merilnik -ega -ega
-am blizinski merilnik, ki zazna prisotnost
predmeta na osnovi spremembe povratnega
tlaka curka zraka, ki se odbije od merjenca
ANG.: pneumatic proximity sensor

pnevmaticni cilinder -ega -dra m pnevma-
ti¢ni motor za pomike, sestavljen iz valja,
v katerem se pod vplivom stisnjenega
plina giblje bat, ki se uporablja za eno- ali
dvosmerne premike S: pnevmati¢ni valj
ANG.: pneumatic cylinder

pnevmatiéni motor -ega -jam naprava, ki
pretvarja energijo pretoka stisnjenega plina,
obicajno zraka, v translatorno ali rotacijsko
gibanje
ANG.: pneumatic motor

pnevmatiéni regulator -cga -ja m regulator,
sestavljen iz pnevmati¢nih komponent,
zaradi Cesar zagotavlja eksplozijsko varnost,
korozijsko odpornost ali zahtevano
higiensko raven
ANG.: pneumatic controller

pnevmatiéni relé -ega -éjam pnevmati¢ni
ojacevalnik pretoka plina, pri katerem tlak
vpliva na opno, ki ustrezno pripira dovod
plina iz kompresorske postaje
ANG.: air relay

pnevmaticni valj -ega -am » pnevmati¢ni
cilinder

podajna naprava -e -e 7 pasivna naprava na
vrhu robotskega manipulatorja, ki dovoljuje
majhne podajne translacijske ali rotacijske
pomike, kar olaj$uje vstavljanje sestavnega
dela v odprtino
ANG.: remote center compliance device, RCC

podajnost -i; lastnost robota, ki dopuséa
manj$e pomike zaradi elasti¢nosti med
vrhom robota in prijemalom, kar omogoca
popravke pri sestavljanju sestavnih delov,
npr. pri vtikanju ¢epa v odprtino
ANG.: compliance

podkritiéno dusénje -cga -as dusenje z
dusilnim koeficientom, ki je manjsi od 1,
pri katerem odziv sistema po vzbujanju s
stopnico pri prehodu v novo ustaljeno stanje
zaniha s pojemajoc¢o amplitudo
ANG.: under-damping

podkrmiljenost -i; lastnost robotskega
mehanizma, da je $tevilo njegovih pogonov
manjse od $tevila prostostnih stopenj, tako
da je vsaj ena prostostna stopnja pasivna
ANG.: under-actuation



poenostavljanje bléénega diagrama -a
-- -- s postopek, ki z uporabo algebre blo¢nih
diagramov omogoca predstavitev blo¢nega
diagrama v poenostavljeni ekvivalentni
obliki
ANG.: block-diagram reduction

poenostavljanje modélov -a -- s postopek za
dolo¢itev ¢im enostavnej$ega matemati¢nega
modela, ki zadovoljivo opiSe obnasanje
prvotno razvitega, obi¢ajno kompleksnega
modela
ANG.: model-order reduction, model
reduction, model simplification

pogoj absolitne vrédnosti -oja -- -- m pogoj,
da mora biti absolutna vrednost odprto-
zancne prenosne funkcije enaka 1, kar
omogoca doloditev vrednosti spremenljivega
parametra v dolo¢eni tocki DLK-ja S: ojace-
valni pogoj
ANG.: absolute-value criterion, magnitude
condition

pogdjna stabilnost -¢ -1 lastnost sistema,
da je v doloc¢enih okoli$¢inah stabilen, pri
drugih pa nestabilen, npr. pri spreminjanju
vhodnega signala ali ojacenja
ANG.: conditional stability

pogadjni dél -ega -a m v mehki logiki prvi del
pravila, torej izjava v delu ¢e, ki doloc¢a pogoj
za resnicnost izjave v delu potem S: premisa
ANG.: antecedent, premise, if-part

pogojno stevilo -ega -a s » Stevilo pogojénosti

pogon Ward Leonarda -6na -- -- [vard
léonarda] m pogon, pri katerem je izhod
generatorskega ojacevalnika povezan z
motorjem, ki premika breme, kar omogoca
mehko hitrostno regulacijo S: Ward Leonar-
dova grupa
ANG.: Ward Leonard drive

pogrések -skam 1. razlika med referenco in
regulirano veli¢ino S: odstdpek, regulacijski
pogrések, regulacijsko odstopanje
ANG.: error
2. razlika med izra¢unano, ocenjeno ali
izmerjeno vrednostjo in dogovorjeno, pred-
pisano ali teoreti¢no pravilno vrednostjo
S: odstopek
ANG.: error

pogrések izhddnega signala -ska -- --m
» izhodni pogrések

pogrések nicelne tocke -ska -- -- m vrednost,
ki je prikazana na merilnem instrumentu
takrat, ko bi morala biti prikazana ni¢la,
kar je navadno posledica slabe kalibracije
S: nicelni pogrések
ANG.: Zero error
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pomanjSana kopija objékta

pogrések vhodnega signala -ska -- --m
» vhodni pogrések

pogrések v ustaljénem stanju -ska - -- --m
razlika med referen¢no in regulirano
veli¢ino zaprtozancnega sistema vodenja,
ko mine prehodni pojav
ANG.: steady-state error, offset, steady-state
deviation

pojavni zakon -ega -ona m zakon, ki temelji
na eksperimentalnih dognanjih in opisuje
nekatere ireverzibilne procese, npr.
Fourierov toplotni zakon, Fickov difuzijski
zakon, zakon kemicnih reakcij
ANG.: phenomenological law

pol -am 1. vrednost kompleksne spremenljivke s
ali z, pri kateri je imenovalec okrajsane zvezne
ali diskretne prenosne funkcije enak 0
ANG.: pole
2. lastna vrednost sistemske matrike
ANG.: pole
3. koren karakteristicne enacbe linearnega
zaprtozancnega sistema
ANG.: pole

polarni diagram -ega -am diagram, ki
prikazuje frekven¢ni odziv sistema v
kompleksni ravnini, tako da je vsaka tocka
diagrama podana s polarnim zapisom
frekvenc¢nega odziva pri doloceni frekvenci,
ki predstavlja parameter z vrednostmi od 0
do neskon¢no, in se uporablja za analizo in
nacrtovanje sistemov vodenja
ANG.: polar plot, polar diagram, Nyquist
curve

polindmska oblika prenédsne fiinkcije -e
-6 -- -z prenosna funkcija, ki ima v $tevcu P
in v imenovalcu polinom, odvisen od
kompleksne spremenljivke s ali kompleksne
spremenljivke z
ANG.: polynomial transfer function form

polnilna baterija -e -¢ 7 » akumulétor

pdlprevédniSki merilnik temperatiire -ega -a
--m merilnik temperature, ki je sestavni del
integriranega vezja in temperaturo doloci
z meritvijo spremembe padca napetosti
na polprevodniskem elementu, ki nastane
zaradi spremembe temperature merjenca,
najveckrat mikrovezja ali mikroprocesorja
ANG.: integrated-circuit temperature sensot,
solid-state temperature sensot, silicon
bandgap temperature sensor

pomanjSana kopija objékta -¢ -¢ -- 7 fizi¢ni
model s stati¢nim znacajem, ki daje informa-
cije o dimenzijah, barvi, strukturi materiala in
videzu modela, npr. avtomobila, letala, ladje,
hise, prometnega objekta
ANG.: scale model



pomik

pomik -am premik telesa v dologeni smeri
S: linedrni premik, linijski premik,
premocftni premik, translacijski premik,
translatorni premik
ANG.: displacement, linear movement,
motion, shift

pomozna regulacijska zanka -c -e -e 2 pri
kaskadni regulaciji notranja regulacijska zanka,
ki vsebuje pomozni regulator in del procesa,
na katerega vpliva pomozni regulator
ANG.: secondary control loop, slave control loop

pomazni regulator -ega -ja m pri kaskadni regu-
laciji regulator, ki iz razlike med izhodom
glavnega regulatorja in merjeno pomozno
regulirano veli¢ino dolo¢i pomozni izhod,
torej regulirno veli¢ino za del procesa, ki ni
v pomozni regulacijski zanki
ANG.: secondary controller, slave controller

ponovljivost -i7 1. lastnost eksperimenta ali
meritve, da omogoc¢a neodvisno ponovitev
ANG.: reproducibility
2. lastnost meritve, ki je veckrat izvedena na
isti nacin, z istim merilnim instrumentom
in pri enakih pogojih, da je razlika med
rezultati posameznih izvedb meritve majhna
ANG.: repeatability
3. sposobnost merilnega instrumenta, da
pod istimi pogoji merjenja in pri ponavlja-
nju iste merjene veli¢ine kaze zelo podobno
ANG.: repeatability
4. povprecno odstopanje med dosezenimi
to¢kami vrha robota in Zeleno predprogra-
mirano tocko
ANG.: repeatability
5. v robotiki povpre¢no odstopanje med dose-
zenimi trajektorijami in Zeleno predprogra-
mirano trajektorijo
ANG.: repeatability

populacijski modél -cga -am model, ki opisuje
rast, stabilnost in upadanje populacij,
najveckrat bioloskega, ekoloskega ali socio-
loskega izvora, in uposteva tudi medsebojne
povezave vplivnih veli¢in, npr. model
Malthusa, model Verhulsta, model Lotke in
Volterre, model Gompertza, model Berta-
lanffyja, matri¢ni model Leslieja
ANG.: population model

porazdelitev verjétnosti -tve -- 7 » porazde-
litvena finkcija

porazdelitvena fiinkeija -¢ -¢ 7 funkcija, ki
opisuje verjetnost, da naklju¢na spremen-
ljivka zavzame doloc¢eno vrednost S: poraz-
delitev verjétnosti, verjétnostna porazdelitev
ANG.: probability distribution function

porazdeljéno védenje -ega -a s vodenje, pri
katerem racunalniski regulatorji ali PLK-ji
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vodijo posamezne podprocese ali skupine
podprocesov, pri tem pa so povezani s
komunikacijskim omrezjem S: distribuirano
vodenje
ANG.: distributed control

poskakovanje -as nezelene vibracije kontaktov
relejev, mehanskih stikal ali kontaktorjev, ki
lahko povzrocajo napake, obrabe ali tezave,
povezane s popacenji signalov v analognih
in logi¢nih vezjih ter v regulacijskih zankah
S: drdranje, odskakovanje
ANG.: chattering, contact bounce

poslédicni dél -ega -a m v mehki logiki drugi del
pravila, torej del potem, ki doloca posledico
resni¢nosti izjave v delu e S: konsekvénca
ANG.: consequence, then-part

poslovni nivo védenja -ega -ja -- m v celostni racu-
nalnisko podprti proizvodnji zgornji del hierarhi¢ne
delitve vodenja in informatizacije, ki zajema
poslovne procese in upravljanje podjetja
ANG.: business planning and logistics,
business planning level

pospeskomeéter -tram merilnik, pri katerem
se pospesek doloci iz premika notranjega
uteznega sklopa, ki zaradi vpliva pospeska
duseno zaniha, npr. merilnik s potresno
maso, merilnik s piezoelektri¢nim kristalom,
kondenzatorski merilnik na integriranem
vezju S: akcelerométer
ANG.: accelerometer

pospldseni koeficiént pogréska -cga -énta
--m koeficient, ki se uporablja za izracun
pogreska v ustaljenem stanju, kadar refe-
ren¢ni signal nima oblike polinoma
ANG.: generalized error coefficient, dynamic
error coefficient

pospldseni pogrések -ega -3ka m razlika med
napovedjo modela in procesa, ki je odvisna
od vrednosti vhodnega in izhodnega signala
S: vhodno-izhédni pogrések
ANG.: equation error, input-output error

postavni regulator -cga -ja m » ventilski
pozicionér

postopkovno védenje -ega -as visji nivo
procesnega vodenja, ki izvaja tehnoloske
ciljno usmerjene ukrepe za ve¢je tehnologke
aktivnosti z ukazi osnovnemu vodenju in
s spremljanjem odziva osnovnega vodenja,
praviloma izveden kot nadzor diskretnih
dogodkov ali sekven¢no vodenje, npr.
doziranje sestavin v prehrambeni industriji
ANG.: procedural control

pot potiz 1. povezano zaporedje vej, ki omogoca
prenos signala od vira k ponoru S: proga
ANG.: channel, path



2. trajektorija vrha robotskega manipulatorja
ali mobilnega robota pri opravljanju zadane
naloge

ANG.: path

potenciométer -tram uporovni merilnik
pomika, pri katerem merjenec premika
drsnik delilnika napetosti, pri cemer se iz
njegove nazivne napetosti in dolzine ter
merjene napetosti izracuna pomik
ANG.: potentiometer

potisni motor -ega -jam pogonska naprava za
zra¢ne, vodne ali vesoljske mobilne sisteme,
ki omogoca spremembe gibanja, npr. raketni
motor, reaktivni motor, mikropotisni motor
ANG.: thruster

povézanost -7 v robotiki $tevilo neodvisnih
parametrov, ki so potrebni za popolno
dolotitev relativnega poloZaja segmentov
kinemati¢ne verige v izbranem trenutku
ANG.: connectivity

povezovalna matrika -e -¢ 7 » diréktna
matrika

povratna nevrénska mréza -e -¢ -e s umetna
nevronska mreza, pri kateri so vsi ali vsaj
nekateri elementi povezani med sabo
in podatki potujejo tudi v zankah med
elementi, npr. Hopfieldova nevronska
mreza
ANG.: recurrent neural network

povratna pot -¢ potiz » povratna zvéza
povratna vezava -¢ -e 7 » povratna zvéza

povratna zanka -e -e 7 zakljucena pot med
dvema podsistemoma, ki vplivata drug na
drugega, npr. regulacijska zanka, bioloska
povratna zanka, dialog
ANG.: feedback loop

povratna zvéza -e -e; prenosna pot od izhoda
sistema nazaj k vhodu sistema S: povratna

pot, povratna vezava
ANG.: feedback

povratnozanéna kompenzacija ¢ -¢:
» vzporédna kompenzicija

povratnozancni sistém -ega -a m » regulacijski
sistém

pozicija -e 7 v robotiki polozaj predmeta, ki
se v prostoru opi$e s tremi prostostnimi
stopnjami
ANG.: position

prag pragam dolo¢ena raven neke velicine, pri

kateri se zgodi dolo¢en dogodek
ANG.: threshold

prag merilnika prdga -- m minimalna absolutna
vrednost merjene veli¢ine, pri kateri je
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P-regulator

odc¢itek izhodne vrednosti merilnega sistema
Ze opazen
ANG.: threshold, discrimination threshold

pravilo -as v mehki logiki izjava v obliki stavka
Ce-potem, ki je sestavni del mehkega modela
S: pravilo ¢é-potém, pravilo if-then
ANG.: rule, fuzzy rule, if-then rule, if-then
statement

pravilo ¢é-potém -a -- s » pravilo
pravilo if-then -a -- [ifdén] s » pravilo

pravilo vzvratnega Sirjenja napake -a - -- --s
» vzvratno ucénje

preciznost -iz 1. » natanc¢nost (1)
2. » natancnost (2)
3. lastnost modela, da daje izhod, ki je
doloceno stevilo, ne pa podro¢je stevil, ali
matemati¢na funkcija, ne pa druzina mate-
mati¢nih funkcij
ANG.: precision

predikcijski horizont -ega -a m » prediktivni
horizént

prediktivni horizont -ega -a m parameter
prediktivnega vodenja, ki oznacuje $tevilo
¢asovnih korakov v prihodnosti, za katere
se napoveduje obnasanje vodenega sistema
za dolo¢anje optimalnega vhodnega signala
S: napovedni horizdnt, predikcijski horizént
ANG.: prediction horizon

prediktivno védenje -ega -as vodenje dina-
mi¢nih sistemov, ki za napovedovanje
obnasanja sistema pri dolo¢enem vhodnem
signalu uporablja model procesa, pri cemer
se vhodni signal, ki se dejansko uporabi
za vodenje sistema, navadno dolo¢i z opti-
mizacijo S: modélno prediktivno vodenje,
nap6vedno vodenje, vodenje s pomi¢nim
horizéntom, védenje z drsé¢im horizéntom
ANG.: MPC, model-based predictive control,
model-predictive control, predictive control,
RHC, receding-horizon control, moving-
horizon control

prediktivno vrednotenje -cga -as postopek
za utrjevanje zaupanja v sposobnost modela
za napovedovanje obnasanja sistema, pri
katerem se dolo¢a mera za prileganje odziva
modela prihodnjim podatkom
ANG.: predictive validity

prédojacevalnik -am element izvr$nega sistema,
ki omogoca ojacitev, pretvorbe, preobliko-
vanja in kombiniranje signalov ter razne
kompenzacije in impedan¢ne prilagoditve
ANG.: preamplifier

P-regulator -ja [pé] m «» proporcionalni
regulator



prehitevalna kompenzacija

prehitevalna kompenzacija -¢ -¢ 7 kompen-
zacija, ki zagotovi fazno prehitevanje v
odprtozanénem frekven¢nem odzivu,
kar navadno ojacuje visoke frekvence
in povecuje relativno stabilnost zaprto-
zan¢nega sistema, pri ¢emer ima velik
vpliv na prehodni pojav in majhen vpliv
na ustaljeno stanje
ANG.: lead compensation

prehitevalni kompenzator -¢ga -ja m kompen-
zator, ki vnasa fazno prehitevanje v odprto-
zan¢ni frekvencni odziv, navadno nacrtovan
tako, da ojacuje visoke frekvence in povecuje
relativno stabilnost zaprtozancnega sistema,
pri ¢emer ima velik vpliv na prehodni pojav
in majhen vpliv na ustaljeno stanje
ANG.: lead compensator

prehitevalno-zakasnilna kompenzacija ¢
-¢ 2 kompenzacija, ki v enem frekven¢nem
obmodju zagotovi fazno prehitevanje, v
drugem pa fazno zaostajanje in zdruzuje
lastnosti prehitevalne in zakasnilne kompen-
zacije
ANG.: lead-lag compensation

prehitevalno-zakasnilni kompenzator -cga
-jam kompenzator, ki v enem frekven¢nem
obmodju vnasa fazno prehitevanje, v drugem
pa fazno zaostajanje in je navadno nacrtovan
tako, da zdruzuje lastnosti prehitevalnega in
zakasnilnega kompenzatorja
ANG.: lead-lag compensator

prehodna fiinkcija -e -e 7 » prendsna fnkcija

prehodni pojav -ega -am del dinami¢nega
odziva izhodne veli¢ine na spremembo
vhodne veli¢ine, ki traja, dokler sistem ne
pride v ustaljeno stanje
ANG.: transient response

preklapni regulator -ega -jam » vé&¢polozajni
regulator

preklop roéno-avtomatsko -6pa -- m preklop
z ro¢nega vodenja procesa na avtomatsko
vodenje ali obratno, ki ga operater navadno
izvede z ustreznim stikalom na regulatorju,
pri ¢emer sistem za vodenje pogosto zagota-
vlja brezudarni preklop
ANG.: auto/manual transfer, manual/
automatic transfer

premicni dél ventila -ega -a -- m del ventila,
ki se ob premikih vodila ventila pomika
ali suka v ohisju in ovira pretok, kar
doloca stati¢no karakteristiko ventila med
pretokom in hodom ventila
ANG.: valve plug, valve disc, valve member

prémi dotik -ega -am v robotiki dotik premice
z ravnino, ki ima $tiri prostostne stopnje,
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kadar ni trenja, in eno prostostno stopnjo,
kadar trenje je
ANG.: line contact

premikanje nicel -a -- s metoda nacrtovanja
regulatorja, pri kateri se vrednosti parame-
trov regulatorja izraunajo glede na Zelene
polozaje nicel zaprtozan¢nega sistema
ANG.: zero assignment

premikanje polov -a --s druzina metod
za nacrtovanje regulatorja, pri katerih se
vrednosti parametrov regulatorja izratunajo
glede na Zelene poloZaje polov zaprto-
zanénega sistema
ANG.: pole assignment, pole placement, pole
shifting, eigenvalue assignment

premisa -e:» pogéjni dél
premocitni premik -ega -am » pomik

prendsna funkceija - -e 7 kvocient
transformirank izhodnega in vhodnega
signala izbranega linearnega ¢asovno ne-
spremenljivega sistema, npr. Laplaceovih
transformirank, z-transformirank, pri
zacetnih pogojih, ki so enaki 0 S: pre-
hédna fankcija, prevajalna funkcija,
sistémska fankcija
ANG.: transfer function

prendsna matrika -¢ -¢ 7 » matrika prendsnih
funkcij

prenodsna nicla -e -e 7 ni¢la prenosne funkcije
v diagonali McMillanove kanoni¢ne oblike
linearnega multivariabilnega sistema, ki se
v matriki prenosnih funkcij ne krajsa, kljub
temu da je skladna z enim od polov
ANG.: transmission zero

prenosnik -am element merilnega sistema, ki
izhod merilnega pretvornika ali senzorja
pretvori v standardni elektri¢ni signal, npr.
4-20 mA, 0-10 V
ANG.: transmitter

preoblikovanje signalov -a -- s prilagoditev, ki
je potrebna, kadar gradniki sistema vodenja
niso signalno usklajeni, in jo zagotovi
ustrezen pretvornik signalov
ANG.: signal conditioning, signal alignment

preobremenitev -tve 7 obremenitev sistema, ki
je ve¢ja od predvidene ali dovoljene
ANG.: overload

prepoznavanje napak -a -- s » identifikdcija
napak

presecisce asimptot -a -- s tocka na realni
osi s-ravnine, v kateri se sekajo asimptote
sistema, katerih $tevilo je enako razliki med

stevilom polov in Stevilom nicel odprtozanc-
nega sistema, pri ¢emer je mogoce dolociti



tudi kote asimptot DLK-ja glede na realno
0s s-ravnine

ANG.: asymptote origin, asymptote
intersection point, asymptote centroid

prestavitev frekvénce -tve -- 7 » zgibanje
frekvénce

presvetlitveni sénzor -ega -ja m opti¢ni
merilnik blizine, ki med virom najveckrat
infrardece svetlobe in fotodiodo ali fototran-
zistorjem kot sprejemnikom zazna priso-
tnost neprosojnega predmeta, ki prekine
sprejem in sprozi reakcijo senzorja
ANG.: through-beam sensor

pretocni koeficiént -cga -énta m » konstanta
ventila (2)

pretééni presék ventila -ega -¢ka - m
» odprtost ventila

pretocno stikalo -ega -as naprava, ki zazna
pretok tekocine, pri ¢emer daje binarno
informacijo v trenutku, ko se pretok pojavi
ANG.: flow switch

pretvornik -am 1. naprava, ki pretvarja materijo,
energijo ali informacijo iz ene oblike v drugo
ANG.: converter
2. naprava, ki se uporablja za pretvorbo
fizikalne veli¢ine ene vrste v fizikalno
veli¢ino druge vrste, npr. tipalo, ki tempe-
raturo najprej pretvori v tlak, prvi merilni
pretvornik pretvori tlak v premik, tega
pa drugi merilni pretvornik v elektri¢no
veli¢ino, sorazmerno temperaturi
ANG.: transducer, transmitter

pretvornik signala -a -- m pretvornik, ki
spreminja signal iz ene oblike v drugo brez
izgube informacij, npr. pretvornik zrak-tok
in obratno, pretvornik napetost-frekvenca in
obratno, pretvornik napetost-tok in obratno,
pretvornik izmeni¢na-enosmerna veli¢ina in
obratno, pretvornik analogne oblike signala
v digitalno in obratno
ANG.: signal converter

prevajalna funkcija -e -e 2 » prendsna finkcija

prevajalniski simulacijski jézik -ega -ega
-lkam simulacijski jezik, ki izvorni program
prevede v visji splo$nonamenski jezik,
zaradi Cesar je simulacija hitra in fleksibilna,
program pa prenosljiv
ANG.: compiler-oriented simulation language

prevédnostni merilnik nivéja -ega-a --m
merilnik nivoja, pri katerem prevodna kaplje-
vina kratko sklene dve elektrodi ali ve¢ elektrod,
s ¢imer povzro¢i spremembo upornosti
elektrod v odvisnosti od nivoja medija
ANG.: conductive level sensor, conductive
level switch

n

prirdcni délovni prostor

prijemalo -as zaklju¢ni del robota, ki v sklopu
manipulacijske naloge obic¢ajno z dvema
prstoma prijema predmete razli¢nih oblik,
teZe in snovi, poganjajo pa ga pnevmaticni,
hidravli¢ni ali elektri¢ni motorji
ANG.: gripper

prikazovalnik nivéja z vézno posddo -a
-~ -- -~ --m merilnik nivoja, ki s prozorno
stekleno cevko, names$ceno ob shranjevalnik,
in ustreznimi prikljucki omogoca analogni
prikaz merjenega nivoja
ANG.: sight glass, sight glass tube, glass level
gauge

prilagajanje kriviilje -a -- s postopek, pri
katerem se parametre ali strukturo modela
spreminja tako, da se odziv modela kar
najbolj prilega merjenim podatkom ali
zeleni krivulji
ANG.: curve fitting

prilagajanje podatkov -a -- s postopek, pri
katerem se nepopolne podatke dopolnjuje
z aproksimacijo, npr. z metodo grupiranja
podatkov, glajenjem, interpolacijo
ANG.: data adjustment

prilagodljivost -1 lastnost sistema, da se
obnasa na predpisan nacin, tudi ce se
parametri spremenijo, pri ¢emer samodejne
spremembe v vodenju, ki so reakcije na
spremembe v sistemu, zagotovijo Zeleno
obnaganje
ANG.: adaptivity

primerjalni merilnik toplétne prevodnosti
-e0a -a -- -- m merilnik toplotne prevodnosti
trdnih snovi, pri katerem sta merjeni in
referen¢ni vzorec z znano toplotno prevo-
dnostjo zaporedno names¢ena med grelnik
in odjemnik toplote ter izolirana proti
zunanjosti, pri ¢emer je iz temperaturnega
gradienta obeh vzorcev mogoce izracunati
toplotno prevodnost merjenca
ANG.: Searlee’s bar sensor, comparative
cut-bar sensor

pripadnostna funkgija -¢ -¢ 7 funkcija, ki
elementu priredi stopnjo pripadnosti
mnozici in ima zalogo vrednosti na intervalu
med 0in 1
ANG.: membership function, blending
function, validity function, interpolation
function

pripadnostna stopnja -¢ -e 7 » stopnja pri-
padnosti

prirdéni délovni prostor -ega -ega -6ram
mnozica tock, ki jih lahko vrh robota doseze
s poljubno orientacijo
ANG.: dexterous workspace



pristranskost

pristranskost -i; lastnost ocene, da njeno
matemati¢no upanje ni enako njeni pravi
vrednosti
ANG.: bias

problémski simulacijski jezik -ega -ega -ika
m simulacijski jezik, namenjen uporabi na
ozjih podro¢jih simulacije dinamike, npr.
v elektroniki, biofarmaciji, ekologiji, pri
katerem ustrezne prilagoditve na posebnosti
obravnavanega sistema olaj$ajo modeliranje
in simulacijo
ANG.: problem-oriented simulation language,
special-purpose simulation language

problém sledénja -a -- m problem naértovanja
vodenja za sledilno delovanje, katerega
namen je sledenje regulirane veli¢ine spre-
minjajoc¢i se referencni veli¢ini
ANG.: tracking problem, servo problem
proceés -am 1. skupek soodvisnih potekov v
sistemu, katerih posledica je transformacija,
transport ali skladi$¢enje materije, energije
ali informacije
ANG.: process
2. sistem, v katerem se dogajajo kvalitativne
ali kvantitativne spremembe, ki so odvisne
od casa
ANG.: process

procésna shéma -e -e 7 shemati¢na predstavi-
tev zgradbe sistema in uporabljene procesne
opreme s standardnimi simboli
ANG.: process and instrument diagram,
process flow diagram

procésna spremenljivka -e -¢ 7 spremenljivka,
katere vrednost opisuje trenutno stanje regu-
lirane veli¢ine obravnavanega sistema, npr.
temperatura v kuri$cu, nivo kapljevine v shra-
njevalniku, tlak plina v cevi S: parameter (2)
ANG.: process variable, process value, process
parameter

procésni nivo védenja -ega -ja -- m v celostni
racunalnisko podprti proizvodnii spodnji del hierar-
hi¢ne delitve vodenja in informatizacije,
ki zajema vodenje tehnoloskih procesov
in postopkov v proizvodnem podjetju in
zdruzuje osnovno in postopkovno vodenje
ANG.: process control level

procésni regulator -ega -ja m » industrijski
regulator

procésni vimeésnik -cga -am naprava, ki povezuje
zvezne signale procesa in digitalne signale
ra¢unalnika v sistemu vodenja in jo predstav-
ljajo AD-pretvorniki ter DA-pretvorniki
ANG.: process interface

procésno vadenje -ega -as podrodje, ki
obravnava strukture, mehanizme in
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algoritme za doseganje in vzdrzevanje
zelenega obnasanja vodenega procesa
ANG.: system control, process control

proga -ez» pét (1)

prognostika -e 7 postopek, ki temelji na
diagnostiki napak iz preteklosti in omogoca
napovedovanje preostale zivljenjske dobe
sestavnih delov sistema ter odlocanje o
vzdrzevalnih posegih za zagotavljanje nemo-
tenega obratovanja sistemov
ANG.: prognostics

program -am nabor ukazov, izrazov in
podatkov, potrebnih za izvedbo zadane
naloge
ANG.: program

programabilni 16gi¢ni krmilnik -ega -ega -am
» programirljivi l6gi¢ni krmilnik

programabilni samodéjni krmilnik -ega -ega
-am» programsko nastavljivi krmilnik

programator -jam 1. naprava za programiranje
mikrokrmilnikov
ANG.: programmer
2. » krmilnik (1)

programirano védenje -ega -a s zaprtozanéno
ali odprtozan¢no vodenje, pri katerem je
nacin delovanja dolo¢en vnaprej
ANG.: programmed control

programirljivi 16gicni krmilnik -ega -ega -am
mikroprocesorski krmilnik v kompaktni ali
modularni obliki, ki ga je mogoce progra-
mirati in je prilagojen industrijskemu okolju
S: programabilni 16gi¢ni krmilnik K: PLK
ANG.: PLC, programmable logic controller

programsko nastavljivi krmilnik -- -ega
-am industrijski krmilnik z zmoZznostmi
osebnega racunalnika in ustrezno program-
sko opremo, ki omogoca izvedbo naprednih
sistemov vodenja S: programabilni
samodéjni krmilnik
ANG.: PAC, programmable automation
controller, softPLC

proizvodna célica -¢ -e 7 proizvodna enota,
sestavljena iz podajalnih naprav, obdelo-
valnih strojev in robotov, ki so med seboj
povezani
ANG.: manufacturing cell

proizvédna informatika -¢ -e 7 uporaba infor-
macijskih tehnologij v proizvodnih sistemih,
ki povezuje sisteme za podporo poslovanja
in vodenje procesov
ANG.: production informatics

proizvédni ménedzment -ega -am operativno
upravljanje v proizvodnih organizacijah
ANG.: production management



proizvodni nivé védenja -ega -ja -- m v celostni
racunalnisko podpri proizvodnji srednji del hierar-
hi¢ne delitve vodenja in informatizacije, ki
zajema upravljanje proizvodnje in zdruzuje
planiranje proizvodnje, razvr§canje, transport,
vzdrzevanje in zagotavljanje kakovosti
ANG.: manufacturing operations and control,
production control level

proksimalna smeér -e -z smer od vrha robota
proti njegovi bazi
ANG.: proximal direction

proporcionalni €lén -ega -am ¢len regula-
torja, pri katerem je njegov izhodni signal
sorazmeren njegovemu vhodnemu signalu
S: P-¢lén
ANG.: proportional term

proporcionalni procés -ega -am proces,
katerega dinamiko je mogoce opisati s
prenosno funkcijo, ki v koordinatnem
izhodi$cu s-ravnine nima nicel in polov
S: proporcionalni sistém
ANG.: proportional system, proportional
process

proporcionalni regulator -ega -ja m regulator,
katerega izhodni signal je sorazmeren
pogresku, ki je njegov vhodni signal
S: P-regulator
ANG.: P controller, proportional controller

proporcionalni sistém -ega -am » proporcio-
nélni procés

proporcionalno-diferencirni regulator -ega
-Jam regulator, katerega izhodni signal je
utezena vsota pogreska in odvoda pogreska,
pri ¢emer je pogresek njegov vhodni signal
S: PD-regulétor
ANG.: PD controller, proportional-differential
controller

proporcionalno-integrirni regulator -ega
-jam regulator, katerega izhodni signal
je uteZena vsota pogreska in integrala
pogreska, pri cemer je pogresek njegov
vhodni signal S: PI-regulator
ANG.: PI controller, proportional-integral
controller

proporcionalno-integrirno-diferencirni
regulator -ega -jam regulator, katerega
izhodni signal je uteZena vsota pogreska,
integrala pogreska in odvoda pogreska, pri
¢emer je pogresek njegov vhodni signal
S: PID-regulator
ANG.: PID controller, proportional-integral-
-differential controller, three-mode
controller, three-term controller

proporcionalno obmaocje -cga -as odstotek
spremembe pogreska, ki povzroci
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prétipovratni ventil

spremembo izhoda izvr§nega ¢lena z
najnizje na najvisjo vrednost in je obratno
sorazmeren proporcionalnemu ojacenju
ANG.: proportional band

proporcionalno ojaéenje -ega -as konstanta, s
katero je pomnozZen pogre$ek pri povratno-
zan¢nem vodenju z regulatorjem, ki vsebuje
proporcionalni ¢len
ANG.: proportional gain

proporcionalno védenje -ega -a s vodenje, pri
katerem je izhod regulatorja sorazmeren
vrednosti pogreska
ANG.: proportional control

propriocépcija -e 7 zaznavanje stanja robot-
skega mehanizma z notranjimi senzorji v
sklepih robota
ANG.: proprioception

prosta duSilna povrsina ventila ¢ ¢ ¢ --:
» odprtost ventila

prostorni modél -ega -a m matemati¢ni model,
pogosto podan v grafi¢ni obliki, ki ima
najveckrat nelinearni znacaj in je sestavljen
iz kon¢nega $tevila med seboj in z okolico
povezanih homogenih podmodelov s
koncentriranimi parametri ter se uporablja
npr. pri modeliranju kemic¢nih reakcij, v
biomedicini, v biofarmaciji, v ekologiji
S: oddél¢ni modél
ANG.: compartment model, compartmental
model

prostor stanj -ora -- m 1. zapis parametri¢nega
modela dinami¢nega sistema visjega reda,
predstavljen s sistemom diferencialnih ali
diferen¢nih enacb prvega reda
ANG.: state space
2. ve¢dimenzionalni prostor, katerega koor-
dinatne osi predstavljajo spremenljivke stanj
ANG.: state space

prostostna stopnja -¢ -e; 1. $tevilo parame-
trov, ki jih je mogoce poljubno in neodvisno
spreminjati, npr. pri premikanju polov
ANG.: degree of freedom
2. $tevilo podstruktur za vodenje, ki jih je v
strukturi sistema vodenja mogoce uporabiti
in neodvisno nastaviti, npr. vodenje z dvema
prostostnima stopnjama, pri katerem sta dva
regulatorja v dveh razli¢nih vejah zaprto-
zanénega sistema
ANG.: degree of freedom
3. lastnost vrha robota ali sklepa, da se lahko
neovirano giblje po izbrani koordinati
ANG.: degree of freedom

protipovratni ventil -ega -a m ventil, ki
omogoca pretok kapljevine, plina ali pare le
v eni smeri z minimalnim padcem tlaka in



protokdl CAN

se navadno uporablja za za$¢ito opreme pred
povratnimi vplivi medija S: népovratni ventil
ANG.: nonreturn valve, counterflow valve,
one-way valve, check valve, clack valve

protokol CAN -a -- [kén] m komunikacij-
ski protokol za serijski digitalni prenos
podatkov med napravami, najpogosteje
uporabljan v vozilih
ANG.: CAN bus, CAN protocol, controller
area network protocol

protokol CC-Link -a - [cecélink] m odprti
komunikacijski protokol za serijski digitalni
prenos podatkov v industriji, razvit na
osnovi protokola MelsecNet
ANG.: CC-Link protocol, CC-Link network

protokol CC-Link IE -a - -- [cecélink ié] m

komunikacijski protokol za prenos podatkov
v industriji, razvit na osnovi protokola
Ethernet, npr. CC-Link IE Field, ki je

namenjen povezovanju gradnikov vodenja
na najnizjem nivoju, CC-Link IE Control, ki
omogoca prenos podatkov iz najnizZjega na
vi$je nivoje vodenja

ANG.: CC-Link IE, CC-Link industrial
Ethernet

protokdél DLMS/COSEM -a -- [deelemés
kosem] m komunikacijski protokol, ki doloca
obliko sporo¢il med napravami in omogoca
serijski, casovno nekriti¢ni, digitalni prenos
podatkov med merilniki v velikih elektri¢-
nih, plinskih, vodovodnih omrezjih in infor-
macijskim sistemom operaterja, pri cemer
komunikacija lahko poteka po Zi¢nem ali
opti¢nem mediju ali pa brezzi¢no
ANG.: DLMS/COSEM protocol, device
language message specification/companion
specification for energy metering

protokol EtherCAT -a - [éterkét] m odprti
komunikacijski protokol za digitalni prenos
podatkov v ¢asovno kriti¢nih primerih na
poslovni ali industrijski komunikacijski mrezi
ANG.: EtherCAT, Ethernet for control
automation technology

protokol Ethernet -a -- [éternet] m komuni-
kacijski protokol, ki se uporablja v lokalnih
mrezah, ki temeljijo na tehnologijah Ethernet
ANG.: Ethernet protocol

protokol EtherNet/IP -a -- [éternetipé] m
odprti komunikacijski protokol za prenos
podatkov v industriji v realnem ¢asu, razvit
na osnovi fizinega sloja protokola Ethernet
in internetnega protokola TCP/IP
ANG.: EtherNet/IP, Ethernet industrial
protocol

protokol HART -a -- m komunikacijski protokol
za serijski prenos digitalnih podatkov,
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ki lahko uporablja pogosto Ze obstojece
ozi¢enje za prenos analognega signala 4-20
mA ali brezZi¢ni prenos

ANG.: HART communication protocol,
highway addressable remote transducer
protocol

protokol LonTalk -a -- [16ntok] m komunika-
cijski protokol za serijski digitalni prenos
podatkov med napravami, najpogosteje na
podrodju avtomatizacije pametnih his
ANG.: LonTalk protocol

protokol MelsecNet -a -- [mélseknét] m
komunikacijski protokol za serijski digitalni
prenos podatkov v industriji
ANG.: MelsecNet protocol

protokol Modbus -a -- [modbas] m komunika-

cijski protokol za serijski, ¢asovno nekriti¢ni
digitalni prenos podatkov med krmilniki, pri
cemer je mogoca tudi povezava z nadzornim

sistemom
ANG.: Modbus protocol

protokél OPC -a -- [opecé] m komunikacij-
ski protokol za digitalni prenos ¢asovno
nekriti¢nih informacij, namenjen povezavi
krmilnikov in regulatorjev z nadzornim
nivojem
ANG.: OPC protocol, OLE for process control
protocol, object linking and embedding for
process control protocol

protokol PROFIBUS -a -- [profibas] m komuni-
kacijski protokol za serijski digitalni prenos
podatkov v industriji, npr. PROFIBUS DP,
namenjen uporabi v izdel¢nih sistemih,
PROFIBUS PA, namenjen uporabi v
procesnem vodenju
ANG.: PROFIBUS protocol, process field bus
protocol

protokol PROFINET -a -- m odprti komuni-
kacijski protokol za prenos podatkov v
industriji, razvit iz protokola Ethernet, npr.
PROFINET CBA za komunikacijo med
komponentami, PROFINET IO za komuni-
kacijo v realnem casu
ANG.: PROFINET protocol, process field net
protocol

prototip -am 1. fizi¢ni dinami¢ni model, ki
predstavlja obi¢ajno pomanjsano kopijo
dela ali celotnega industrijskega procesa,
npr. laboratorijska modelna naprava, pilotni
obrat
ANG.: prototype
2. izdelek, namenjen preizkusanju in izpo-
polnjevanju pred serijsko izdelavo
ANG.: prototype

pifva metoda Ljaptinova -e -¢ -- 7 » indiréktna

metoda Ljaptinova



psihrométer -tra m merilnik vlaznosti plina, ki
vlaznost dolodi iz razlike temperatur suhega
in z mokro krpo ovitega termometra, ki sta
izpostavljena toku merjenega plina
ANG.: psychrometer

puhalo -as osna ali radialna ¢rpalka za
transport zraka ali plina v napravah, npr.
puhalo z vrtljivimi bati, puhalo z gibljivimi
lopaticami, turbo puhalo
ANG.: blower

pulznoSirinska moduldcija -¢ -¢ 7 modulacija,
ki v vlaku impulzov konstantne amplitude in
frekvence povzro¢i, da se trajanje impulzov
spreminja v odvisnosti od vhodnega signala
ANG.: pulse-width modulation

pulznosirinski modulator -ega -ja m naprava
za pulznosirinsko modulacijo signala, ki
se pogosto uporablja pri regulaciji hitrosti
vrtenja elektromotorjev
ANG.: pulse-width modulator

racunalniski modél -ega -am ra¢unalnigki
program za eksperimentiranje s simula-
cijskim modelom obravnavanega procesa
na digitalnem, analognem ali hibridnem
racunalniku
ANG.: computer model, computational model
racunalniski vid -ega -a m » strojni vid
racunalniSko integrirana proizvédnja
-- -6 -e 2» célostna rac¢unalnisko podprta
proizvédnja
raéunalniSko podpita proizvédnja -- -¢ ¢z
proizvodnja z uporabo rac¢unalniskih tehno-
logij, ki obsega nacrtovanje izdelka in orodij
ter proces izdelave na rac¢unalnisko vodenih
strojih
ANG.: CAM, computer-aided manufacturing
racunalniSko podpito nacrtovanje

sistémov védenja -- -ega -a -- -- s uporaba
namenskih ra¢unalniskih programov

za analizo, nacrtovanje in preizkusanje
sistemov avtomatskega vodenja
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ravnotézje sil

ANG.: CACSD, computer-aided control
system design

racunski interval -ega -am konstanten ali spre-
menljiv prirastek neodvisne spremenljivke,
ki je pri simulaciji dinami¢nih sistemov cas
S: racunski korak
ANG.: step size, calculation interval

racunski korak -cga -am» rac¢tnski interval

radialna batna ¢rpalka -e -e -e 7 ¢rpalka, pri
kateri vrtenje ekscentra premika radialno
razporejene bate, ki glede na pozicijo
ventilov ¢rpajo kapljevino ali plin
ANG.: radial piston pump

radialna centrifugalna érpalka ¢ ¢ -e;
¢rpalka, pri kateri vrtenje lopatic vetrnice
zavrti kapljevino ali plin, ki zaradi centri-
fugalne sile zapusti ohisje z ustrezno
povecanim pretokom
ANG.: radial centrifugal pump

radioaktivni merilnik debeline -ega -a -- m
merilnik debeline materiala, ki izkoris¢a
slabljenje ali odboj radioaktivnih zarkov v
mirujo¢em ali premikajocem se merjencu,
pri ¢emer vrsto uporabljenega zaréenja
doloc¢a merjeni material
ANG.: x-ray/beta/gamma backscatter sensor

radioaktivni merilnik nivdja -ega-a--m
merilnik nivoja, ki nivo dolo¢a z merjenjem
slabljenja radioaktivnega Zaréenja pri
prehodu skozi medij
ANG.: gamma-ray gauge

radiolokacijski merilnik nivéja -ega -a--m
merilnik nivoja, ki nivo doloc¢i iz merjenja
¢asa med oddajo in sprejemom elektroma-
gnetnega valovanja, ki se odbije od povrsine
elektri¢no neprevodne kapljevine
ANG.: radar level sensor, radar level
transmitter

radioskopski merilnik gostéte -ega -a
--m merilnik gostote kapljevine ali trdnega
materiala, ki gostoto dolo¢i z meritvijo
slabljenja radioaktivnih zarkov pri prehodu
skozi merjeni medij
ANG.: gamma-radiation density gauge,
nuclear density gauge, radiation-based
density detector

R

rampa -e z » linedrno narascajoéi signal
ravninski dotik -ega -am v robotiki dotik dveh
ravnin, ki ima tri prostostne stopnje, kadar
ni trenja, in je brez prostostnih stopenj,
kadar trenje obstaja
ANG.: plane contact

ravnotézje sil -a - s izpeljanka zakona o
ohranitvi gibalne koli¢ine, opisana z drugim



ravnotéZna tocka

Newtonovim zakonom, po katerem je
sprememba gibalne koli¢ine v ¢asovni enoti
izrazena kot zmnozek mase in pospeska,
enaka vsoti zunanjih sil, pri cemer se za
rotacijske sisteme uporabijo ustrezne
analogne velic¢ine S: ravnovésje sil

ANG.: force balance

ravnotézna tocka -¢ -¢ 7 toc¢ka v prostoru stanj
sistema, kjer je ravnotezno stanje sistema
S: ravnovésna tocka
ANG.: equilibrium point

ravnotézni zakon -ega -6nam zakon o
ohranitvi gibalne koli¢ine, mase ali energije,
po katerem obravnavane veli¢ine v zaprtem
sistemu ni mogoce niti pridobiti niti izgubiti
S: ohranitveni zakon
ANG.: conservation law, balance law

ravnotézno stanje -ega -as stanje sistema, ki
se ne spremeni, ¢e ni zunanjih vplivov
ANG.: equilibrium state

ravnoveésje sil -a -- s » ravnotézje sil
ravnovésna tocka -¢ -e 7 » ravnotézna tocka

Rayleighova identitéta -¢ -¢ [réjlijeva) 7
» Parsevalov teorém

Rayleighov energijski teorém -ega -ega -a
[ré&jlijev] m » Parsevalov teorém

razcepisce -as 1. element blo¢nega diagrama,
oznacen s piko na signalni povezavi, ki
omogoca soc¢asno delovanje istega signala na
razli¢nih mestih v blo¢nem diagramu
ANG.: branch point, pickoff point
2. tocka na realni osi ali v konjugirano
kompleksnih tockah s-ravnine, kjer se zaradi
veckratnih korenov karakteristicne enacbe
veja DLK-ja razcepi
ANG.: breakaway point

razdelilni ventil -ega -a m trikraki ventil, ki
omogoca delitev dotekajocega medija na dva
dela S: delilni ventil
ANG.: diverting valve

razlocljivost -1z » lo¢ljivost

razmérje signal-8iim -a -- s razmerje med
modjo signala, ki nosi informacijo, in mo¢jo
$uma, pogosto izrazeno v decibelih
ANG.: S/N, SNR, signal-to-noise ratio

razporéjanje ojacenj -a -- s » razviscanje
ojacenj

razporéjanje opravil -a -- s » razvf$canje opravil

razprsilni sénzor -ega -ja m opti¢ni merilnik
blizine, pri katerem se razprseni zarki
najveckrat infrardece svetlobe odbijejo od

merjenega predmeta nazaj na sprejemnik,
ki je fotodioda ali fototranzistor, kar sprozi
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reakcijo senzorja, pri ¢emer je podrocje

zaznavanja prisotnosti predmeta relativno

$iroko

ANG.: diffuse sensor, diffuse mode sensor
razprsitev -tve z » varidnca

razsipnik energije -a -- m element, ki izkorisca
energijo in povzroci duSenje v sistemu, npr.
dusilnik, upor, zozitev cevi
ANG.: energy dissipator, energy-dissipation
element

razsmeérnik -am element izvrsnega sistema,
ki pretvori enosmerno moc¢ v izmeni¢no
S: invérter
ANG.: inverter, power inverter

razstavljajoca nicla -e -e 7 ni¢la linearnega
multivariabilnega sistema, ki je nevodljivo
ali nespoznavno stanje sistema in se ne
pojavi v matriki prenosnih funkcij
ANG.: decoupling zero

razstavljanje miiltivariabilnih sistémov -a
-- -- s druzina metod za nacrtovanje multi-
variabilnih regulatorjev, ki skusajo doseci
kompenzacijo kriznih povezav in tako
omogociti na¢rtovanje univariabilnih regu-
latorjev za izpeljane med seboj neodvisne
univariabilne podsisteme
ANG.: decoupling

razstavljeni sistém -ega -a m » diagonalni
sistém

razsirjeni Kdlmanov filter -ega -ega -tram
algoritem za ra¢unanje optimalnih ocen
spremenljivk stanja nelinearnega dinamic-
nega sistema v prisotnosti $uma, ki temelji
na linearizacijah nelinearnega sistema
ANG.: extended Kalman filter

raztros -6sam» varidnca

razviSéanje ojacenj -a -- s nelinearno
vodenje, pri katerem je nelinearni regulator
glede na vpliv izbranih znanih veli¢in
sestavljen iz mnozice linearnih regulator-
jev S: metdda spremenljivega parametra,
razporéjanje ojacenj
ANG.: gain scheduling

razviscanje opravil -a -- s niz aktivnosti, ki
glede na osnovni plan proizvodnje dolo¢ajo
optimalno izrabo lokalnih proizvodnih virov
za izpolnitev zahtev proizvodnega plana
S: razporéjanje opravil
ANG.: production scheduling

rdéci Sum -ega -am » Brownov $im

reakcijsko kol -ega -ésas vztrajnik v vesolj-
skih plovilih, delujo¢ v skupini treh ali ve¢
vztrajnikov, ki s sunki navora zaradi spremi-
njanja hitrosti vrtenja omogoca spremembe



orientacije vesoljskega plovila in odpravlja
zunanje motnje
ANG.: reaction wheel

realni €as -ega ¢dsam dejanski ¢as, v katerem se
odvija obravnavani proces
ANG.: real-time

receptirno vodenje -ega -as vodenje, ki
omogoca izvajanje in enostavno spreminjanje
zaporedij ukrepov, potrebnih za proizvod-
njo dolo¢enih kemi¢nih ali bioloskih snovi,
pogosto pri Sarznih sistemih
ANG.: recipe control

rédoks méter -- -tram merilnik stopnje oksida-
cije kapljevine, pri kateri redukcijsko-oksi-
dacijski potencial dolo¢ata merna in refe-
rencna elektroda, ki sta potopljeni v merjeno
kapljevino S: merilnik rédoks potenciala
ANG.: redox sensor, redox meter, ORP meter,
oxidation-reduction-potential meter

réd sistéma -a -- m 1. lastnost sistema,
doloc¢ena z redom diferencialne ali dife-
ren¢ne enacbe v matemati¢nem modelu
sistema
ANG.: system order
2. lastnost sistema, dolo¢ena z najvisjo
potenco kompleksne spremenljivke s ali
spremenljivke z v imenovalcu prenosne
funkcije
ANG.: system order
3. lastnost sistema, doloc¢ena s Stevilom spre-
menljivk stanj pri zapisu v prostoru stanj
ANG.: system order

reducirni ventil -ega -a m ventil, ki zniZa
vhodni tlak na Zeleni izhodni tlak, ne glede
na spremembe v vhodnem tlaku S: reduikcij-
ski ventil
ANG.: pressure-reduction valve, pressure-
reducing valve, pressure-regulating valve

redukeijski ventil -ega -am » reducirni ventil

redukcionistiéni koncépt nacrtovanja -ega
-a -- m redukcija ali dekompozicija naértova-
nja na posamezne nedeljive dele, pri cemer
je nartovanje celotnega sistema izvedeno
kot vsota neodvisnih nacrtovalskih podpro-
blemov
ANG.: componental design

redundantni manipulator -ega -ja m robotski
mehanizem, pri katerem je $tevilo spremen-
ljivk sklepov vecje, kot je $tevilo zunanjih
koordinat, ki so potrebne za opis robotske
naloge
ANG.: redundant manipulator

reed kontakinik - -a [rid] m » reed relé

reed relé - -éja [rid] m merilnik bliZine,
uporabljan tudi kot kon¢no stikalo, ki ga
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regulacijska zanka

sestavljata dva pozlacena magnetna jezicka,
zataljena v stekleno cevko, pri cemer se
kontakt sklene, ko se pribliza predmet,

na katerega je pritrjen magnet S: reed
kontdktnik

ANG.: reed relay

referénca -e 7 neodvisna veli¢ina, s katero je
dolocena zelena vrednost ali potek izhoda
sistema vodenja S: nastavitvena vrédnost,
referéné¢na veli¢ina, Zeléna vrédnost
ANG.: setpoint, reference

referéncéna velicina -c -¢z » referénca

referéncni signal -ega -a m signal, ki
predstavlja Zeleno vrednost reguliranega
signala
ANG.: setpoint signal, reference input,
reference signal

refraktométer -tra m analizni instrument, ki
doloci relativno koncentracijo dveh glavnih
komponent v kapljevini iz loma svetlobnega
zarka na stiku dveh medijev z razli¢nima
lomnima koli¢nikoma
ANG.: refractometer

regresija -e s statisti¢cna metoda za modeli-
ranje funkcijske zveze med napovedjo, ki
je odvisna spremenljivka, in neodvisnimi
spremenljivkami, ki vplivajo na odvisno
spremenljivko
ANG.: regression

regrésor -jam velic¢ina v obliki signala ali niza
vzorcev, od katere je funkcijsko odvisna
napoved modela
ANG.: regressor

regulacija -e z vodenje, pri katerem se
regulirana veli¢ina primerja z Zeleno
vrednostjo in se glede na to tvori regulirna
veli¢ina, ki povzroci priblizevanje regu-
lirane veli¢ine Zeleni vrednosti S: zaprto-
zancno védenje
ANG.: closed-loop control, feedback control

regulacija razmérja -¢ --  regulacija, pri
kateri se regulira razmerje dveh veli¢in, pri
cemer je na eno regulirno veli¢ino mogoce
vplivati, na drugo pa ne, npr. pri mesanju
dveh kapljevin
ANG.: ratio control

regulacijska matrika -e -¢ 7» vhédna matrika

regulacijska téhnika -¢ - 7 » tehnologija
vodenja

regulacijska zanka -¢ -e 7 zanka, v kateri se
merjena veli¢ina primerja z Zeleno vredno-
stjo in iz razlike tvori signal za izvr$ni
sistem, ki to razliko zmanjsa ali iznic¢i
ANG.: control loop, control feedback



regulacijski algoritem

regulacijski algoritem -ega -tma m matema-
ti¢na ali hevristi¢na predstavitev korakov
delovanja sistema zaprtozancnega vodenja
ANG.: control algorithm

regulacijski krog -ega -am » zapftozénéni
sistém
regulacijski pogrések -ega -skam » pogrések (1)

regulacijski predpis -ega -a m » regulacijski
zdkon

regulacijski sistém -ega -a m zaprtozané¢na
struktura regulatorjev in vodenega procesa
S: povratnozancni sistém
ANG.: closed-loop control system, feedback
system

regulacijski ventil -ega -am ventil, pri
katerem vhodni signal vpliva na masni ali
prostorninski pretok kapljevine ali plina in
omogoca doseganje vseh stanj od popolnega
odprtja do zaprtja
ANG.: control valve, continuous valve, flow
control valve

regulacijski zakon -ega -6na m matemati¢ni
izraz, ki opisuje izhod regulatorja v odvisno-
sti od njegovega vhoda, s ¢imer je dolo¢en
regulirni signal S: regulacijski predpis
ANG.: control law

regulacijsko delovanje -ega -a s delovanje
regulacijskega sistema, katerega osnovni
namen je zmanj$evanje vpliva motenj na
regulirano veli¢ino
ANG.: disturbance rejection

regulacijsko odstopanje -ega -as » pogrések (1)

regulator -jam 1. naprava, ki izvaja regula-
cijo, npr. mehanski regulator, pnevmati¢ni
regulator, analogni elektronski regulator,
mikrora¢unalniski regulator
ANG.: controller
2. analogno elektronsko vezje, digitalno
elektronsko vezje ali ra¢unalnik, ki nadzira
in sproti ustrezno spreminja obnasanje
zaprtozan¢nega dinamicnega sistema
ANG.: controller

regulator polozaja ventila -ja - --m
» ventilski pozicionér

regulatorski problém -ega -am problem nacr-
tovanja vodenja za regulacijsko delovanje,
katerega namen je zmanj$evanje vpliva
motenj na regulirano veli¢ino, pri ¢emer je
referencna veli¢ina konstantna
ANG.: regulator problem

regulator s kdnénim nastavitvenim ¢asom
-ja -- - -~ -~ m diskretni regulator, ki po
spremembi reference v konénem Stevilu
korakov doseze ustaljeno stanje regulacij-
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skega sistema, pri ¢emer je najmanj$e mozno
Stevilo korakov enako redu diskretnega
sistema S: dead-beat regulator

ANG.: dead-beat controller

regulator stanj -ja -- m regulator, ki ima
na vhodu signale iz spremenljivk stanj
vodenega sistema
ANG.: state controller, full-state feedback
controller

regulator vklop-izklop -ja -- m » dvépolozéjni
regulator

regulirana veli¢ina -¢ -¢ 7 izhod zaprto-
zanc¢nega sistema vodenja S: manipulirana
veli¢ina
ANG.: closed-loop controlled variable, closed-
loop manipulated variable, closed-loop
output variable, controlled variable

regulirani signal -ega -a m signal velicine, ki je
regulirana
ANG.: controlled signal

regulirna velicina -e -e 7 vhod reguliranega
procesa v zaprtozanénem sistemu vodenja
S: manipulativna veli¢ina
ANG.: closed-loop control variable, closed-
loop manipulative variable

regulirni signal -ega -a m signal za izvedbo
regulacije, ki vodi iz regulatorja v izvrsni
sistem S: manipulativni signal
ANG.: control signal, manipulative signal

rehabilitacijski robot -ega -az 1. robotski
sistem za pomo¢ ohromeli osebi, ki ji
nadomesti izgubljeno gibalno funkcijo
ali izvaja urjenje ohromelih zgornjih ali
spodnjih okon¢in
ANG.: rehabilitation robot
2. avtonomni mobilni robot, ki se uporablja
za vodenje slepe osebe
ANG.: rehabilitation robot

rekurzivna identifikacija -e - 7 identifika-
cija, pri kateri se model oziroma njegovi
parametri ra¢unajo iz modela oziroma
njegovih parametrov v prej$njem koraku in
iz novih podatkov
ANG.: recursive identification method

relativna stabilnost -¢ -iz mera za oddaljenost
stabilnega ali nestabilnega sistema od meje
stabilnosti, obi¢ajno izrazena z ojacevalnim
in faznim razlo¢kom ali z realnimi deli
korenov karakteristicne enacbe
ANG.: relative stability

reomeéter -ram viskozimeter za nenewtonske
kapljevine, npr. smolo, plastiko, barvo, svezo
betonsko mesanico, asfaltno mesanico, ki
lahko poleg viskoznosti meri tudi elasti¢nost
merjenca, npr. kapljevinski kapilarni viskozi-



meter, rotacijski viskozimeter, viskozimeter s
padajoco kroglo
ANG.: theometer, plastometer

resolicija -e 2 » locljivost

resolver -jam dvofazni motor, uporaben kot
merilnik zasuka, pri katerem merjenec
premika rotor, napajan z izmeni¢no nape-
tostjo, kar v navitjih statorjev inducira
napetosti, iz katerih je mogoce dolo¢iti
zasuk, mogoca pa je tudi pretvorba iz karte-
zi¢nih koordinat v polarne koordinate
ANG.: resolver

resonancna frekvénca -¢ -¢ ; frekvenca, pri
kateri je razmerje amplitud med izhodnim
in vhodnim harmoni¢nim signalom v usta-
ljenem stanju najvecje
ANG.: resonant frequency

resonanéni vih -ega -a m najvigja vrednost
amplitudnega odziva dinamic¢nega sistema
v Bodejevem diagramu, do katere pride pri
resonancni frekvenci in je posledica konju-
girano kompleksnega para polov v odprto-
zan¢ni prenosni funkciji
ANG.: resonant peak

retrospektivno vrednétenje -ega -as
postopek, s katerim se dolo¢a mera za prile-
ganje odziva modela preteklim podatkom
ANG.: retrospective validity

revérzno delovanje -ega -as delovanje
regulatorja, ki ne obrne predznaka, ker se
ta spremeni Ze nekje drugje v zanki, kar
zagotavlja negativno povratno zanko, npr.
odprtje ventila za dovod hladilnega medija
v primeru porasta temperature nad Zeleno
vrednost
ANG.: reverse action, reverse-acting control

rezim delovanja -a -- m obratovanje sistema,
definirano s stopnjo obremenitve ali z enim
od mogocih nacinov delovanja
ANG.: mode of operation, operational regime

Riccatijeva enacha -e -¢ [rikatijeva] 7 posebna
oblika diferencialne enacbe, najveckrat v
matri¢ni obliki, ki se uporablja pri nacrto-
vanju optimalnega vodenja ali optimalnega
filtriranja
ANG.: Riccati equation

rohot -am inteligentni gibajoci se mehanizem
za opravljanje zadanih nalog
ANG.: robot

robotika -e 7 veda, ki proucuje naértovanje,
gradnjo in uporabo robotov
ANG.: robotics

robétska avtomatizacija -¢ -¢ 7 avtomati-
zacija, ki obsega kinematiko, dinamiko,
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robétska stréga

vodenje, simulacijo in programiranje
robotskih sistemov, pri ¢emer vkljucuje tudi
merilne sisteme, vmesnike ¢lovek-stroj in
elemente proizvodne tehnologije

ANG.: robotic automation

rohotska célica -e -¢ 7 skupina robotov,
obdelovalnih strojev in podajalnih naprav,
v kateri poteka proizvodnja posamezne
druzine sestavnih delov ali izdelkov
ANG.: robot cell

rohotska kirurgija -e -e 7 uporaba robotov pri
nacrtovanju in izvajanju minimalno invaziv-
nih kirurskih posegov
ANG.: robotic surgery

rohotska kénéna obdeldva ¢ -¢ -e z uporaba
robota, ki se giblje po zvezni trajektoriji
in izvaja gladke in enakomerne gibe, za
dokon¢no obdelavo povrsin izdelkov
ANG.: robotic finishing

roboétska manipulacija -e -¢ 7 robotsko
rokovanje z uporabo orodja, pritrjenega na
vrhu robotskega manipulatorja, ki obsega
prestavljanje iz tocke v tocko, vstavljanje in
orientiranje predmetov
ANG.: robotic manipulation

rohotska naldga -¢ -e 7 dolocitev vseh leg
predmeta ali vrha robota, ki bodo nastopile
v dolo¢eni nalogi
ANG.: robot task

rohotska navigacija -e -e 7 uporaba global-
nega pozicijskega sistema za pridobivanje
informacij, potrebnih za izvajanje na¢rtova-
nega gibanja mobilnega robota
ANG.: robot navigation

robétska obdelava -e -¢ 7 robotska mani-
pulacija pri vrtanju, rezkanju, struzenju,
brusenju, raziglanju
ANG.: robotic machining

robétska povrsinska zascita ¢ -e -e:
robotska manipulacija z orodjem, npr. s
pistolo za razprievanje, za enakomerno
nana$anje materiala, npr. barve, na mirujoce
ali gibajoce se sestavne dele ali izdelke
ANG.: robotic coating, robotic spraying

rohotska roka -e -¢ 7 » robdtski manipuldtor

robétska simuldcija -e -¢ z simulacija, ki
omogoca nesprotno nacrtovanje, progra-
miranje in vrednotenje delovanja robotskih
celic v navideznem okolju, pri ¢emer se

uporablja namenska programska oprema
ANG.: robot simulation

rohotska stréga -e -e 7 postopek, pri katerem
robot vzame sestavni del, ga dostavi obdelo-
valnemu stroju, pravilno orientira in polozi

R



rob6tski dozirni sistém

na ustrezno mesto, po obdelavi pa prenese
na dolo¢eno mesto
ANG.: robotic machine loading/unloading

robétski dozirni sistém -ega -ega -am robotski
sistem, ki omogoca nanasanje Zelene koli¢ine
lepila, tesnilnega sredstva ali podobnega
materiala vzdolz izbrane trajektorije
ANG.: robotic dispensing system

robotski manipulator -ega -jam mehanski del
robota, sestavljen iz zaporednih segmentoyv,
med seboj povezanih s sklepi S: robétska roka
ANG.: robotic manipulator, robotic arm,
manipulator

robotski nadzor -ega -oram postopek, pri
katerem robot in merilni sistem, npr. strojni
vid, ultrazvo¢ni senzor, laserski senzor,
preverjata ujemanje sestavnih delov ali
izdelkov s predpisanimi specifikacijami
ANG.: robotic inspection

robotski programski jézik -ega -ega -ikam
programski jezik, katerega elementi pred-
stavljajo robotske gibe ali robotske naloge, z
naborom ukazov pa omogocajo sodelovanje
med operaterjem in robotskim sistemom
ANG.: robot language

robotski sénzor polozaja -cga -ja -- m senzor
za dolocanje polozaja robotskega sklepa
ANG.: robotic position sensor

rohotski sérvis -ega -am uporaba robotov v
neindustrijskih procesih v okoljih, kjer so
ljudje, npr. v zdravstvu, pri ¢i$¢enju in vzdr-
zevanju, pri preskrbi s hrano, pri zabavi
ANG.: robotic service

robotski sistém -ega -am sistem, sestavljen
iz strojne in programske opreme, potrebne
za opravljanje zadane naloge, ki vkljucuje
robotski manipulator, napajalno napravo,
sistem vodenja in ustrezne merilnike
ANG.: robot system

rohotski trot -cga -a m » brezpilétno letalo

robotski vmésnik -ega -am 1. mehanska
ali elektronska povezava med roboti in
napravami v robotski celici
ANG.: robot interface
2. naprava na vrhu robota, ki omogoca hitro
zamenjavo orodij
ANG.: robot interface
3. pritrdilna plos¢a na zadnjem segmentu
robota, ki omogoca namestitev razli¢cnih
orodij
ANG.: mounting plate

rohotsko potiskanje -cga -as 1. potiskanje
predmeta s prsti prijemala za zmanjsanje
nezanesljivosti v legi predmeta
ANG.: robotic pushing

80

2. potiskanje predmeta z mobilnimi roboti
ANG.: robotic pushing

rohotsko razstavljanje -ega -a s manipulacija,
pri kateri robot izdelek razstavi v podsestave
in sestavne dele
ANG.: robotic disassembly

robotsko razviséanje -ega -as postopek, pri
katerem merilni sistem razlo¢uje razli¢ne
sestavne dele ali izdelke, robot pa jih razvrsti
v smiselne skupine
ANG.: robotic sorting

robétsko rokovanje -ega -as prenasanje
predmetov, pogosto z uporabo podajalne
naprave, npr. tekocega traku, vrtljive mize,
avtomatskega vozicka
ANG.: robotic material handling

rohotsko sestavljanje -ega -a s manipulacija,
pri kateri robot sestavi posamezne sestavne
dele v kon¢ni izdelek, npr. elektromotor,
elektronsko tiskano vezje, diskovno enoto
ANG.: robotic assembly

robotsko varjénje -ega -a s tockasto, oblo¢no
ali lasersko varjenje, ki ga izvaja industrijski
robot
ANG.: robotic welding

robotsko zalivanje -ega -as » robétsko
zatesnjevanje

robotsko zapéstje -ega -as mehanski sistem
z obic¢ajno tremi rotacijskimi prostostnimi
stopnjami, v katerem se vse tri osi vrtenja
sekajo v isti tocki
ANG.: robotic wrist

rohotsko zatesnjevanje -ega -a s operacija,
pri kateri se robot giblje po zacrtani poti in
skrbi za natan¢no doloc¢en pretok tekoce
snovi S: robotsko zalivanje
ANG.: robotic sealing

robustna stabilnost -¢ -i 7 stabilnost zaprto-
zancnega sistema, dosezena z regulatorjem,
nacértovanim za nominalni sistem, ki
stabilizira tudi sistem s strukturiranimi ali
nestrukturiranimi odstopanji
ANG.: robust stability

robustni ucinek -ega -nka m obnaganje zaprto-
zanc¢nega sistema z ovrednotenim nominal-
nim u¢inkom in z zagotovljeno robustno
stabilnostjo, ki je kljub odstopanjem $e v
sprejemljivih mejah
ANG.: robust performance

robustnost -iz 1. lastnost sistema, da se obnasa
zadovoljivo za vse vrednosti parametrov iz
mnozice, ki vsebuje vrednosti parametrov z
vsemi moznimi odstopanji
ANG.: robustness



2. lastnost sistema vodenja, pri katerem
sprememba parametra ali strukture
vodenega procesa v dolo¢enih mejah
povzroci spremembo izbrane lastnosti
celotnega sistema le v predpisanih mejah
ANG.: robustness

3. lastnost modela, da je relativno neobcu-
tljiv na napake v vhodnih podatkih, npr. na
pogreske, merilne Sume, manjkajoce podatke
ANG.: robustness

rocni ventil -ega -am ventil, pri katerem se
poloZaj premicnega dela nastavlja ro¢no
ANG.: manual valve

rocno vadenje -ega -as vodenje, pri katerem
¢lovek s svojimi posegi vpliva na obnasanje
procesa
ANG.: manual control

rojénje -as razporejanje mnozice podatkov
tako, da so v isti podmnozici zbrani podatki,
ki so si med seboj bolj podobni, kot so
podobni podatkom iz drugih podmnozic,
kar se uporablja pri metodah optimizacije in
identifikacije ter pri rudarjenju podatkov in
razpoznavanju VZorcev
ANG.: clustering, cluster analysis

Rosenbrockova sistémska matrika -e -¢ -
[rozenbrokova] 7 zapis linearnega multi-
variabilnega sistema z matriko polinomov,
dobljenih z Laplaceovo transformacijo dife-
rencialnih in algebrajskih ena¢b matema-
ticnega modela sistema pri zacetnih pogojih,
ki so enaki 0
ANG.: Rosenbrock's system matrix

rosiSéni higrométer -ega -tram » rosi$¢ni
merilnik vldZnosti

rosi$éni merilnik vlaznosti -¢ga -a -- m merilnik
vlaznosti plina, pri katerem svetlobni vir sveti
na zrcalo, katerega temperaturna regulacija
omogoca vzdrzevanje temperature rosisca, ki
je sorazmerna relativni vlaznosti merjenca,
pri ¢emer zaro$enost zrcala zaznava ustrezen
detektor odbitega svetlobnega Zarka S: rosi$¢ni
higrométer
ANG.: chilled mirror dewpoint hygrometer

rotacijska hitrost -¢ -7 » kétna hitrost

rotacijski dusilnik -ega -am idealizirani
linearni element rotacijskega mehanskega
sistema s koncentriranimi parametri, ki
izkorisca energijo z dusenjem vrtenja, npr.
lopatasto kolo v viskoznem mediju
ANG.: rotary damper, rotational damper

rotacijski enkdder -ega -jam enkoder za
merjenje zasuka, npr. opti¢ni enkoder,
elektromagnetni enkoder, elektromehanski
enkoder
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rotaméter

ANG.: rotary encoder, shaft encoder, digital
rotary transducer

rotacijski hidravlicni motor -ega -ega -jam
hidravli¢ni motor za vrtenje stroja, ki
potrebuje velik zagonski navor in se pogosto
ustavlja in zaganja, npr. motor z vetrnico,
motor z batom in zobato letvijo, motor z
batom in vijakom, radialni batni motor
ANG.: rotary hydraulic motor

rotacijski mehanski sistém -ega -ega-amv
modeliranju sistem, sestavljen iz idealiziranih
rotacijskih elementov, npr. vztrajnika,
torzijske vzmeti, rotacijskega dusilnika, ki so
brez lastne teze in brez dimenzij
ANG.: rotational mechanical system

rotacijski merilnik nivéja -ega -a -- m merilnik
nivoja sipkih materialov, pri katerem se
vrte¢e mesalo spusca v zalogovnik, dokler
ob dotiku z medijem ne zazna porasta
toka pogonskega motorja ali upada $tevila
njegovih obratov, kar omogoc¢a posamezne
meritve nivoja
ANG.: rotating-paddle level sensor

rotacijski pnevmaticni motor -ega -ega -jam
pnevmati¢ni motor, ki pomik bata pretvori
v rotacijsko gibanje in se uporablja v eksplo-
zijsko nevarnih okoljih ali v prostorih, kjer je
zahtevana visoka stopnja ¢istosti, npr. motor
z batom in zobato letvijo, motor z batom in
vijakom
ANG.: rotary pneumatic motor

rotacijski pospések -ega -skam » kétni
pospések

rotacijski potenciométer -ega -tra m » vrtljivi
potenciométer

rotacijski sklep -ega skiépa m sestav, ki gibanje
dveh sosednjih segmentov omejuje na
rotacijo, pri ¢emer relativni polozaj med
segmentoma predstavlja kot zasuka okrog
osi sklepa
ANG.: rotational joint

rotacijski viskoziméter -cga -tra m viskozime-
ter, sestavljen iz vrtecega se valja, v katerem
je vreteno, na katerega zaradi viskoznosti
kapljevine v rezi med cilindrom in valjem
deluje navor, iz katerega se dolo¢i visko-
znost, npr. Clouettov viskozimeter, Searlov
viskozimeter, Stabingerjev viskozimeter
S: viskoziméter z vrtljivim véljem
ANG.: rotational viscometer, bob and cup
viscometer

rotaméter -tram merilnik pretoka, pri katerem
plovec v navpi¢ni koni¢ni cevi pretvori pretok
v pomik, ki je sorazmeren merjeni veli¢ini
ANG.: rotameter



Routhov stabilnostni kritérij

Routhov stabilnostni kritérij -ega -ega -a
[rautov] m metoda za ugotavljanje stabil-
nosti ¢asovno nespremenljivega linearnega
zaprtozan¢nega sistema vodenja z enim
vhodom in enim izhodom z dolo¢itvijo
$tevila polov v desni s-polravnini z analizo
tabele, ki temelji na koeficientih karakteri-
sticne enacbe
ANG.: Routh stability criterion, Routh-
-Hurwitz stability criterion

roznati Siim -ega -am barvni $um, pri katerem
je mo¢nostni spekter obratno sorazmeren

frekvenci
ANG.: pink noise

rudarjenje podatkov -a - s interdisciplinarno
podrodje, ki raziskuje vzorce v obseznih
mnozicah podatkov z namenom izlus¢iti
Zeleno informacijo in jo spremeniti v
strukturo, primerno za nadaljnjo uporabo,
pri cemer zdruzuje umetno inteligenco,
strojno ucenyje, statistiko in baze podatkov
ANG.: data mining

samonastavljivo vodenje -ega -a s vodenje z
regulatorjem, katerega koeficienti se dolocijo
avtomatsko iz rezultatov vnaprej predpisanih
in samodejno izvedenih eksperimentov,
preden se regulator vklju¢i v redno delovanje
ANG.: auto-tuning control

samoorganizirana nevronska mréza ¢ -¢
-¢7 umetna nevronska mreZa, ki prikazuje
topolosko povezavo med podatki, kar
pomeni, da so elementi razporejeni tako,
da sosednji elementi ustrezajo podobnim
vhodnim podatkom, pri ¢emer je mreza
obicajno optimirana z nenadzorovanim
ucenjem, npr. Kohonenova nevronska mreza
ANG.: self-organizing neural network

samorazvijajoci se modél -ega -- -am model,
ki s sprotno identifikacijo izbolj$uje prilega-
nje svojega odziva merjenim podatkom, pri
cemer se spreminjajo njegova struktura in
vrednosti parametrov
ANG.: evolving model
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samoregulacija -e 7 lastnost procesa brez
regulatorja, da pri konstantni vrednosti
vhodnega signala doseze ravnotezje
ANG.: self-regulation, inherent regulation

samouceéci se regulacijski sistém -ega
-~ -e0a -am regulacijski sistem, ki z uporabo
povratnozan¢nih informacij o obnasanju
sistema in o vplivih okolja v preteklosti
izbolj$a obnasanje sistema v prihodnosti,
zaradi Cesar se uporablja npr. za vodenje
nepopolno modeliranih nelinearnih
sistemov
ANG.: learning control system

samouglasevanje -as » paramétrsko prilagjanje

Sayboltov viskoziméter -cga -tra [séjboltov]
m viskozimeter kapljevine, ki iz ¢asa izteka-
nja medija iz posode znane prostornine
skozi kratko kapilaro dolo¢i kinemati¢no
viskoznost, pri ¢emer je potrebno zago-
toviti konstantno temperaturo medija in
merilnika
ANG.: Saybolt viscometer

SCADA -¢ [skdda] 7 (anc. supervisory control and
data acquisition) krat. 1. » nadzorni sistém
2. programski paket za na¢rtovanje nadzor-
nega sistema
ANG.: SCADA software

SCARA-rohot -a [skara] m robotski manipula-
tor z dvema rotacijskima sklepoma in enim
translacijskim sklepom, katerih osi lezijo
v vertikalni ravnini, uporaben predvsem v
procesih montaze
ANG.: SCARA robot, selective compliance
assembly robotic arm

sédez ventila -a -- m del telesa ventila, kamor
nalega premicni del ventila, najveckrat
oblozen s primernim plasti¢nim materialom,
ki preprecuje prepuscanje
ANG.: valve seat

sédlo -as ravnotezna tocka dinami¢nega
sistema drugega reda v fazni ravnini, ki se ji
trajektorije najprej priblizujejo, nato pa se od
nje oddaljujejo
ANG.: saddle point

segment -éntam 1. osnovni sestavni del robot-
skega mehanizma, ki povezuje dva sosednja
sklepa
ANG.: segment
2.»véja(2)

sekvénéni funkeijski diagram -ega -ega -am
tekstovni in grafi¢ni jezik za strukturiranje
in notranjo organizacijo programov in funk-
cijskih blokov pri programiranju PLK-jev,
ki je poleg seznama ukazov, strukturiranega
teksta, lestvi¢nega diagrama in funkcijskega



blo¢nega diagrama eden od osnovnih stan-
dardiziranih programskih jezikov
ANG.: SFC, sequential function chart

sekvéncni proceés -ega -a m proces, pri
katerem nastopajo zaporedja med seboj
lo¢ljivih stanj
ANG.: sequential process

sekvéncno vodenje -ega -as vodenje procesa z
definiranim zaporedjem diskretnih opravil
ANG.: sequential control, sequence control

SENzor -jam 1. naprava, ki merjeno veli¢ino
spremeni v elektri¢ni signal, ki ga je nadalje
mogoce elektronsko obdelovati S: ¢utilnik,
zaznavalo
ANG.: Sensor
2. kompaktna oblika merilnega sistema, ki
vsebuje potrebne pretvornike S: ¢utilnik,
zaznavélo
ANG.: sensor

sénzor dotika -ja -- m 1. senzor, ki zaznava
dotik med vrhom robota in okoljem
ANG.: contact sensor
2. » taktilni sénzor

sénzor sile in navora -ja -- -- -- m senzor,
namescen v zapestju robota, ki meri silo in
navor med vrhom robota in okolico v treh
pravokotnih koordinatah
ANG.: force-torque sensor

sénzorska rokavica -¢ -¢ z merilni sistem, ki
zaznava gibe prstov in se uporablja v telero-
botiki in navideznih okoljih
ANG.: sensor glove

sénzor zdrsa -ja -- m senzor, ki meri porazdeli-
tev in velikost tangencialne komponente sile
dotika pri robotskem prijemalu
ANG.: slip sensor

sérvomotor -jam elektromotor s povratno
zanko za regulacijo zasuka rotorja,
namenjen hitremu in natanénemu pozicio-
niranju mehanskih sklopov, npr. v robotih,
obdelovalnih strojih, izvr$nih sistemih
ANG.: servomotor, servo, servomechanism

sérvosistém -am zaprtozanéni sistem z
mehanskim izhodom
ANG.: servosystem

sestavljalna linija -e - 7 sistem strojev, orodij
in delavcev, ki kon¢ni izdelek sestavijo iz
podsklopov v zaporednih korakih
ANG.: assembly line, production line

sestevalna tocka -e -e 2 » sumacijska tocka

sestevalnik -am blok simulacijske sheme,
ki omogoca poljubno $tevilo sestevanj ali
odstevanj vhodnih signalov S: sumator
ANG.: summator
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simulacija s ¢lovékom v zanki

sevalni pirométer -ega -tra m pirometer, pri
katerem je z le¢o zbrana energija, ki jo seva
merjenec, usmerjena na ¢rno telo, katerega
temperatura je sorazmerna temperaturi
merjenca S: infrardéci termométer
ANG.: infrared pyrometer

seznam ukazov -a -- m tekstovni jezik za
programiranje PLK-jev, pri katerem je
program zaporedje niZjenivojskih ukazov ter
je poleg strukturiranega teksta, lestvi¢nega
diagrama in funkcijskega blo¢nega diagrama
eden od osnovnih standardiziranih
programskih jezikov S: ukazna lista
ANG.: IL, instruction list

shematicni modél -ega -am abstraktni simbo-
li¢ni nematemati¢ni model, predstavljen kot
diagram poteka, diagram poteka signalov,
blo¢ni diagram, prikaz vezja, zemljevid ali
nacrt
ANG.: schematic model

signal -am 1. fizikalna velicina, ki je nosilka
informacije in je odvisna od ¢asa ali kraja
ANG.: signal
2. element blo¢nega diagrama, ki s ¢rto in
puscico ponazarja pot in smer povezave med
bloki
ANG.: signal

signalni diagram -ega -am » diagrdm potéka
signélov

signalni graf -ega -am» diagram potéka signalov

simboliéni modél -ega -a m abstraktni model,
opisan verbalno, grafi¢no, shemati¢no, mate-
mati¢no ali s formalno logiko
ANG.: symbolic model

simuldcija -e 7 eksperimentiranje z modelom,
ki omogoca $tudij obnasanja sistemov, v
realnem, skraj$anem ali podalj$anem casu,
npr. re$evanje diferencialnih enacb z zapo-
rednim integriranjem z uporabo namenskih
programskih orodij S: simuliranje
ANG.: simulation

simulacija diskrétnih dogodkov ¢ -- --;
simulacija, pri kateri se stanja spreminjajo
glede na nastop dogodkov v diskretnih
trenutkih, ki so doloc¢eni z ustrezno pogoje-
nimi odvisnimi spremenljivkami
ANG.: discrete-event simulation

simulacija s élovékom v zanki -¢ -- -- -- --;
simulacija v realnem casu, pri kateri lahko
¢lovek z ustreznimi vmesniki vpliva na
obnasanje simuliranega procesa, kar se
pogosto uporablja npr. pri vadbi operaterjev
S: ¢lovek v simulacijski zanki
ANG.: human-in-the-loop simulation,
man-in-the-loop simulation



simuldcija s strojno oprémo v zanki

simulacija s stréjno oprémo v zanki ¢ -- --
-~ -- --z simulacija v realnem Casu, pri kateri
je obi¢ajno vodeni proces ra¢unalnisko
simuliran, pri ¢emer je z AD-pretvornikom
in DA-pretvornikom povezan s preizkusano
strojno opremo, npr. s PLK-jem, mikro-
racunalni$kim regulatorjem, vgradnim
sistemom, kar omogoca preizkus delovanja
strojne opreme pred vgradnjo v realni sistem
S: stréjna opréma v simulacijski zanki
ANG.: HIL simulation, hardware-in-the-loop
simulation

simulacija v redlnem ¢asu ¢ -- - -- 7 simu-
lacija, pri kateri je cas, ki je neodvisna spre-
menljivka simulacijskega modela, sinhroni-
ziran s ¢asom poteka modeliranega procesa
ANG.: real-time simulation

simulacijska shéma -¢ -e 7 grafi¢na predsta-
vitev simulacijskega programa, sestavljena
iz blokov, ki predstavljajo matemati¢ne
operacije, in povezav med njimi, pri ¢emer
so osnovni bloki integrator, sestevalnik,
ojacevalni blok in funkcijski blok
ANG.: simulation scheme

simulacijski jézik -ega -ika m digitalni simu-
lacijski sistem, pri katerem uporabnik poda
model v relativno enostavni sintaksi upora-
bljenega jezika ali z grafiénim urejevalnikom
ANG.: simulation language

simulacijski modél -ega -a m matemati¢ni
model, prirejen za ra¢unalnisko simulacijo
ANG.: simulation model

simulacijski pakeét -ega -am digitalni simula-
cijski sistem, sestavljen iz glavnega programa
in knjiznice podprogramov
ANG.: simulation package

simulacijski ték -ega -am izvajanje simulacije
med definiranim zacetnim in kon¢nim ¢asom
ANG.: simulation run

simulator -jam naprava, ki predstavlja model
obravnavanega sistema in se uporablja
npr. pri urjenju operaterjev kompleksnih
sistemov, za pomoc operaterjem v primeru
potrebe po ro¢nem posegu v neobicajnih
situacijah, v industriji zabave
ANG.: simulator

simuliranje -as» simul4cija

singularna tocka -e -e 7 tocka, v okolici katere
je funkcija analiti¢na, v njej sami pa ne
ANG.: singularity, singular point

singularna vrédnost -¢ -1z vrednost pozi-
tivnega kvadratnega korena ene od lastnih
vrednosti zmnozka sistemske matrike in

transponirane sistemske matrike, ki je mera
za slabo pogojenost sistema in omogoca
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oceno najmanjsega in najvecjega ojacenja
linearnega multivariabilnega sistema
ANG.: singular value, principal gain,
principal value

sinhro -jam» sinhrotransformator

sinhronski izménicni motor -ega -ega -jam
elektromotor s trifaznim izmeni¢nim napa-
janjem, pri katerem stator ustvarja vrtilno
magnetno polje, ki mu sledi rotor s svojim
magnetnim poljem
ANG.: synchronous AC motor

sinhrotransformator -jam trifazni motor,
uporaben kot merilnik zasuka, pri katerem
merjenec premika rotor, napajan z
izmeni¢no napetostjo, kar v navitjih statorjev
inducira napetosti, iz katerih je mogoce
dolo¢iti zasuk, pri Cemer se povezava v par
ali verigo uporablja za prenos kota ali signala
na daljavo S: sinhro
ANG.: synchro, synchro transformer, selsyn

sistém -am kakr$nakoli kombinacija
elementov, ki so povezani v celoto
ANG.: system

sistém ¢akajoce viste -a -- -- m » sistém
¢akalne viste

sistém ¢akalne viste -a -- -- m sistem, pri
katerem se elementi vhodne vrste pojavljajo
naklju¢no, ¢emur sledijo storitve streznika,
npr. vrsta strank pred okencem v banki
S: sistém Cakajoce viste
ANG.: queueing system

sistém diskrétnih dogodkov -a -- -- m sistem,
katerega dinamika je odvisna od asinhro-
nega pojavljanja diskretnih dogodkov, npr.
proizvodna linija v tovarni, sestavljalna linija
v tovarni, prometni sistem, racunalnisko
komunikacijsko omrezje S: diskrétno-
-dogodkovni sistém
ANG.: DES, discrete-event system, DEDS,
discrete-event dynamic system

sistém driigega réda -a -- -- m dinami¢ni
sistem, ki ga je mogoce opisati z diferenci-
alno ali diferen¢no enac¢bo drugega reda
ANG.: second-order system

sistém ERP -a - m sistem planiranja in upra-
vljanja virov, ki zagotavlja integracijo infor-
macij v podjetju, pri ¢emer informacijska
tehnologija omogoca optimalne poslovne
procese podjetja in poslovnih partnerjev
ANG.: ERP, enterprise resource planning

sistém méhkega sklépanja -a -- -- m » méhki
modél

sistém MES -2 - m industrijski raunalniski
sistem, obicajno na proizvodnem nivoju



vodenja, ki povezuje sisteme za planira-

nje proizvodnje in nadzorne sisteme, kar
omogoca povezavo med sistemom ERP

in nadzornim sistemom ter vklju¢uje npr.
razvr§¢anje operacij, zbiranje in arhiviranje
proizvodnih podatkov, analize

ANG.: MES, manufacturing execution system

sistém MRP -a -- [emerpé] m sistem za planira-
nje materialnih potreb, pri katerem ustrezna
programska oprema omogoca dolo¢anje
$tevila delov, komponent in materialov,
potrebnih za izdelavo vsakega kon¢nega
izdelka ter dolocanje urnika, kdaj je
potrebno dolocen sklop narociti ali izdelati
ANG.: MRP, material requirements planning

sistém MRP Il -a -- -- [emerpé dvé] m sistem
za zaprtozancno planiranje vseh virov
v proizvodnem podjetju, ki vkljucujejo
proizvodnjo, marketing, finance in inze-
niring
ANG.: MRP II, manufacturing resource planning
sistém pfvega réda -a -- -- m dinami¢ni
sistem, ki ga je mogoce opisati z diferenci-
alno ali diferen¢no enac¢bo prvega reda
ANG.: first-order system

sistémska funkcija - -e 7 » prendsna funkcija

sistémska matrika -¢ -¢; kvadratna matrika
v vektorsko-matri¢nem zapisu linearnih
enacb stanj, ki podaja medsebojne povezave
spremenljivk stanj S: matrika stanj, osnévna
matrika
ANG.: state matrix, system matrix

sistémska nicla -e -e 7 prenosna ali nespre-
menljiva nicla linearnega multivariabilnega
sistema, ki je v primeru minimalne realiza-
cije lahko samo prenosna nicla
ANG.: system zero

sistémski koncépt naértovanja -ega-a--m
nacrtovanje sistema kot celote, ki temelji na
nacinih povezovanja podsistemov S: ekspan-
zionisti¢ni koncépt nacrtovanja
ANG.: holistic design

sistémski pristop -ega -6pa m nacin iskanja
najbolj sprejemljive resitve problema
z vidika njegove celostnosti, okolice in
omejitev S: holisti¢ni pristop
ANG.: system approach

sistémsko inZenirstvo -ega -as postopek
preoblikovanja mnoZice zahtev v popoln
opis sistema za doseganje zastavljenega cilja
na optimalen nacin, pri katerem morajo biti
vsi vidiki projekta upostevani in integrirani
v konsistentno celoto, uporaben pri izvedbi
kompleksnih projektov
ANG.: systems engineering
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slabd pogojéni sistém

sistém s koncentriranimi parametri -a
-~ -- -~ msistem, pri obravnavi katerega
niso pomembne prostorske razseznosti in
prostorska porazdelitev
ANG.: lumped-parameter system

sistém s porazdeljénimi parametri-a-- - --m
sistem, katerega obnasanje je odvisno od
prostorskih koordinat
ANG.: distributed-parameter system

sistém za mérjenje ucinkovitosti -a-- - --m

sistem za podporo odlo¢anju o potrebnih
ukrepih v postopku stalnega izbolj$evanja
delovanja obravnavanega procesa

ANG.: performance measurement system

sistém za upravljanje zalég -a-- - --m
pravila in mehanizmi odlo¢anja, ki spre-
mljajo nivo zalog in dolocajo, katere so
primerne koli¢ine zalog, kdaj so smiselne
dopolnitve zalog in kako velika naj bodo
narocila
ANG.: inventory management system

sistém z éno prostostno stopnjo -a -- -- --
--m sistem, ki se lahko spreminja le v eni
dimenziji, parametru ali spremenljivki, npr.
enakomerno premikanje po eni dimenziji
prostora, sistem z enim regulirnim vhodom,
vodenje z regulatorjem v samo eni veji
zaprtozancnega sistema
ANG.: one-degree-of-freedom system

sistém z néeminimalno fazo -a-- - --m
» fazno néminimalni sistém

sistém z véc¢ prostéstnimi stopnjami -a
-- -- - --m sistem, ki se lahko spreminja v ve¢
dimenzijah, parametrih ali spremenljivkah,
npr. sistem z ve¢ regulirnimi vhodi, prosto
premikanje po ravnini v prostoru, vodenje
z regulatorji v ve¢ vejah zaprtozanc¢nega
sistema
ANG.: many-degrees-of-freedom system

sito -as» filter
sivi S0m -ega -am barvni $um, pri katerem je
mocnostni spekter tak, da je ¢lovesko zazna-

vanje glasnosti enako pri vseh frekvencah
ANG.: grey noise
skocna funkcija -¢ -¢ 7 » stopni¢na funkcija
slabljénje -as postopno zmanjsanje intenziv-
nosti obravnavanega pojava, npr. zmanj$anje

velikosti signala
ANG.: attenuation

slabo pogojéni sistém -- -ega -am sistem,
katerega vrednost stevila pogojenosti je
velika, zaradi Cesar je sistem tezko vodljiv in
obcutljiv na odstopanja modela
ANG.: ill-conditioned system



sledilnik zvézd

sledilnik zvézd -a -- m senzor, ki s primerjavo
zajete slike neba in zemljevida zvezd dolo¢i
orientacijo vesoljskega plovila S: zasledo-
valec zvézd, zvézdni merilnik pozicije
ANG.: star tracker

sledilno delovanje -ega -a s delovanje regula-
cijskega sistema, katerega namen je sledenje
regulirane veli¢ine referenci
ANG.: setpoint tracking

sledilno védenje -ega -as zaprtozanéni sistem
vodenja, katerega osnovni namen je, da
izhodni signal sledi spremembam reference
ANG.: setpoint control, tracking control,
variable-command control

Smithov prediktor -ega -ja [smitov] m regulator
za vodenje procesov z mrtvim ¢asom, pri
katerem se v notranji zanki za dolocitev regu-
lirnega signala uporabi model procesa brez
mrtvega ¢asa, v zunanji zanki pa se motnja
na izhodu procesa uposteva s primerjavo
reguliranega signala in zakasnjenega izhoda
modela procesa brez mrtvega ¢asa
ANG.: Smith predictor

socasnost -7 lastnost metode obdelave
podatkov, npr. identifikacije, ki kaze, ali se
neprestano prihajajoci podatki obdelajo
sproti ali ne
ANG.: concurrency

solenoid -am elektri¢ni aktuator, ki tvori pomik
tako, da pod vplivom vzbujevalnega signala
vlece feromagnetno jedro v navitje, ko pa
signala ni ve¢, vrne jedro v zaCetni polozaj
povratna vzmet
ANG.: solenoid

sonar -jam» tltrazvééni sénzor

spékter energijske gostéte -tra -- -- m prikaz
porazdelitve energije signala po frekvencah,
pri kateri je integral na poljubnem intervalu
frekvenc delez celotne energije signala, pri
¢emer je prikaz primeren za opis signalov s
kon¢no energijo, npr. prehodnih pojavov
ANG.: energy spectral density

spékter mécnostne gostodte -tra -- -- m prikaz
porazdelitve moci signala po frekvencah,
pri kateri je integral na poljubnem intervalu
frekvenc delez celotne moci signala, pri
cemer je prikaz primeren za opis signalov s
kon¢no mo¢jo, npr. Sumov
ANG.: power density spectrum, power spectral
density

spektralna gostota -¢ -e 7 frekvencna pred-
stavitev signala, pri kateri je integral na
poljubnem intervalu frekvenc deleZ celotne
variance signala
ANG.: spectral density
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spektralna kanonicna oblika -¢ e e
» diagondlna kandni¢na oblika

spéktrofotométer -tram analizni instrument,
ki prisotnost komponent v plinu, pari ali
kapljevini doloci s presvetljevanjem medija
z zarki ultravijoli¢ne, vidne ali infrardece
svetlobe, pri ¢emer je koli¢ina svetlobe
ustrezne valovne dolzine, ki jo merjeni
vzorec absorbira, kar zazna fotodioda ali
fototranzistor, sorazmerna koncentraciji
doloc¢ene komponente vzorca
ANG.: spectrophotometer, spectrograph,
spectroscope

spéktroskopski higrométer -ega -tram
» spéktroskopski merilnik vlaznosti

spéktroskopski merilnik vliaznosti -ega -a--m
merilnik vlaznosti trdne snovi, ki vlaznost
dolo¢i z merjenjem absorpcije infrardecega
valovanja dolocene valovne dolzine, ki ga
voda najbolj absorbira, pri ¢emer povrs$insko
vlaznost trdne snovi izra¢una iz razmerja
odbitih valovanj referen¢ne in absorpcijske
valovne dolzine S: spéktroskopski higro-
méter
ANG.: absorption spectroscopy moisture
analyzer

splosSnonaménski simulacijski jézik -cga
-ega -ka m simulacijski jezik, pri katerem
je nacin opisa modela neodvisen od vrste
simuliranega sistema, zaradi Cesar je
uporaben na stevilnih podro¢jih
ANG.: general-purpose simulation language

splosnost -i7 lastnost modela, ki dolo¢a $irino
podrocja problemov, za katere je model
uporaben
ANG.: generality

spodbujevano uéénje -ega -as skupina metod
strojnega ucenja za dolocitev funkcije iz
mnozice mogocih funkeij, ki s poskuanjem
pridobiva informacije o kakovosti obnasanja
modela, kar je uporabno za razvoj dolgoro¢-
nih strategij, pri cemer izhodni podatek kot
posledica vhodnega podatka ni eksplicitno
dolocen v vsakem koraku S: okrepéevalno
ucénje, ucénje z ojacitvijo, vsiljeno uc¢énje,
vzpodbujevalno ucénje
ANG.: reinforcement learning

spoznavnost -7 lastnost sistema, katerega
spremenljivke stanja je mogoce dolo¢iti v
omejenem ¢asu z opazovanjem izhodnega
signala
ANG.: observability, state observability

spoznavnostna kandnic¢na oblika -¢ ¢ -¢:
kanoni¢na oblika zapisa linearnega modela
v prostoru stanj, dobljena npr. s pretvorbo
prenosne funkcije sistema v simulacijsko



shemo z delitveno metodo, ki zagotavlja,

da je obravnavani sistem spoznaven, pri
¢emer sta iz zapisa neposredno razvidna
karakteristi¢ni polinom in prenosna funkcija
univariabilnega sistema, pri multivariabilnih
sistemih pa je zapis sestavljen iz podblokov v
Frobeniusovi kanoni¢ni obliki

ANG.: observable canonical form, observer
canonical form

spremenljivka stanj -e -- 7 element najmanj-
$ega moznega nabora sistemskih spremen-
ljivk, ki povsem doloca obnasanje sistema
v prihodnosti, pri ¢emer ni nujno vsak
element nabora merljiv ali spoznaven niti
nima vedno fizikalnega ozadja
ANG.: state variable

spremenljivka tipa €éz -¢ -- -- 7 spremenljivka
v grafu povezav, npr. napetost, translacijska
hitrost, kotna hitrost, tlak, temperatura, ki
jo je mogoce meriti z vzporedno vezavo
merilnika in ustreznega elementa, npr.
vzmeti, kondenzatorja, shranjevalnika
ANG.: across variable

spremenljivka tipa skézi -¢ -- -- 7 spre-
menljivka v grafu povezav, npr. tok, sila,
vrtilni moment, pretok, toplotni pretok,
ki jo je mogoce meriti z zaporedno vezavo
merilnika in ustreznega elementa, npr. mase,
vztrajnika, tuljave
ANG.: through variable

sprotna metoda -e -e  metoda, pri kateri se
sprotno obdelajo neprestano prihajajoci
podatki
ANG.: on-line method

s-ravnina -¢ ; kompleksna ravnina spremen-
ljivke s, v kateri je mogoce prikazati npr.
polozaj polov in nicel prenosne funkcije
zveznega sistema, pri cemer je abscisa realna
os, ordinata pa imaginarna os
ANG.: s-plane

srediSce -as ravnotezna tocka dinami¢nega
sistema drugega reda v fazni ravnini, ki jo
popolnoma obkrozajo trajektorije v obliki
elipse
ANG.: center

stabilizabilnost -i; lastnost sistema, da so
vsa njegova nestabilna stanja vodljiva, vsa
nevodljiva stanja pa stabilna
ANG.: stabilizability

stabilnost Ljapiinova -i -- 7 lastnost avto-
nomnega sistema, da njegova trajektorija
v prostoru stanj za kakrsen koli zacetni
pogoj znotraj omejenega obmocja okrog
ravnotezne tocke ostane znotraj drugega
omejenega obmocja okrog ravnotezne tocke
ANG.: Lyapunov stability
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stohasti¢na optimizacijska metoda

stacionarni Kalmanov filter -cga -ega -tram
algoritem za ra¢unanje optimalnih ocen
spremenljivk stanj linearnega dinami¢nega
sistema v prisotnosti Suma, nacrtovan za
ustaljeno stanje
ANG.: stationary Kalman filter

stacionarno stanje -ega -as » ustaljéno stdnje

standardna deviacija -¢ -6 7 » standardni
odklon

standardna oblika -¢ -¢ 7 » kandni¢na oblika

standardni odklon -ega -6na m statisti¢na mera,
definirana kot kvadratni koren variance, ki
je najveckrat uporabljena za izrazanje stati-
sti¢ne razprsenosti S: stdndardna devidcija
ANG.: standard deviation

stanje -as v teoriji sistemov minimalni nabor spre-
menljivk, ki opisujejo delovanje dinamic-
nega sistema v dolocenem trenutku, tako da
je ob poznavanju vhodnih signalov od tega
trenutka dalje popolnoma doloceno tudi
obnasanje sistema v prihodnosti
ANG.: state

statiéna karakteristika -¢ -¢  funkcija,
ki opisuje odvisnost izhodne veli¢ine od
vhodne veli¢ine v ustaljenem stanju
sistema
ANG.: static characteristic

staticni modél -ega -am 1. matemati¢ni model,
ki opisuje obnasanje modeliranega sistema v
ustaljenem stanju, najveckrat z algebrajskimi
enacbami
ANG.: static model
2. fizi¢ni model v obliki makete, $ablone,
pomanjsanega ali povecanega prikaza
objekta
ANG.: static model

staticni sistém -ega -am sistem, katerega izhod
je odvisen le od trenutne vrednosti vhoda
ANG.: static system

Stewart-Goughova plos¢ad -¢ -i [stjuart-
-gofova] 7 paralelni robot v obliki ploscadi,
podprte z nogami, katere lego doloc¢ajo
spremembe dolzine nog
ANG.: Stewart-Gough platform

stiskalni ventil -cga -a m ventil, pri katerem
premicni del stiska elasti¢no cev, po kateri se
pretaka medij
ANG.: pinch valve

stohastiéna optimizacijska metdda ¢ -¢ -e:
optimizacijska metoda, ki tvori in uporablja
naklju¢ne spremenljivke, npr. genetski
algoritem, optimizacija z roji delcev, diferen-
cialna evolucija
ANG.: stochastic optimization method



stohdsti¢ni modél

stohastiéni modél -ega -a m model, pri
katerem so zaradi naklju¢nega znacaja
spremenljivk relacije med njimi opisane z
verjetnostnimi zakoni
ANG.: stochastic model

stohasticni signal -ega -am» $tim (1)

stohasticni sistém -ega -am sistem, pri
katerem nakljucni dejavniki niso zanemar-
ljivi
ANG.: stochastic system

stopenjski regulator -ega -jam » vé¢polozdjni
regulator

stopenjsko vodenje -ega -as » véépolozijno
vodenje

stopnica -e; preizkusni signal, modeliran s
stopni¢no funkcijo
ANG.: step signal

stopnicasti signal -ega -a m signal, sestavljen iz
enako ali razli¢no velikih ¢asovno zamaknje-
nih stopnic
ANG.: staircase signal

stopnicna funkcija -e -e 7 funkcija za modeli-
ranje preizkusnega signala v obliki stopnice,
katere vrednost je pri negativnih vrednostih
neodvisne spremenljivke 0, pri pozitivnih
vrednostih neodvisne spremenljivke pa ima
konstantno vrednost, razli¢no od 0 S: sko¢na
fankcija
ANG.: step function

stopnja pripadnosti -e -- 7 kvantitativni opis
pripadnosti posameznega elementa mehki
mnozici, navadno dolocen z vrednostmi
pripadnostnih funkcij S: pripadnostna
stopnja
ANG.: membership value, degree of fulfilment

stozcasti ventil -ega -am ventil s premi¢nim
delom v obliki prisekanega stoZca z
odprtino, pri katerem pretok doloca zasuk
stozca S: ventil z vrtljivim ¢épom
ANG.: plug valve

strminska funkcija -¢ -¢ 2 » linedrno narasca-
joca funkcija

stréjna opréma v simulacijski zanki -c - --
-~ --z» simulacija s str6jno oprémo v zanki

strojni vid -ega -am proces zajemanja slike z
razli¢nimi senzorji, npr. z digitalno kamero, s
termovizijsko kamero, s taktilnim senzorjem,
ki dajejo informacijo o strukturi, obliki ali
topologiji obdelovanca ali opazovane scene,
pri ¢emer procesiranje, klasifikacija in analiza
slike dajejo rezultate, ki so uporabni pri
vodenju ali nadzoru sistema S: racunalniski
vid
ANG.: machine vision, computer vision
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strojno ucénje -ega -as postopek pridobivanja
znanja iz izkusenj z iskanjem pravil v podatkih
z nadzorovanim uc¢enjem, nenadzorovanim
ucenjem ali spodbujevanim ucenjem, katerega
rezultat je model, npr. umetna nevronska
mreza, mehki model, ali model, dobljen z manj
pogostimi pristopi, kot so uporaba zlepkov,
valckov, metoda podpornih vektorjev, modeli-
ranje z Gaussovimi procesi
ANG.: machine learning

stropni rohot -ega -am kartezi¢ni robot z
najmanj tremi prostostnimi stopnjami, ki
je pritrjen na ogrodje tako, da je vrh robota
najnizja tocka v delovnem prostoru, kar v
velikem delovnem prostoru omogoca velike
obremenitve
ANG.: gantry robot

strukturirani tékst -cga -am tekstovni jezik
za programiranje PLK-jev, pri katerem je
program zaporedje visjenivojskih ukazov
ter je poleg seznama ukazov, lestvi¢cnega
diagrama in funkcijskega blo¢nega diagrama
eden od osnovnih standardiziranih
programskih jezikov
ANG.: ST, structured text

strukturirano odstopanje -ega -a s odstopa-
nje, razvidno iz razlike v obnasanju sistema
in modela, pri ¢emer je znano tudi mesto
v strukturi modela, kjer je do odstopanja
prislo
ANG.: structured uncertainty

strukturna optimizacija -¢ -¢ 7 postopek
iskanja strukture, ki je optimalna glede na
izbrano kriterijsko funkcijo znotraj vnaprej
dolocenih meja
ANG.: structure optimization

struktirno odstopanje -ega -as odstopanje, ki
je posledica razlik v strukturi modela glede
na sistem, npr. linearizacija, nemodelirana
dinamika, neupostevanje zakasnitev v sistemu
ANG.: structural uncertainty

struktirno vrednétenje -ega -as postopek, s
katerim se preverja, ¢e model zadovoljivo
odraza notranjo strukturo sistema
ANG.: structural validity

sumacijska tocka -e -¢ 7 element blo¢nega
diagrama, ki s krozcem oznacuje mesto, kjer
se dva signala sestevata ali odstevata S: seSte-
valna toécka
ANG.: summing point

sumator -ja m » sestevalnik



Sarzni sistém -ega -am proizvodni sistem, pri
katerem so masni ali energijski tokovi preki-
njeni zaradi lo¢enih faz polnjenja, obdelave
vsebine in praznjenja sistemskih enot, npr.
plavz, rotacijska pe¢
ANG.: batch system

Sestnozni robot -ega -am robotski mehanizem
s $estimi nogami, ki omogocajo hojo po
neravnem terenu
ANG.: hexapod

§0ba -¢ 7 tlaéni merilnik pretoka, pri katerem
zozitev v cevi oblikuje curek
ANG.: flow nozzle

Stevilo pogojénosti -a - s stevilo, doloceno
z razmerjem med najvecjo in najmanjso
singularno vrednostjo sistemske matrike, ki
je obenem tudi razmerje med najvecjim in
najmanj$im ojacenjem sistema S: pogoéjno
Stevilo
ANG.: condition number

stadija izvediljivosti -e -- 7 analiza in vredno-
tenje uresnicljivosti projekta
ANG.: feasibility study

Siim -am 1. preizkusni naklju¢ni signal z dolo-
¢enimi statisticnimi lastnostmi S: stohasti¢ni
signal

ANG.: noise

2. nezeleno naklju¢no spreminjanje
merjenega signala, npr. termi¢ni Sum, Sum
zaradi vibracij

ANG.: noise

Sum kvantizacije -a -- m Sum, ki nastane
zaradi kvantizacijskega pogreska pri
pretvorbi analognega signala v digitalni
signal, pri Cemer je njegova mo¢ odvisna od
lo¢ljivosti AD-pretvornika
ANG.: quantization noise

Sum praznega kanala -a -- -- m sum v komu-
nikacijskem kanalu, ki je prisoten, ko ni
signala, ki nosi informacijo
ANG.: idle-channel noise
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tekoCinski kromatograf

tahométer -tra m merilnik kotne hitrosti gredi
motorjev in obdelovalnih strojev, ki je
obi¢ajno umerjen v vrtljajih na minuto
ANG.: tachometer, RPM gauge, revolution per
minute gauge, revolution counter

taktilna povratna informacija -¢ ¢ -¢:
mehanski, elektri¢ni ali toplotni izhod taktil-
nega prikazovalnika, ki deluje primarno na
¢utilo dotika in omogoca obcutek navidezne
prisotnosti
ANG.: tactile feedback

taktilni prikazovalnik -ega -am mehanska
naprava, ki je namenjena prenosu informacij
o dotiku do uporabnika
ANG.: tactile display

taktilni sénzor -ega -jam merilnik fizikalnih
lastnosti dotika senzorja z merjencem,
obcutljiv na pomik, silo ali tlak na povrsini
merjenca, npr. mehanski taktilni senzor,
uporovni taktilni senzor, kapacitivni taktilni
senzor, magnetni taktilni senzor, opti¢ni
taktilni senzor, piezoelektri¢ni taktilni
senzor S: sénzor dotika (2)
ANG.: tactile sensor

téhnocéntriéni pristop -ega -6pa m pristop, ki
v postopku nacrtovanja vodenja sistemov
uporablja hierarhi¢no organizacijo dela, kar
omogoca znizanje stroskov in izkljucitev
¢loveskih napak
ANG.: technocentric approach

tehnologija -¢ ; celota znanj, gradnikov in
orodij, ki omogocajo preoblikovanje
obravnavanega sistema iz zacetne v
zeleno obliko
ANG.: technology

tehnologija vodenja -e -e 7 nabor postopkov
analiziranja, nartovanja in izdelovanja
sistemov vodenja S: regulacijska téhnika
ANG.: control engineering

téhtnica -¢ 7 merilnik mase, ki meri vpliv
teznosti na maso z merilnikom sile ali z
uporabo ravnotezne metode, npr. bremenska
celica, mehanska tehtnica, elektromagnetna
tehtnica
ANG.: scales

tekocinski kromatograf -ega -a m kroma-
tograf, pri katerem merjena snov, raz-
topljena v primernem topilu, potuje v
nadzorovanih pogojih skozi kolono, ki
je najpogosteje jeklena cev, obloZena z

- O



tekocinski raztézni termométer

T

izbranim absorpcijskim materialom, pri
¢emer zaporedje pojavljanja sestavin na
izhodu zaznava ustrezni detektor

aNG.: HPLC, high-performance liquid
chromatograph, liquid chromatograph

tekocinski raztézni termométer -ega -ega
-tra m merilnik temperature, ki temperaturo
dolo¢i iz pomika Zivega srebra ali alkohola
v kapilari, kar je posledica raztezanja kaplje-
vine zaradi vpliva merjenca
ANG.: liquid thermometer

telemanipuldcija -¢ 7 tehnologija za izvedbo
naloge z uporabo robotskega sistema na
daljavo
ANG.: telemanipulation

teleoperacija - daljinsko vodenje robotskih
manipulatorjev, npr. v loveku nevarnem
okolju ali v vesolju
ANG.: teleoperation

telo ventila -ésa - s v cev vgrajeno
ogrodje ventila, ki je najveckrat iz kovine,
npr. iz nerjavecega jekla, medenine, brona,
ali iz drugih materialov, odpornih na koro-
zijo, npr. iz plastike, keramike S: ohisje
ventila
ANG.: valve body

temperatiirno stikalo -ega -as naprava, ki
zazna prednastavljeno vrednost tempera-
ture, pri cemer daje binarno informacijo
v trenutku, ko je ta dosezena, npr. tla¢no
stikalo, bimetalno stikalo, infrardece stikalo
ANG.: temperature switch, thermal switch

teorém o vzoréenju -a -- -- m teorem,
po katerem je frekven¢no omejeni
zvezni signal popolnoma dolocen, ¢e so
znani njegovi vzorci, ki so dobljeni z vzor-
¢enjem s frekvenco, vedjo od dvakratnika
najvisje frekvence v frekven¢nem spektru
izvornega signala S: Nyquist-Shannonov
teorém
ANG.: sampling theorem, Nyquist-Shannon
theorem

teoréti¢no modeliranje -ega -as modeli-
ranje, ki temelji na raz¢lenitvi sistema na
ustrezne podsisteme, pri ¢emer podsisteme
in povezave med njimi dolo¢ajo zakoni z
obravnavanega podrocja, zapisani npr. z
ravnoteznimi ena¢bami
ANG.: first principle modelling, theoretical
modelling, analytical modelling

teorija sistémov -¢ -- 7 interdisciplinarna
veda, ki temelji na prouc¢evanju povezav
med podsistemi in obravnava lastnosti, ki so
skupne vecini sistemov
ANG.: system theory
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teorija vodenja -¢ - 7 interdisciplinarna veda
o analizi sistemov in sintezi regulatorjev za
doseganje in vzdrzevanje Zelenega obnasanja
obravnavanega dinamicnega sistema
ANG.: control theory

termistor -ja m merilnik temperature, ki tempe-
raturo dolo¢i z meritvijo upornosti polpre-
vodniskega materiala, katerega upornost je
odvisna od temperature merjenca, pri cemer
ima pogosto negativno temperaturno karak-
teristiko
ANG.: thermistor

térmoclén -am merilnik temperature, pri
katerem se med prostima koncema dveh
zic iz razli¢nih materialov, ki sta na drugem
koncu zvarjeni in izpostavljeni merjeni
temperaturi, pojavi termoelektri¢na
napetost, sorazmerna temperaturi merjenca
ANG.: thermocouple

termostat -am naprava za regulacijo tempe-
rature, ki glede na izmerjeno temperaturo
vklaplja gretje ali hlajenje, potrebno za
vzdrzevanje temperature na prednasta-
vljeni vrednosti, najpogosteje izvedena
kot regulator brez pomozne energije, npr.
bimetalni termostat
ANG.: thermostat

térmovizijska kamera -e -¢ 7 brezkontaktni
merilnik temperature, pri katerem matrika
fotodiod ali fototranzistorjev pretvori infrar-
deco svetlobo, ki jo seva merjenec, v barve
vidne svetlobe, sorazmerne temperaturi,
kar omogoca prikaz porazdelitve toplote po
merjencu
ANG.: thermovision camera, TIC, thermal
imaging camera

tesnilo vodila ventila -a -- -- s tesnilo, ki
preprecuje puscanje pri vstopu vodila ventila
v telo ventila
ANG.: packing, seal

tetivni sistém -ega -am sistem prenosa
mehanske moci z motorja na oddaljeni
mehanizem preko $kripcevja in fleksibilnih
zi¢nih tetiv
ANG.: tendon drive, cable drive

tipalo -as primarni element merilnega sistema,
ki je v neposrednem stiku z merjeno veli¢ino
ANG.: sensing element, sensor, detector

tiristor -jam moé¢nostno polprevodnisko stikalo
ali ventil, s katerim je v usmerniskih vezjih
krmiljena elektri¢na mo¢, potrebna za
delovanje izvr$nega sistema
ANG.: thyristor, SCR, silicon-controlled
rectifier

tirnica -¢ 7 » trajektérija (1, 2)



tlaéni merilnik gostdte -ega -a -- m merilnik
gostote kapljevine, ki gostoto dolo¢i z
meritvijo diferencialnega tlaka na dveh
globinah v shranjevalniku, tako da meri
razliko med tlakoma plinov, ki izrineta
kapljevino iz obeh cevk, zaradi Cesar se
pojavijo mehurcki

ANG.: air-bubble density sensor, dual-
pressure density sensor

tiacni merilnik nivédja -ega -a -- m merilnik

nivoja, ki nivo medija dolo¢a z merjenjem
absolutnega ali diferencialnega hidro-
stati¢nega tlaka v shranjevalniku

ANG.: hydrostatic-pressure level sensor

tlacni merilnik pretoka -ega -a -- m merilnik

pretoka na osnovi diferencialnega tlaka,
ki je proporcionalen pretoku in ga v cevi
povzrodi ovira ali zozitev, npr. ploséa z
odprtino, Venturijeva cev, Dallova cev,
$oba

ANG.: differential-pressure flow meter

tlacni termomeéter -ega -tra m merilnik

temperature z Bourdonovo cevjo, ki je
napolnjena s kapljevino, plinom ali paro,
pri ¢emer je balon s polnilnim medijem
toplotno sklopljen z merjencem, kar
povzrodi ustrezen pomik ali zasuk
konca cevi

ANG.: Bourdon-tube thermometer, filled-
system Bourdon tube

tlacno stikalo -ega -as naprava, ki zazna

prednastavljeno vrednost tlaka in daje
binarno informacijo v trenutku, ko je ta
dosezena

ANG.: pressure switch

tockasti dotik -ega -am v robotiki dotik tocke

z ravnino, ki ima pet prostostnih stopenj,
kadar ni trenja, in tri prostostne stopnje,
kadar trenje je

ANG.: point contact

tocénost -i; 1. lastnost merilnega instrumenta,

da je razlika med izmerjeno in pravo
vrednostjo merjene veli¢ine majhna

ANG.: accuracy

2. odstotek merilnega obmodja, ki ga doloca
en standardni odklon stresanja merilnih
rezultatov okoli prave vrednosti

ANG.: accuracy

3. lastnost robota, da je razlika med pred-
programiranim polozajem ali orientacijo
in dosezenim poloZajem ali orientacijo
majhna

ANG.: accuracy

togi sistém -ega -a m sistem, pri katerem

je razmerje med minimalno in maksi-
malno vrednostjo realnih delov lastnih
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transformiranka

vrednosti Jacobijeve matrike ve¢je od 100,
zaradi ¢esar ima sistem ¢asovne konstante
v zelo razli¢nih velikostnih razredih, kar
lahko povzroca tezave pri simulaciji in
vodenju
ANG.: stiff system

togost -i; 1. lastnost telesa, reciproéna
elasti¢nosti, zaradi katere se telo upira
spremembi oblike pod vplivom sile, zna-
¢ilna za vzmet in torzijsko vzmet
ANG.: stiffness
2. v robotiki sorazmernost med velikostjo sile
dotika in pomikom
ANG.: stiffness

toplotna kapacitéta -e -¢ 7 mera za zmoznost
shranjevanja toplote v materialu sistema,
ki u¢inkuje tudi na temperaturo v sistemu,
definirana z razmerjem med spremembo
shranjene toplote in spremembo tempera-
ture S: toplotna kapacitivnost
ANG.: thermal capacity, heat capacity,
thermal capacitance

topldtna kapacitivnost -¢ -i7 » topl6tna kapa-
citéta

toplétna upornost -e -iz upor objekta ali
materiala pri prevajanju toplotnega toka,
definiran z razmerjem med temperaturno
razliko in toplotnim tokom
ANG.: thermal resistance, heat resistance

torzijska vzmét -¢ -7 idealizirani linearni
element rotacijskega mehanskega sistema
s koncentriranimi parametri, ki je brez
dusenja in shranjuje energijo, npr. torzijsko
obremenjena palica ali spirala S: vzvéjna
vzmét
ANG.: torsion spring

trajektorija -e z 1. krivulja, ki opisuje pot tocke
v prostoru od zacetka do konca opazovanja
S: tirnica
ANG.: trajectory
2. krivulja, ki jo opise tocka v fazni ravnini
S: tirnica
ANG.: trajectory
3. krivulja, vzdolz katere se giblje vrh robota
ali mobilni robot pri opravljanju naloge
ANG.: trajectory

transform -am » transformiranka

transformacija koordinat -e -- 7 opis lege
predmeta, torej njegove pozicije in orien-
tacije, ali premika predmeta, torej njegove
translacije in rotacije, s kvadratno matriko
Cetrtega reda
ANG.: coordinate transformation

transformiranka -¢ ; rezultat matemati¢ne
transformacije, npr. Laplaceove transfor-



translacijska hitrost

macije, Fourierove transformacije, z-trans-
formacije S: transféorm
ANG.: transform

translacijska hitrost -e -1z sprememba pomika
telesa v ¢asovni enoti S: linedrna hitrost
ANG.: linear speed, linear velocity

translacijski mehanski sistém -ega -ega -am
v modeliranju sistem, sestavljen iz idealiziranih
elementov, npr. mase, vzmeti, dusilnika, ki
so brez lastne teze in brez dimenzij
ANG.: translational mechanical system

translacijski pospések -cga -ska m sprememba
translacijske hitrosti v ¢asovni enoti
S: linedrni pospések
ANG.: linear acceleration

translacijski premik -ega -a m » pomik

translacijski sklép -cga skiépa m sestav, ki
gibanje dveh sosednjih segmentov omejuje
na translacijo, pri ¢emer relativni polozaj
med segmentoma predstavlja razdalja vzdolz
osi sklepa
ANG.: translational joint, prismatic joint

translatérni premik -ega -am » pomik

tranzistorski ojacevalnik -ega -a m ve&stopenj-
ski mo¢nostni ojacevalnik, pri katerem ve¢
moc¢nostnih tranzistorjev, navadno v obliki
integriranega vezja, zagotavlja potrebno mo¢,
npr. za napajanje elektromotorjev
ANG.: transistor power amplifier

trénje -as sila, ki se upira relativnemu premiku
pri gibanju ali teznji po gibanju dveh dotika-
jocih se teles, znacilna za dusilnik in rotacij-
ski dusilnik
ANG.: friction

trenutni opazovalnik -ega -am sistem
za dolocanje stanj procesa iz znanega
vhodnega in izhodnega signala, pri katerem
se dolo¢i ustrezna matrika ojacenj, ki v
izracunu poleg preteklih meritev uposteva
tudi trenutno meritev izhodnega signala ter
s tem vpliva na dinamiko pogreska ocene
stanj
ANG.: current estimator

triak -am mo¢nostno stikalo ali ventil, s
katerim je v izmenicnih vezjih krmiljena
elektri¢na mo¢, potrebna za delovanje
izvr$nega sistema
ANG.: triac

trikraki ventil -ega -am ventil, ki omogoca
mesanje ali razdeljevanje pretokov S: tripdtni
ventil, trismérni ventil, trokraki ventil,
trépotni ventil
ANG.: three-port valve, three-way valve

tripotni ventil -ega -a m » trikraki ventil
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trismérni ventil -ega -am » trikraki ventil
trokraki ventil -ega -am» trikraki ventil
tropolozajni regulator -ega -jam ve¢polozajni
regulator, pri katerem lahko izhodni signal
zavzame eno od treh vrednosti, navadno 0,
lali-1
ANG.: three-level controller, three-step
controller

tropoloZajno védenje -ega -a s vedpolozajno
vodenje, pri katerem lahko regulirni signal
zavzame eno od treh vrednosti, navadno 0,
lali-1
ANG.: three-level control, three-step control

tropotni ventil -ega -a m » trikraki ventil

turbidiméter -tram fotometer, ki dolo¢a
motnost kapljevine, v kateri so razprseni
delci druge snovi, z merjenjem intenzivnosti
svetlobe, oslabljene zaradi odbojev od delcev
S: merilnik moétnosti
ANG.: turbidimeter, turbidity meter, turbidity
sensor, opacimeter

turbinski merilnik pretdoka -ega -a--m
merilnik pretoka, ki pretok dolo¢i iz hitrosti
vrtenja turbine, namescene v cevi, po kateri
tece medij
ANG.: turbine flow meter

Tustinovo pravilo -ega -a [tastinovo] s
metoda za diskretizacijo zveznega sistema
s prilagajanjem frekvenénega odziva, pri
kateri se naravni logaritem spremenljivke z
nadomesti z ustrezno pomozno spremen-
ljivko S: bilinedrna transformacija
ANG.: Tustin's method, bilinear
transformation

tvéganje razvijalca modéla -a -- -- s tveganje
v postopku modeliranja, da modeler zaradi
nepravilnega vrednotenja razvitemu modelu
ne zaupa in ga $e naprej neupravi¢eno modi-
ficira
ANG.: model-builder's risk

tvéganje uporabnika modéla -a -- --s
tveganje v postopku modeliranja, da
uporabnik neupravi¢eno uporabi model za
namen, za katerega ta ni bil razvit
ANG.: model-user’s risk



ucénje robota -a -- s dolo¢anje robotske
naloge, ki poteka direktno preko u¢ne
naprave ali indirektno s programiranjem
robota
ANG.: robot learning

ucénje s kazanjem -a -- -- s u¢enje robota
z uporabo enostavnega vmesnika ter
senzorjev za zaznavanje in interpretacijo
naloge v dejanskem ali navideznem okolju
pri avtomatskem tvorjenju sekvence ukazov
za vodenje robota
ANG.: teaching by showing

ucénje z ojacitvijo -a -- -- s » spodbujevano
ucénje

icna naprava -e -¢ 7 prenosna roéna naprava
s tipkami, stikali ali krmilnimi palicami,
ki omogoca razvoj programa za sprotno
dolocanje lege vrha robota
ANG.: teach pendant

uglasevanje regulatorja -a -- s » nastavljanje
reguldtorja
ukazna lista -e -e 7 » sezndm ukézov

ultrazvocni blizinski merilnik -ega -ega -am
blizinski merilnik, ki zazna prisotnost
predmeta na osnovi ¢asa med oddajo in
sprejemom ultrazvo¢nega signala, ki se
odbije od merjenca
ANG.: ultrasonic proximity sensor

ultrazvocni merilnik nivéja -ega -a --m
merilnik nivoja, ki nivo dolo¢i iz merjenja
¢asa med oddajo in sprejemom ultrazvoka,
ki se odbije na meji dveh medijev z razli¢no
gostoto
ANG.: ultrasonic level sensot, ultrasonic level
transmitter

ultrazvoéni merilnik pretoka -ega -a --m
merilnik pretoka, ki ga sestavljata dve

oddajno-sprejemni ultrazvo¢ni napravi, pod

kotom namesceni na cevi, tako da oddajata
in sprejemata signal druga od druge, pri

¢emer je na osnovi razlik v trajanju preleta v
smeri toka in v nasprotni smeri toka mogoce

dolo¢iti pretok medija
ANG.: transit-time ultrasonic flow meter

ultrazvocni merilnik razdalje -ega -a --m

merilnik razdalje, ki deluje na osnovi jakosti,

sprejemnega kota ali ¢asa preleta ultra-
zvocnega signala, ki se odbije od povrsine
merjenega objekta

ANG.: ultrasonic distance sensor
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upérjanje v ventilu

ultrazvoéni motor -ega -ja m elektromotor, ki
deluje na osnovi trenja med vibrirajo¢im
statorjem in rotorjem, pri ¢emer resonancne
ultrazvocne vibracije povzroca piezoelektri¢ni
kristal, kar glede na njegovo velikost omogoca
relativno velik navor, kompaktnost, tiho in
natan¢no delovanje, uporaben npr. za nastav-
ljanje ostrine v fotografskem objektivu
ANG.: ultrasonic motor, hypersonic motor,
silent wave motor

ultrazvocni sénzor -cga -ja m merilnik, ki
uporablja ultrazvoc¢ne signale za doloc¢anje
polozaja predmeta S: sénar
ANG.: ultrasonic sensor, sonar

umétna inteligénca -e -e; interdisciplinarna
veda, ki proucuje naprave, sposobne
posnemati clovekovo razmisljanje in
vkljucuje npr. sklepanje, planiranje, ucenje,
znanje, komuniciranje, percepcijo
ANG.: AL artificial intelligence

umétna misica -e -e 7 aktuator, ki posnema
obnasanje bioloske miSice, npr. pnevmati¢ni
aktuator, aktuator s kemijsko zmesjo, ki se
$iri in kr¢i pod vplivom elektri¢nega polja
ANG.: artificial muscle

umétna nevronska mréza - ¢ -e; struktura
za obdelavo informacij s topoloskimi znacil-
nostmi mreze, najpogosteje model za opiso-
vanje sistemov, ki je glede na smer pretoka
informacij ali optimizacijo parametrov lahko
vnaprej$nja, povratna ali samoorganizirana,
npr. ve¢nivojski perceptron, mreza radialnih
baznih funkcij, Kohonenova nevronska mreza,
Hopfieldova nevronska mreza, Gaussova
nevronska mreza S: nevrénska mréza
ANG.: ANN, artificial neural network, neural
network

univariabilni sistém -ega -am sistem, ki ima
en vhod in en izhod
ANG.: univariable system, SISO system,
single-input single-output system

univerzalni aproksimator -ega -ja m matema-
ti¢ni model, s katerim je mogoce z izbiro
osnovnih elementov poljubno natan¢no
opisati katero koli gladko funkcijo, pri U
¢emer se z ustreznim vecanjem kompleksno-
sti modela lahko vedno dosezZe Zelena na-
tan¢nost, npr. mehki model, umetna
nevronska mreza
ANG.: universal approximator

uparjanje v ventilu -a -- -- s pojav v ventilu,
pri katerem padec tlaka povzro¢i tlak,
katerega vrednost je manjsa od uparjalne,
zaradi ¢esar se pojavijo mehurcki, ki
zmanjsajo preto¢nost ventila
ANG.: valve flashing



uporabniski koordinatni sistém

V

uporabniski koordinatni sistém -cga -ega-am
» zunanji koordinatni sistém

uporovni listic -ega -a m merilnik mikrome-
trskega pomika, ki pomik dolo¢i na osnovi
spremembe upornosti kovinskega ali
polprevodniskega elementa v zi¢ni ali folijski
izvedbi, ki nastane zaradi raztezka ali skr¢ka
merjenca
ANG.: strain gage, strain gauge

uporovni merilnik mokrosti -ega -a --m
» updrovni merilnik vlaznosti (2)

uporovni merilnik nivdja -ega -a -- m merilnik
nivoja, pri katerem kapljevina potisne en
kovinski trak proti drugemu in ju stika, s
¢imer se upornost stika spreminja v odvi-
snosti od spreminjanja nivoja medija
ANG.: resistance level sensor, resistance-tape
level gauge, resistive level probe

uporovni merilnik temperatire -cga-a - m
merilnik temperature, ki temperaturo doloci
z meritvijo upornosti prevodnega materiala,
ki je naparjen ali navit na kerami¢no osnovo,
pri ¢emer je upornost odvisna od tempera-
ture merjenca
ANG.: RTD, resistance temperature detector,
resistance thermometer

uporovni merilnik tlaka -ega -a -- m merilnik
prehodnega pojava visokega tlaka, pri
katerem ima Zzica iz manganina v mehu,
napolnjenim s kerozinom, upornost, ki je
sorazmerna tlaku
ANG.: Bridgman gauge

uporovni merilnik vlaznosti -cga-a - m
1. merilnik vlaznosti plina, pri katerem
higroskopsko sredico, ki jo sestavljajo
tanke paralelno lezece kapilare, oklepata
porozni kovinski elektrodi, pri ¢emer je
iz upornosti merilnika mogoce dolo¢iti
vlaznost plina
ANG.: resistive humidity sensor
2. merilnik vlaznosti trdne snovi, ki vlaznost
doloci z meritvijo njene elektri¢ne upornosti
S: up6rovni merilnik mokrosti
ANG.: resistive moisture sensor

upravljanje -as » védenje (1, 2)

uresnicljivost -i7 lastnost projekta, da so
izpolnjeni pogoji za njegovo izvedbo, npr.
upostevanje finan¢nih omejitev, varnostnih
predpisov, ekoloskih zahtev, stopnje tehnolo-
$ke razvitosti
ANG.: realizability

usmeérnik -am element izvrinega sistema,
ki pretvori izmeni¢no mo¢ v enosmerno
S: konvérter
ANG.: AC/DC converter
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uspésnost -z lastnost modela, da so zakljucki,
dobljeni iz njegovih odzivov, uporabni
ANG.: fruitfulness

ustaljéno stanje -cga -as stanje sistema po
tem, ko prehodni pojav izzveni S: stacio-
ndrno stanje
ANG.: steady state

utéz -z » utezitveni faktor

utezitvena fiinkeija -¢ -e z 1. funkcija, ki
doloca stopnjo vpliva elementa v mnozici
na kon¢ni rezultat, npr. v kriterijski funkciji,
konvolucijskem integralu S: utézna funkcija,
utéznostna finkcija
ANG.: weight function, weighting function
2. funkcija, s katero se modelira odziv dina-
mic¢nega sistema na enotski impulz
ANG.: weight function, weighting function

utezitveni faktor -ega -jam konstantna
vrednost utezitvene funkcije S: utéz
ANG.: weight, weighting factor

utézna funkcija -e -e 7 » utezitvena fankcija

utéznostna fiinkcija -e -e z » utezitvena
funkcija

vakuumska érpalka -¢ -¢ ;7 ¢érpalka za znize-
vanje tlaka plina v vakuumski komori, npr.
osna batna ¢rpalka, turbomolekularna
¢rpalka, ionska ¢rpalka
ANG.: vacuum pump

vakuumsko prijemalo -ega -as pnevmati¢na
naprava, ki omogoca prijemanje predmetov
s podtlakom
ANG.: vacuum gripper

validacija - 7 » vrednotenje
valjni robot -ega -am robot z dvema translacij-
skima in eno rotacijsko prostostno stopnjo,

katerega delovni prostor ima obliko valja
ANG.: cylindrical robot

varianca -e z mera za odmik vrednosti
naklju¢ne spremenljivke od njene srednje
vrednosti S: disperzija, razprsitev, raztros
ANG.: variance



varnostni ventil -ega -am ventil, obi¢ajno
protiuteZen z utezjo, vzmetjo ali na
hidravli¢ni nacin, ki preprecuje narascanje
tlaka v sistemu ¢ez predpisani maksimalni
obratovalni tlak
ANG.: safety valve, relief valve

vecagéntni sistém -ega -a m sistem vec avto-
nomnih ali delno avtonomnih agentov z
mehanizmi za koordinacijo delovanja, za
komuniciranje med agenti in za interakcijo z
okolico, pri ¢emer lahko relativno enostavni
agenti izvedejo kompleksne naloge, npr.
robotski nogomet, komunikacijski ve¢agen-
tni sistem, racunalniske igre
ANG.: multi-agent system

veckoracna integracijska metoda ¢ -¢
-6z numeric¢na integracijska metoda, pri
kateri se vrednost v prihodnjem ra¢unskem
intervalu oceni iz vrednosti ve¢ predhodnih
rac¢unskih intervalov, kar poveca uc¢inko-
vitost izracunov, npr. trapezoidno pravilo,
metoda Adams-Bashforth, metoda Adams-
-Moulton
ANG.: multi-step integration method

vecmodélna mréza -e -ez» mréza lokdlnih
modélov

vecmodeélni sistém -ega -am » mréza lokalnih
modélov

vécénivojski perceptron -ega -am vnaprej$nja
umetna nevronska mreza, ki je sestavljena iz
ve¢ med seboj povezanih perceptronov
ANG.: multilayer perceptron

véépolozajni regulator -cga -ja m regulator,
pri katerem je zaloga vrednosti izhodnega
signala nabor diskretnih vrednosti, npr.
dvopolozajni regulator, tropolozajni
regulator S: nézvézni regulator, preklépni
regulator, stopenjski regulator
ANG.: multi-level controller, multi-step
controller

véépolozajno védenje -ega -a s vodenje, pri
katerem je zaloga vrednosti regulirnega
signala nabor diskretnih vrednosti, npr.
dvopolozajno vodenje, tropolozajno vodenje
S: nézvézno védenje (2), stopenjsko vodenje
ANG.: multi-level control, multi-step control

vecpisina roka -e -e z robotsko prijemalo z
vec kot tremi prsti, ki so sposobni opravljati
kompleksne gibe, podobne gibom s ¢lovesko
roko
ANG.: multifingered hand

vecrohotski sistém -ega -a m sistem, sestavljen
iz ve¢ robotov, ki sodelujejo pri izvajanju
naloge
ANG.: multi-robot system
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ventilska karakteristika

vecstopenjski ojacevalnik -cga -am

moc¢nostni ojacevalnik, ki je sestavljen iz
dveh ali ve¢ istovrstnih ali raznovrstnih
ojacevalnikov, zaradi Cesar so lastnosti
sklopa izbolj$ane

ANG.: multi-stage amplifier

Véja -e7 1. element diagrama poteka signalov,

ki predstavlja utezeno in usmerjeno
povezavo med vhodno spremenljivko kot
vzrokom in izhodno spremenljivko kot
posledico, katerega simbol je ¢rta s pusc¢ico
ANG.: branch

2. del DLK-ja, ki prikazuje vse mogoce
poloZaje posameznega zaprtozancnega
pola sistema pri spreminjanju ustreznega
parametra S: segmeént (2)

ANG.: branch, separate locus

véktor izhodov -ja -- m vektor, sestavljen iz

vseh izhodov sistema, ki se v primeru enega
izhoda poenostavi v skalar S: izhddni véktor (2)
ANG.: vector of outputs, output vector

véktor stanj -ja -- m vektor, sestavljen iz vseh

spremenljivk stanj
ANG.: state vector

véktor vhodov -ja -- m vektor, sestavljen iz vseh

vhodov sistema, ki se v primeru enega vhoda
poenostavi v skalar S: vhodni véktor (2)

ANG.: vector of inputs, vector of control
inputs, input vector, control vector

véliki sistém -ega -a m kompleksen sistem, ki

ga je mogoce razstaviti ali razdeliti na vecje
Stevilo manj kompleksnih podsistemov
ANG.: large-scale system

ventil -am element izvrénega sistema, pri

katerem vhodni signal vpliva na vodeni
objekt, pri ¢emer je lahko element procesni,
namenjen spreminjanju pretoka kapljevine
ali plina, npr. regulacijski ventil, zaporni
ventil, varnostni ventil, ali elektri¢ni,
namenjen spreminjanju elektri¢nega toka ali
modi, npr. tiristor, triak, variak, reostat
ANG.: valve

ventilator -jam ¢rpalka, ki se najveckrat

uporablja za transport zraka v prostor ali iz
prostora, npr. radialni ventilator, propelerski
ventilator

ANG.: fan, ventilator V

ventil s Cépom -a -- -- m regulacijski ventil, pri

katerem je premicni del ventila v obliki ¢epa,
ki je lahko npr. poln, nasekan, kegljast
ANG.: globe valve

ventilska karakteristika -e -e 7 grafi¢ni prikaz

zveze med odprtostjo ventila, ki jo dolo¢a
odstotni hod vodila ventila, in odstotkom
prostorninskega pretoka pri konstantnem



ventilski aktuator

padcu tlaka na ventilu, npr. zaporna
ventilska karakteristika, linearna ventilska
karakteristika, enakoprocentna ventilska
karakteristika S: inheréntna preto¢na karak-
teristika, osnovna preto¢na karakteristika
ANG.: inherent valve characteristic

ventilski aktuator -ega -ja m pogon ventila,
prilagojen ventilu in regulirnemu signalu,
npr. pnevmati¢ni membranski aktuator,
hidravli¢ni batni aktuator, pnevmati¢ni batni
aktuator, elektromotorni aktuator
ANG.: valve actuator

ventilski pozicionér -ega -jam pomozni
regulator, ki omogoca natan¢no doseganje
polozaja vodila ventila, dolo¢enega z
zunanjim regulirnim signalom S: postavni
regulator, regulator polozaja ventila
ANG.: valve positioner

ventil z vrati -a - -- m ventil s premi¢nim
delom v obliki drsnih vrat, pogosto upora-
bljan kot zaporni ventil
ANG.: gate valve, sluice valve

ventil z vriljivim éépom -a -- -- -- m » stéz&asti
ventil

Ventirijeva cév -e ceviz tla¢ni merilnik
pretoka, pri katerem ima zozitev cevi zvezno
oblikovan prehod z ve¢jega na manjsi in
ponovno na vedji premer cevi tako, da
ustvarja minimalni upor v pretoku in ne
povzroca nastajanja vrtincev ter kopicenja
delcev
ANG.: Venturi tube

verbalni modél -ega -a m abstraktni simbo-
li¢éni nematemati¢ni model v obliki opisa
sistemov in dogajanj, iz katerih je najveckrat
tezko izlu§¢iti enoumno in natan¢no infor-
macijo
ANG.: verbal model, linguistic model
verifikdcija - 7 preverjanje, ali model deluje
v skladu s predhodnimi zahtevami, pri
¢emer se model ne primerja z modeliranim
sistemom
ANG.: verification

verjétnostna porazdelitev -¢ -tve  » porazde-
litvena fankcija

vgnézdena metoda -¢ -e s metoda za
izpeljavo simulacijske sheme modela, ki
vsebuje odvode vhodnih spremenljivk,
pri kateri je s preureditvijo in vpeljavo
pomoznih spremenljivk mogoce dobiti
vgnezdeno obliko diferencialne enacbe, kar
vodi do specifi¢ne strukture simulacijske
sheme, pogosto uporabljene za simulacijo
prenosnih funkcij
ANG.: nested-form method
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vgradni sistém -ega -a m miniaturni ra¢unalnigki
sistem za izvedbo razli¢nih funkcij, ki vplivajo
na delovanje sistema, v katerega je vgrajen, pri
¢emer pogosto omogoca delovanje v realnem
¢asu, npr. mikrokrmilnik, digitalni signalni
procesor S: vgrajéni sistém
ANG.: embedded system

vgrajéni sistém -ega -am » vgradni sistém

vhodna matrika -¢ -¢ 7 matrika v vektorsko-
-matri¢nem zapisu linearnih enacb stanj, ki
podaja povezave vhodov sistema s spremen-
ljivkami stanj, pri ¢emer se v primeru enega
vhoda poenostavi v vektor S: regulacijska
matrika, vzbujevélna matrika
ANG.: input matrix, control matrix

vhodna obcutljivostna finkcija -¢ ¢ e
prenosna funkcija zaprtozan¢nega sistema
med motnjo na vhodu v proces in regulirano
veli¢ino, ki se uporablja za analizo odpravlja-
nja uc¢inka motenj na vhodu v proces
ANG.: load-disturbance sensitivity function,
input sensitivity function

vhodna veli¢ina -¢ ¢z veli¢ina na vhodu v
sistem, ki vpliva na njegovo delovanje
ANG.: input variable

vhodni pogrések -ega -3ka m razlika med
vhodom procesa in izhodom inverznega
modela, pri ¢emer je vhod inverznega
modela enak izhodu obravnavanega procesa
S: pogrések vhodnega signala
ANG.: input error

vhodni signal -ega -am signal na vhodu v
sistem
ANG.: input signal

vhodni véktor -ega -jam 1. vektor v vektorsko-
-matri¢nem zapisu linearnih enacb stanj, ki
podaja povezave vhoda v sistem s spremen-
ljivkami stanj
ANG.: input vector, control vector
2.» véktor vhodov

vhédno-izhddna matrika -¢ -¢ z» diréktna
matrika
vhdédno-izhddna ob¢utljivost -¢ -i; razmerje
med spremembo izhodne velicine, ki je
posledica spremembe vhodne veli¢ine, in
spremembo vhodne veli¢ine
ANG.: input-output sensitivity
vhodno-izhodna stabilnost -e -i2 lastnost
sistema, da se na vsak omejen vhodni signal
odzove z omejenim izhodnim signalom
ANG.: input-output stability, BIBO stability,
bounded-input bounded-output stability
vhédno-izhédni pogrések -ega -3kam
» posploseni pogrések



vibracijska sonda -¢ -¢ 7 merilnik nivoja
sipkih materialov, pri katerem piezoelek-
tri¢ni kristal vzbudi vibracije palicice, ki jih
dotik z medijem dusi, pri ¢emer merilnik
lahko deluje kot nivojsko stikalo, mogoce pa
ga je tudi dvigati in spuscati, kar omogoca
posamezne meritve nivoja
ANG.: vibrating point-level sensor, vibrating-
rod level probe, vibrating-rod level switch,
vibratory level sensor

vibracijski viskoziméter -ega -tra m visko-
zimeter, ki viskoznost dolo¢i iz dusenja
mehanskih vibracij sonde, pri ¢emer lahko
meri mo¢, potrebno za vzdrzevanje vibracij
konstantne amplitude, ali frekvenco, pri
kateri je dosezena ustrezna fazna razlika
med vzbujanjem in dejanskim gibanjem
vibracijske sonde
ANG.: vibrational viscometer

vijacni komprésor -ega -ja m kompresor, ki
stisnjen zrak zagotavlja z vrtenjem vija¢nega
mehanizma
ANG.: TOtAry screw compressor

vijacéni premik -ega -am premik, ki ga lahko
opisemo z rotacijo in translacijo okrog iste
osi
ANG.: screw displacement

vijak -amv robotiki geometrijski opis orientacije
predmeta
ANG.: ScTew

vijolicasti S0m -ega -am barvni Sum, pri
katerem je moc¢nostni spekter premo soraz-
meren kvadratu frekvence
ANG.: violet noise

vir energije -a -- m naprava ali sistem, ki
hrani, dovaja ali pretvarja energijo, s katero
mocnostni ojacevalnik zagotovi mo¢,
potrebno za delovanje izvr$nega sistema,
npr. baterija, akumulator, gorivna celica,
bencinski generator, dizelski generator, elek-
tri¢no omrezje, kompresor, ¢rpalka
ANG.: power supply, power source, energy
source

viskoziméter -tram naprava za merjenje
notranjega trenja kapljevin in plinov,
ki zavira nemoteno pretakanje medija
ob trdnih povrs$inah, npr. kapljevinski
kapilarni viskozimeter, plinski kapilarni
viskozimeter, Sayboltov viskozimeter,
vibracijski viskozimeter, rotacijski
viskozimeter, viskozimeter s padajoco
kroglo

ANG.: Viscometer, viscosimeter
viskoziméter s koncéntriénimi valji -tra

-~ -- -~ m rotacijski viskozimeter za merjenje

viskoznosti plina, ki se mu povrsina stika z

97

vmésnik |EEE-488

merjenim medijem poveca s koncentri¢nimi
cilindri na valju in vretenu
ANG.: concentric-cylinder viscometer

viskoziméter s padajocim batom -tra - -- - m
viskozimeter, pri katerem je hitrost padanja
bata v kapljevini sorazmerna viskoznosti, pri
cemer bat zaradi lastne teze izriva kapljevino
iz ohisja
ANG.: falling-piston viscometer, Norcross
viscometer

viskoziméter s padajoco kraglo -tra -- -- --m
viskozimeter, pri katerem se viskoznost
kapljevine dolod¢i iz hitrosti padanja krogle v
kapljevini
ANG.: falling-sphere viscometer
viskoziméter z vriljivim valjem -tra - -- --m
» rotacijski viskoziméter

vitka proizvadnja -e -e 7 proizvodnja, pri
kateri je zagotovljena dobava Zelenih mate-
rialov ali izdelkov na pravo mesto, v pravem
¢asu in koli¢ini, kar omogoca optimalen
potek dela pri minimalnih odpadkih in
minimalnem skladi$¢enju, pri ¢emer se
ohranjata fleksibilnost proizvodnje in
vrednost proizvodov z najmanj vloZenega
dela
ANG.: lean manufacturing, lean production

viagomer -am» merilnik vlaZnosti

viak impilzov -a -- m signal, sestavljen iz ve¢
medsebojno zamaknjenih impulzov, ki
imajo enako amplitudo in navadno trajajo
enako dolgo
ANG.: pulse train

vmeésnik -am naprava, ki povezuje dva sicer
nezdruzljiva sistema ali dela sistema in
omogoca njuno medsebojno delovanje
ANG.: interface

vmésnik clévek-strdj -a -- m 1. naprava
ali programski vmesnik za dvosmerno
izmenjavo informacij med operaterjem
in sistemom vodenyja, ki prikazuje stanje
in omogoca posege v delovanje sistema
vodenja, npr. operaterski panel, hapti¢ni
vmesnik, sinopti¢na plos¢a, komandni pult,
zaslon na dotik S: vmésnik HMI
ANG.: HMI, human-machine interface,
MMI, man-machine interface
2. povezava med robotom in operaterjem
preko u¢ne naprave ali osebnega ra¢unalnika
ANG.: HMI, human-machine interface,
MMI, man-machine interface

vmeésnik HMI -a -- [haemi] m » vmésnik
clovek-stroj (1)

vmeésnik IEEE-488 -a - [4j tripl { $tiri 6sem
6sem] m digitalni paralelni komunikacijski



vmésnik RS-232

vmesnik za prenos podatkov med racunal-
nikom in ustreznimi instrumenti ali perifer-
nimi napravami S: IEC-vodilo

ANG.: IEEE-488 interface, GPIB, general-
purpose interface bus

vimeésnik RS-232 -a - [erés dvé tri dvé] m
vmesnik za izmenjavo serijskih binarnih
podatkov med dvema napravama
ANG.: RS-232 interface

vmesnik za izmenjavo serijskih binarnih
podatkov med ve¢ napravami na skupnem
vodilu

ANG.: RS-485 interface

vnapréjSnja nevronska mréza ¢ ¢ ¢
umetna nevronska mreza, pri kateri so
elementi povezani nivojsko in podatki
po njej potujejo izklju¢no od vhoda proti
izhodu, npr. ve¢nivojski perceptron
ANG.: feedforward neural network

vodenje -as 1. vplivanje na delovanje sistema
z izbranimi ukrepi z namenom doseganja
zastavljenega cilja, npr. s spreminjanjem
veli¢in, dolo¢anjem vrstnega reda operacij
S: kontrdla (2), upravljanje
ANG.: control
2. pretvarjanje informacije o vodenem
procesu in njegovem okolju v odlocitve
in ukrepe, ki ob upostevanju kriterijev in
omejitev zagotavljajo doseganje zastavlje-
nega cilja S: kontréla (2), upravljanje
ANG.: control

vadenje polozaja -a - s vodenje glede na refe-
ren¢ni signal, ki predstavlja Zeleni polozaj
vrha robota
ANG.: position control

vodenje sile -a -- s vodenje glede na referen¢ni
signal, ki predstavlja Zeleno silo vrha robota
ANG.: force control

vodenje s pomiénim horizéntom -a -- -- --s
» prediktivno vodenje
vodenje s strdjnim vidom -a -- -- -- s vodenje

polozaja objekta ali sistema z uporabo
slikovnih povratnih informacij
ANG.: visual servoing

vodenje s td¢ke na tocko -a - - -- s
vodenje robota tako, da se giblje z ene
pozicije na drugo, pri ¢emer pot doloci
robotski sistem vodenja
ANG.: point-to-point control

vodenje viha robéta -a -- -- s vodenje posa-
meznih osi robota, ki omogoca gibanje
vrha robota po vnaprej doloceni trajektoriji,
izrazeni v zunanjem koordinatnem sistemu
ANG.: end-point control
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vodenje z drsé¢im horizontom -a -- - -5
» prediktivno védenje
vodenje z invérznim modélom -a -- - -

vodenje, pri katerem se inverzni model
uporablja za dolo¢itev krmilnega signala,
tako da je na njegov vhod prikljucen refe-
ren¢ni signal, izhod pa je krmilni signal
ANG.: inverse-model-based control

vdédenje z izra¢unanim navérom -a -- -- --s
vodenje robota z inverznim dinami¢nim
modelom, izrazeno s spremenljivkami
sklepov
ANG.: computed torque control

vodenje z izraclinanim pospéskom -a -- --
-- s vodenje robota z inverznim dinami¢nim
modelom, izrazeno v zunanjem koordina-
tnem sistemu
ANG.: resolved acceleration control

vodenje z nétranjim modélom -a - -- --s
vodenje, pri katerem regulator pri dolo¢anju
regulirnega signala uporablja implicitno
ali eksplicitno vsebovani model vodenega
procesa
ANG.: internal-model control

vodilo ventila -a -- s del ventila, ki povezuje
ventilski aktuator in premi¢ni del ventila
ANG.: valve spindle, valve stem

vodljivost -7 lastnost sistema, da je mogoce z
ustreznim vhodnim signalom v omejenem
¢asu poljubno zacetno stanje sistema spre-
meniti v poljubno kon¢no stanje S: dose-
gljivost
ANG.: controllability, reachability, state
controllability

vodljivostna kanonicna oblika -¢ e ¢
kanoni¢na oblika zapisa linearnega modela
v prostoru stanj, dobljena npr. s pretvorbo
prenosne funkcije sistema v simulacijsko
shemo z vgnezdeno metodo, ki zagotavlja,
da je obravnavani sistem vodljiv, pri cemer
sta iz zapisa neposredno razvidna karak-
teristi¢ni polinom in prenosna funkcija
univariabilnega sistema, pri multivariabilnih
sistemih pa je zapis sestavljen iz podblokov v
Frobeniusovi kanoni¢ni obliki
ANG.: controllable canonical form, control
canonical form, controller canonical form

voljnost -i7 lastnost robota, ki v sklepih,
prenosnih sistemih ali segmentih povzroca
nezelen odklon obremenjenega vrha robota
ANG.: flexibility

vozlisce -as 1. ravnotezna tocka dinami¢nega
sistema drugega reda v fazni ravnini, ki je
izvor ali ponor trajektorij kakr$nekoli oblike
ANG.: node



2. element diagrama poteka signalov,
ki predstavlja spremenljivko problema,
oznacen s krozcem

ANG.: node

vpadni kot -ega -am kot, pod katerim se veja
DLK-ja koncuje v konjugirano kompleksni
nicli odprtozancnega sistema, pri ¢emer velja,
da je DLK simetri¢en na realno os s-ravnine
ANG.: arrival angle

vpenjalna naprava -¢ -¢ ;7 naprava, ki trdno
omejuje sestavni del ter doloc¢a njegovo lego
ANG.: fixture

vrednotenje -as postopek, s katerim se preverja,
ali se model obnasa zadovoljivo podobno
modeliranemu sistemu S: validacija
ANG.: validation

vredndtenje koncéptov -a -- s postopek, pri
katerem se z racionalisti¢nim pristopom
preverja osnovne predpostavke, na katerih je
bil model zgrajen, z empiri¢nim pristopom
pa se zbira podatke v podporo uporabljenim
zakonom
ANG.: validity of concepts

vredndtenje metodologij -a -- s postopek,
s katerim se preverja upravic¢enost upora-
bljenih metodologij, npr. upravicenost
linearne obravnave sistema, upravi¢enost
predstavitve zveznega sistema z diskretnim
ekvivalentom
ANG.: validity of methodology

vrednétenje obnasanja -a -- s postopek, s
katerim se preverja podobnost dinamike
sistema in modela pri enakih pogojih
vzbujanja
ANG.: behavioural validity

vrednotenje podatkov -a -- s postopek, s
katerim se ugotavlja kakovost podatkov, npr.
ugotavljanje napak pri od¢itavanju in kali-
braciji merilnikov
ANG.: validity of data

vrednétenje rezultatov -a -- s postopek, s
katerim se kvantitativno doloca prileganje
odziva modela merjenim podatkom ali
zeleni krivulji, npr. analiza variance, spek-
tralna analiza, faktorska analiza
ANG.: validity of results

vrednétenje zakljuckov -a -- s postopek, s
katerim ve¢ sodelujocih v procesu modeli-
ranja ugotavlja, ali so zakljucki, dobljeni na
osnovi modela, pravi
ANG.: validity of inference

vih rohota -a -- m 1. del robota, ki omogoca
namestitev prijemala ali drugega orodja, npr.
pistole za barvanje ali varjenje
ANG.: end-effector
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vzorceni diskrétni signal

2. konec kinematicne verige, ki je nasproti
osnovi
ANG.: end-effector

vista sistéma -¢ -- 7 lastnost dinami¢nega
sistema, dolocena s $tevilom polov prenosne
funkcije v koordinatnem izhodi$¢u s-ravnine
ANG.: system type

vistni algoritem -ega -tma m algoritem, ki
razvrsti bloke simulacijske sheme tako, da
se vhod v dolocen blok izracuna prej, kot
se re$i enacba za opis izhoda tega bloka, kar
omogoci pravilno delovanje simulacije
ANG.: sorting algorithm

vriilna hitrost - -iz» kétna hitrést

vrtincéni merilnik pretdéka -ega -a -- m merilnik
pretoka, pri katerem majhna ovira v cevi
v mediju povzroca vrtince, pri cemer je
merjena frekvenca pojavljanja vrtincev
sorazmerna pretoku
ANG.: vortex meter

vrtljivi potenciométer -ega -tra m uporovni
merilnik zasuka, pri katerem merjenec
obraca drsnik delilnika napetosti, tako da
se iz njegove nazivne napetosti in kota ter
merjene napetosti izra¢una zasuk S: rotacij-
ski potenciométer
ANG.: rotary potentiometer

vsiljeni odziv -ega -am odziv sistema na
zunanje vzbujanje, pri cemer so zacetni
pogoji enaki 0
ANG.: forced response
vsiljeno uéénje -ega -as » spodbujevano uéénje
vzbujevalna matrika -¢ - z» vhédna matrika
vzhujevalna veli€ina -e -¢ 7 veli¢ina, ki
povzroci spremembo obnasanja dinamic-

nega sistema
ANG.: actuating variable

vzbujevalnik -am» aktudtor (1,2)

vzgonski merilnik nivéja -ega -a -- m merilnik
nivoja, ki nivo dolo¢i z merjenjem sile vzgona
na plovec, ki ga v medij potiska vzmet
ANG.: displacer, displacer transmitter

vzmeét -1z v modeliranju idealizirani linearni
element translacijskega mehanskega sistema
s koncentriranimi parametri, ki shranjuje
potencialno energijo, ne vnasa dusenja in
ima lastnost elasti¢nosti
ANG.: spring

vzérceni diskrétni signal -ega -ega -a
m diskretni signal, ki je pretvorjen iz
zveznega signala z merjenjem v diskretnih
zaporednih trenutkih, pri ¢emer lahko
njegova amplituda zavzame vrednost iz
zveznega intervala mogocih vrednosti in

V



vzoréeni signal

je v trenutku vzorcenja enaka amplitudi
zveznega signala S: vzdréeni signal (2)
ANG.: sampled signal

vzorceni signal -ega -am 1. Easovno zvezni
signal, sestavljen iz vlaka impulzov,
pri katerem je informacija o amplitudi
izvornega signala predstavljena z amplitudo
ali s plos¢ino impulzov
ANG.: sampled signal
2.» vzoérceni diskrétni signal

vzorcenje -as postopek zajemanja zveznega
signala v diskretnih trenutkih, katerega
rezultat je vzoréeni signal, dolo¢en samo v
teh trenutkih, ki se uporablja npr. v sistemih
digitalnega vodenja
ANG.: sampling

vzorcevalnik -am naprava, ki z vzoréenjem
pretvarja zvezne signale v diskretne
ANG.: sampler, sampling element

vzorec -rcam vrednost vzoréenega signala v
trenutku vzorcenja S: odtipek
ANG.: sample

vzpodbujevalno uéénje -ega -as » spodbuje-
vano ucénje

vzporédna kompenzacija -e -e ; kompen-
zacija, pri kateri je kompenzator v
povratni zvezi pomozne regulacijske zanke
S: povratnozancéna kompenzacija
ANG.: feedback compensation, parallel
compensation

vzporédna pot -¢ potiz dodatna pot, katere
zaletek, konec in smer so enaki zacetku,
koncu in smeri direktne poti
ANG.: parallel channel, parallel path

vzporedna razclenitev prendsne fiinkcije
-6 -ve -- -- 2 metoda za izpeljavo simulacij-
ske sheme modela, podanega s prenosno
funkcijo, ki se razstavi na vsoto preprostejsih
prenosnih funkcij prvega reda v primeru
realnih polov in drugega reda v primeru
konjugirano kompleksnih polov
ANG.: transfer-function parallel decomposition

vzporédni modél -ega -am» modél z izhédnim
pogréskom

vzporédno-zaporédni modél -ega -am
» modél s posplosenim pogréskom

vzrocni zadrzevalnik prvega réda -ega
-a -- -- m v obdelavi signalov » v obdelavi signalov
zakasnjéni zadrzevalnik pfvega réda

vzrocnost -i7 funkcijska ali stohasti¢na
odvisnost, pri kateri potek ene spremenljivke
vodi neposredno do poteka druge spremen-

ljivke S: kavzalnost
ANG.: causality
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vztrajnik -am idealizirani element rotacijskega
mehanskega sistema s koncentriranimi
parametri, ki shranjuje energijo in ima
lastnost vztrajnosti, pri ¢emer telo rotira
okrog osi skozi njegovo tezis¢e
ANG.: flywheel

vztrajnost -i;lastnost telesa, da se upira
spremembi hitrosti, znac¢ilna npr. za maso in
vztrajnik
ANG.: inertia

vzvojna vzmeét -e -(7 » torzijska vzmét

vzvratno uéénje -ega -as deterministi¢na
optimizacijska metoda, ki za optimizacijo
parametrov umetnih nevronskih mrez
uporablja gradient kriterijske funkcije
S: pravilo vzvratnega $irjenja napdke
ANG.: backpropagation training,
backpropagation rule

Ward Leonardova griipa -- -¢ -e [vard léonar-
dova] 7» pogon Ward Leonarda

Whittaker-Shannonova interpolacijska
formula ¢ -e -e [viteker-§énonova) 7
formula za idealno rekonstrukcijo zveznega
frekvencno omejenega signala iz njegovih
vzorcev
ANG.: Whittaker-Shannon interpolation
formula

Wienerjev filter -cga -tra [vinerjev] m filter, s
katerim se iz meritev vhodnega in izhodnega
signala ocenjuje obnasanje obravnavanega
procesa z linearnim, ¢asovno nespremen-
ljivim filtriranjem njegovega signala, ki
vsebuje Sum, pri ¢emer filter zmanj$uje Sum
glede na primerjavo z ocenjenim signalom,
ki ne vsebuje suma
ANG.: Wiener filter

Wienerjev modél -ega -a [vinerjev] m
nelinearni model, pri katerem je izhod
dinamic¢nega linearnega podmodela
vezan na vhod stati¢nega nelinearnega
podmodela
ANG.: Wiener model



zadrzevalnik nictega réda -a -- -- m element,
ki pretvarja diskretni signal v zveznega z
zadrzevanjem konstantne vrednosti vzorce-
nega signala v vsakem trenutku vzoréenja do
naslednjega trenutka vzorcenja
ANG.: zero-order hold

zadrzevalnik pirvega réda -a -- -- mv obdelavi
signalov element, ki pretvarja diskretni
signal v zveznega z linearno interpolacijo
vzoréenega signala med dvema trenutkoma
vzorcenja, pri cemer je pretvorba zaradi
potrebe po poznavanju vrednosti vzorca v
prihodnosti nevzro¢na
ANG.: first-order hold

zadrzevalno delovanje -ega -as nain
delovanja regulatorja, pri katerem se
trenutna vrednost regulirnega signala
ohrani do nove izra¢unane vrednosti
regulirnega signala, lahko tudi skozi ve¢
korakov vzorcenja, npr. pri ra¢unsko
zahtevnih algoritmih vodenja
ANG.: holding action

zagotavljanje kakévosti -a -- s aktivni pristop
k preprecevanju vzrokov za neustrezno
kakovost izdelkov ali storitev, ki temelji na
rezultatih diagnostike napak
ANG.: QA, quality assurance

zagozditev -tve 7 1. v robotiki mirovanje
predmeta v nezeleni orientaciji med dvema
prstoma
ANG.: wedging
2. v robotiki zaustavitev ¢epa pri potiskanju v
odprtino
ANG.: wedging

zakasnilna kompenzacija -¢ -e s kompen-
zacija, ki zagotovi fazno zaostajanje v
odprtozanénem frekven¢nem odzivu, kar
navadno zmanjSuje pogresek v ustaljenem
stanju in slabi visoke frekvence, pri cemer
ima majhen vpliv na prehodni pojav
ANG.: lag compensation

zakasnilni kompenzator -ega -ja m kompenza-
tor, ki vnasa fazno zaostajanje v odprtozan¢ni
frekven¢ni odziv in je navadno nacrtovan
tako, da zmanj$uje pogresek v ustaljenem
stanju in slabi visoke frekvence, pri ¢emer ima
majhen vpliv na prehodni pojav
ANG.: lag compensator

zakasnjéni zadrzevalnik pivega réda -ega
-a -- --mv obdelavi signalov zadrzevalnik prvega
reda, ki pretvori diskretni signal v zveznega
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zaporédna razclenitev prendsne flnkcije

z zakasnitvijo enega intervala vzorcenja,
zaradi Cesar je pretvorba vzrocna S: v obdelavi
signalov vzrééni zadrzevalnik pfvega réda
ANG.: delayed first-order hold, causal first-
order hold

zakon natovarjanja -6na -- m » zdkon super-
pozicije

zakon o ohranitvi energije -ona -- -- --m
ravnotezni zakon, po katerem je v shranje-
valniku energije ¢asovni odvod shranjene
energije enak razliki med vsoto tokov vsto-
pajoce energije in vsoto tokov izstopajoce
energije
ANG.: energy balance

zakon o ohranitvi gibalne koli€ine -6na
-- -- -- -- m ravnotezni zakon, po katerem se
v zaprtem sistemu, na katerega ne vplivajo
zunanje sile, ohrani skupna gibalna ali
vrtilna koli¢ina, ki je vsota delnih koli¢in
ANG.: momentum balance

zakon o ohranitvi mase -6na -- -- -- m ravno-
tezni zakon, po katerem je ¢asovni odvod
shranjene mase enak razliki med vsoto
masnih tokov na vhodu in vsoto masnih
tokov na izhodu shranjevalnika mase
ANG.: mass balance, material balance

zakon superpozicije -6na -- m lastnost
linearnega sistema, da je izhod, ki je
posledica ve¢ vhodov, enak vsoti izhodov,
ki so posledica posameznih vhodov
S: zakon natovarjanja
ANG.: superposition theorem, superposition
principle, superposition property

zanesljivost -i7 verjetnost, da sistem, naprava
ali njen sestavni del v predpisanih okoli-
$¢inah in v dolo¢enem ¢asovnem obdobju
deluje brezhibno
ANG.: reliability

zanka -e; zakljucena pot materije, energije ali
informacije
ANG.: loop

zapis v prostoru stanj -a -- -- -- m matema-
ti¢ni model sistema, ki povezuje spremen-
ljivke stanj z vhodi in izhodi sistema
ANG.: state-space representation, time-
domain approach

zaporédna kompenzacija -e -¢ ; kompenza-
cija, pri kateri je kompenzator s procesom
povezan zaporedno
ANG.: series compensation

zaporédna razclenitev prendsne fiinkcije Z
-¢ -tve -- -- 2 metoda za izpeljavo simulacij-
ske sheme modela, podanega s prenosno
funkcijo, ki se razstavi na zmnozek prepro-
stej$ih prenosnih funkcij prvega reda v



zaporédno-vzporédni modél

primeru realnih polov in drugega reda v
primeru konjugirano kompleksnih polov
ANG.: transfer-function serial decomposition

zaporédno-vzporédni modél -ega -am
» modél s posplosenim pogréskom

zaporna ventilska karakteristika ¢ -e
-7 ventilska karakteristika, pri kateri od
zaprtosti do popolne odprtosti ventila pride
Ze po priblizno Cetrtini hoda ventila
ANG.: quick-opening valve characteristic

zaporni ventil -ega -a m ventil, ki lahko samo
popolnoma odpre ali zapre cev in tako lo¢i
del procesa od ostalega dela procesa
ANG.: on-off valve

zapitozanéna prendsna fiinkcija ¢ ¢ ¢
razmerje med transformiranko reguliranega
signala in transformiranko reference, ki ga
doloca kvocient prenosne funkcije direktne poti
ter vsote 1 in odprtozancne prenosne funkcije
ANG.: closed-loop transfer function

zaprtozanéni odziv -ega -am ¢asovni ali
frekven¢ni odziv zaprtozan¢nega sistema
ANG.: closed-loop response

zaprtozancni sistém -ega -a m sistem, ki je
sestavljen iz direktne poti in povratne zveze
S: regulacijski krog
ANG.: closed-loop system

zapitozanéno vodenje -ega -a s » reguldcija

zasledovalec zvézd -lca -- m » sledilnik zvézd

zastk -am 1. premik telesa za dologen kot pri
vrtenju okoli nepremicne osi S: kétni premik
ANG.: angular displacement, circular motion,
rotary movement
2. v robotiki mnozica treh ekvivalentnih
translacijskih in treh kotnih hitrosti vzdolz
oziroma okoli premice
ANG.: twist

zasun -am konéni izvréni ¢len v cevi ali
kanalu, pri katerem vodilo premika plo$co,
names$ceno pravokotno na cev ali kanal
ANG.: shutter

za$¢éita pred integralskim pobégom -¢
-~ -~ -z sistem, ki prekine integracijo I-clena
regulatorja, ko zazna, da je izvr$ni ¢len ali
izhod I-¢lena v nasic¢enju
ANG.: anti-windup

zaustavitev v sili -tve -- -- 7 mehanizem za
zaustavitev delovanja sistema v nepredvide-
nih ali nevarnih okoli$¢inah
ANG.: emergency stop

zaznavalo -as» sénzor (1,2)

zaznavanje napak -a -- s postopek za ugotav-
ljanje, ali se je pojavila napaka v sistemu,
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in dolocanje casa, v katerem se je napaka
pojavila S: detékcija napak, odkrivanje
napdk
ANG.: fault detection

zaznavanje sile -a -- s nacin teleoperacije, pri
kateri operater Cuti silo, s katero robot deluje
na okolje
ANG.: force reflection

zgibanje frekvénce -a -- s pojav, da se
pri rekonstrukciji signala iz vzor¢enega
signala tiste frekvence osnovnega signala,
ki so vi$je od polovi¢ne frekvence
vzoréenja, v rekonstruiranem signalu
preslikajo v niZje frekvence, kar je
opazno npr. pri vrtenju kolesa prerijske
kod¢ije v filmih, kjer je videti, da se v
doloc¢enem trenutku kolo za¢ne vrteti
nazaj S: prestavitev frekvénce
ANG.: aliasing

zohniSka crpalka -e -e 7 ¢rpalka, ki ¢rpa
kapljevino z vrtenjem zobatih koles
najrazli¢nejsih konstrukeij
ANG.: gear pump

zracnost -i; lastnost prenosnega sistema, da
ima odziv zaradi spremembe smeri gibanja
znacilno posevno histerezno obliko stati¢ne
karakteristike S: mrtvi hod
ANG.: backlash

z-ravnina -e ; kompleksna ravnina
spremenljivke z, v kateri je mogoce
prikazati npr. poloZaj polov in nicel
prenosne funkcije diskretnega sistema,
pri ¢emer je abscisa realna os, ordinata
pa imaginarna os
ANG.: z-plane

zunanji koordinatni sistém -cga -ega-am
kartezi¢ni koordinatni sistem v delovnem
prostoru robota, postavljen glede na zadano
nalogo S: uporabniski koordinatni sistém
ANG.: Cartesian coordinates

zunanji sénzor -ega -jam senzor, ki s povratno
informacijo vpliva na gibanje robota, vendar
ni mehansko spojen z robotom
ANG.: external sensor

zvézdni merilnik pozicije -ega -a--m
» sledilnik zvézd

zvézna simulacija -¢ -¢ 7 simulacija zveznih
sistemov, ki jih opisujejo diferencialne
enacbe razli¢nih vrst, pri ¢emer morajo biti
spremenljivke stanj ali njihovi odvodi zvezni
skozi celotni simulacijski tek
ANG.: continuous simulation

zvézni modél -ega -am model, pri katerem so
odvisne spremenljivke definirane v vsaki
tocki opazovanega podrocja neodvisne



spremenljivke, opisan npr. z diferencialnimi
enacbami

ANG.: continuous-time model, continuous
model

ZVézni proces -ega -am proces, pri katerem
se snov, energija ali informacija zvezno
pretakajo skozi proces
ANG.: cOntinuous process

zvézni regulator -ega -jam 1. regulator, pri
katerem je zaloga vrednosti izhodnega
signala zvezni interval
ANG.: continuous controller
2. regulator, ki v vsakem trenutku delovanja
iz vhodnega signala dolo¢i ustrezni izhodni
signal
ANG.: continuous-time controller

zvézni signal -ega -am 1. signal, ki je na
opazovanem ¢asovnem intervalu dolo¢en
nepretrgoma S: analdgni signal (1)
ANG.: analog signal, continuous-time signal
2. izhodni signal iz DA-pretvornika
ANG.: continuous-time signal

zveézni simulacijski jézik -ega -ega -kam
simulacijski jezik, ki se uporablja v primerih,
ko je obravnavani model opisan z navadnimi
ali parcialnimi diferencialnimi ena¢bami, pri
¢emer za prve obstaja ve¢ zelo izpopolnje-
nih jezikov, za druge pa je na voljo le nekaj
specializiranih jezikov
ANG.: continuous simulation language,
continuous-system simulation language

zvézni sistém -ega -am 1. sistem, ki ga je
mogoce opisati z zveznim modelom
ANG.: continuous system, continuous-time
system
2. proizvodni sistem, pri katerem so masni ali
energijski tokovi neprekinjeni, npr. toplotni
izmenjevalnik, preto¢ni kemi¢ni reaktor
ANG.: continuous system

zvézno vodenje -ega -as vodenje, pri katerem
je regulirni signal zvezna funkcija vhodnega
signala v regulator
ANG.: continuous control
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Zivljénjski cikel

zariSce -as ravnotezna tocka dinami¢nega
sistema drugega reda v fazni ravnini, ki je
izvor ali ponor trajektorij v obliki spirale
ANG.: focus

zeléna vrédnost ¢ -z » referénca

Ziroskop -am merilnik orientacije v prostoru,
npr. mehanski ziroskop, laserski Ziroskop
S: giroskop
ANG.: gyroscope

Ziroskopsko momeéntno kolo -ega -ega -ésas
» Zirostabilizétor

zirostabilizator -jam momentno kolo,
vpeto v gibljiv okvir in delujoce v skupini
treh ali ve¢ koles, ki s stalnim vrtenjem
vzdrzuje vrtilno koli¢ino, pri cemer je
mogoce obracati rotacijsko os in s tem
spreminjati orientacijo vesoljskega
plovila S: Zirosképsko moméntno kol6
ANG.: control-moment gyro, gimballed
momentum wheel

Ziva ni¢la -e -¢ ; premik nicelne vrednosti
signala na nenicelno vrednost, kar
omogoca nadzor sklenjenosti regulacijske
zanke, napajanje merilnega pretvornika
in izbolj$anje razmerja signal-$um, npr.
premik nicelne vrednosti na 4 mA pri
analognem signalnem prenosu 4-20 mA
ali na 20 kPa pri pnevmati¢nem signalnem
prenosu 20-100 kPa
ANG.: live zero

zivljénjski cikel -ega -klam razvojna
pot sistema ali proizvoda, ki vkljucuje
opredelitev zahtev, planiranje, raziskave,
nacrtovanje, proizvodnjo ali izgradnjo,
zagon in uvajanje, vrednotenje, uporabo,
vzdrzevanje, podporo uporabniku,
upokojitev ali razgradnjo
ANG.: life cycle, development life cycle
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Anglesko-slovenski slovar

absolute encoder » absoliitni enkdder
absolute minimum » globdlni minimum
absolute-value criterion » pogoj absoliitne
vrédnosti

absorption spectroscopy moisture analyzer »
spéktroskopski merilnik vidZnosti

abstract model » abstrikini modél
acceleration-error constant » konstdnta
pospéskovnega pogréska (1, 2)

accelerometer » pospeskométer

accreditation » akreditdicija

accumulator » akumuldtor

accuracy » natdncnost (3), tocnost (1, 2, 3)
AC/DC converter » usmérnik

Ackermanns formula » Ackermannova
formula (1, 2)

across variable » spremenljivka tipa céz

AC signal alternator » izménicni alterndtor
AC tachogenerator » iziménicni tahogenerdtor (1, 2)
AC tachometer » izménicni tahogenerdtor (1, 2)
actual value » dejdnska vrédnost

actuating variable » vzbujevilna velicina
actuator » akfudator (1, 2)

adaptive control » adaptivino videnje

adaptive controller » adaptivni reguldtor
adaptive robot » adaptivni robot

adaptivity » prilagodljivost

A/D converter » analégno-digitdlni pretvérnik
adjustable-frequency drive » frekvéncni
pretvérnik

admittance control » admitdncno vodenje
admittance level sensor » kapacitivini merilnik
nivéja

AFD » frekvéncni pretvornik

agent » agent

agile manufacturing » gibka proizvédnja
AGV » avtomadtsko vodeni vozicek

Al » umétna inteligénca

air-bubble density sensor » tlicni merilnik gostote
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angular speed

A

air bubbler » mehiircni merilnik nivéja

air relay » pnevmdticni relé

alarm » aldrm

algebraic loop » algebrdjska zdnka (1, 2)
aliasing » zgibanje frekvénce

alphatron vacuum gauge » alfatron
amplification » ojdcenje (1)

amplitude » amplitiida

amplitude distortion » amplitiidno popdcenje
amplitude response » amplitiidni odziv
amplitude scaling » amplitiidno normiranje
analog computer » analogni racundlnik (1, 2)
analog-computer simulation » analdgna
simuldcija (2)

analog controller » analogni elektrénski reguldtor
analog-digital converter » analdogno-digitalni
pretvornik

analog electronic controller » analdgni
elektronski reguldator

analog filter » filter

analogical model » analogni modél (1, 2)
analog model » analdgni modél (1, 2)

analog signal » analdgni signdl (2), zvézni
signdl (1)

analog signal transmission » analogni signdlni
prenos

analog simulation » analégna simuldcija (1)
analogy » analogija

analysis instrument » analizni instrument
analytical instrument » analizni instrumeént
analytical linearization » metdda analiticne
linearizdcije

analytical modelling » teoréticno modeliranje
anemometer » anemomeéter

aneroid gauge » kdpsula

angle criterion » kotni pogoj

angle globe valve » kdtni ventil

angle valve » kdini ventil

angular acceleration » kétni pospések
angular displacement » zasiik (1)

angular displacement transducer » merilnik
zastika

angular speed » kotna hitrést



angular velocity

B

angular velocity » kotna hitrost

ANN » umétna nevrénska mréza

annubar » cév dnnubar

annubar tube » cév dnnubar

antecedent » pogojni dél

anthropocentric approach » antropocéntricni
pristop

anthropomorphic robot » antropomérfni robot
anti-windup » zascita pred integrdlskim pobégom
aperiodic response » néeperiodicni odziv
areometer » areométer

ARMA model » modél ARMA (1, 2)

ARMAX model » modél ARMAX

AR model » modél AR (1, 2)

arrival angle » vpddni kot

articulated robot » artikulirani robot

artificial intelligence » wmétna inteligénca
artificial muscle » wmétna misica

artificial neural network » umétna nevronska mréza
ARX model » modél s posplosenim pogréskom
assembly line » sestavijdlna linija

asymptote centroid » presecisce asimptot
asymptote intersection point » presecisce
asimptot

asymptote origin » presecisce asimptot
asymptotic Bode diagram » asimptétski Bodejev
diagram

asymptotic Bode plot » asimptétski Bodejev
diagram

asymptotic Lyapunov stability » asimptoticna
stabilnost Ljaptinova

asynchronous AC motor » asinhronski izménicni
motdr

attenuation » slabljénje

autocorrelation » dvtokoreldcija

auto/manual transfer » preklop rocno-
avtomdtsko

automatically guided vehicle » avtomdtsko
védeni vozicek

automatic control » aviomiisko videnje
automatic operation » avtomitsko delovinje
automatic tuning of parameters » avtomdtsko
nastavljanje pardmetrov

automation » avtomatizdcija (1, 2)

automaton » avtomdt (1, 2)

autonomous robot » avtonomni robét
autonomous system » aviondmni sistém (1),
homogéni sistém

autoregressive model » modél AR (1, 2)
autoregressive model with exogenous variables
» modél s posplosenim pogréskom

autoregressive model with extra inputs » m0dél s
posplésenim pogréskom
autoregressive-moving-average model » modél
ARMA (1, 2)

autoregressive-moving-average model with
exogenous inputs » modél ARMAX

auto-tuning control » sdmonastavljivo vodenje
axial centrifugal pump » dsna centrifugdlna
¢rpalka

axial piston pump » dsna bdtna crpalka

B

backdrivability » nésamozapornost

backlash » zricnost

backpropagation rule » vzvrdtno ucénje
backpropagation training » vzvritno ucénje
backward rectangular rule » metdda zdidnjih
diferénc

backward rule » metdda zddnjih diferénc
balance law » ravnotézni zdakon

ball valve » krégelni ventil

bandwidth » pasévna Sirina

bang-bang control » dvipolozijno vodenje
bang-bang controller » dvipolozdjni regulditor
barometer » barométer

BAS » centrdlni nadzérni sistém

base » osnova (1, 2)

base coordinate system » koordindtni sistém
osnove

base SI unit » osndvna dimenzijska endta
base unit » osnovna dimenzijska endta

basic control » osnévio viodenje

basic physical dimension » osnovna dimenzija
basic physical quantity » osnovna velicina
basis function » bdzna fiinkcija

batch system » Sdrzni sistém

behavioural validity » vrednotenje obndsanja
bellows » 171¢h

bias » nicelno odstépanje, pristrdnskost
BIBO stability » viodno-izhédna stabilnost
bilinear system » bilinedrni sistém



bilinear transformation » Tustinovo pravilo
bilinear transformation with pre-warping »
metoda prédkrivljenja frekvénc

bimetal strip thermometer » bimetdlni
termométer

bimetal thermometer » bimetdlni termométer
biosensor » bioldski sénzor

black-box model » 1modél cine skatle

black noise » ¢7ni siim

blending function » pripddnostna finkcija
block » blok

block diagram » blocni diagrdam
block-diagram algebra » algébra blocnih
diagrdmov

block-diagram reduction » poenostdvljanje
blécnega diagrama

block-oriented simulation language » blocni
simulacijski jézik

block scheme » blécni diagrdm

blower » puhidlo

blue noise » mdri siim

bob and cup viscometer » rotacijski
viskoziméter

Bode diagram » Bédejev diagrdm

Bode form of transfer function » Bidejeva
oblika prendsne funkcije

Bode plot » Bodejev diagrdam

bond graph » grdf povezaiv

bounded-input bounded-output stability »
vhodno-izhodna stabilnost

Bourdon tube » Bourdonova cév
Bourdon-tube thermometer » tldcni termométer
Box-Jenkins model » m0dél Box-Jenkins
branch » véja (1, 2)

branch point » razcepisce (1)

breakaway point » razcepisce (2)

break frequency » [omna frekvénca
Bridgman gauge » updrovni merilnik tlika
Brownian noise » Brownov siim

Brown noise » Brownov $iim

brushless DC motor » brezkridcni motor
brushless sensorless DC motor » brezkrtdcni
brezsénzorski motor

brute-force method » metdda grébe sile
building automation system » centrilni nadzorni
sistém

bumpless transfer » brezuddrni preklop
business planning and logistics » poslovni nivo
vodenja

business planning level » posiovni nivo videnja
butterfly valve » metiiljasti ventil

cable drive » fetivni sistém

CACSD » racundlnisko podpito nacrtovanje
sistémov videnja

calculation interval » raciinski intervil
calibration » kalibrdcija (1, 2)

CAM » racundlnisko podptta proizvodnija
CAN bus » protokol CAN

canonical decomposition » Kdlmanova
dekompozicija

canonical form » kanénicna oblika

CAN protocol » protokél CAN

capacitance level sensor » kapacitivni merilnik
nivéja

capacitive angle sensor » kapacitivni merilnik
zastika

capacitive angular displacement transducer »
kapacitivni merilnik zastika

capacitive angular-position sensor » kapacitivni
merilnik zastika

capacitive displacement sensor » kapacitivni
merilnik pomika

capacitive humidity sensor » kapacitivni
merilnik vldzZnosti (1)

capacitive incremental motion encoder »
inkrementdlni kapacitivni merilnik pomika
capacitive incremental rotary encoder »
inkrementdlni kapacitivni merilnik zastika
capacitive level sensor » kapacitivni merilnik
nivdja

capacitive linear encoder » inkrementalni
kapacitivni merilnik pomika

capacitive moisture sensor » kapacitivni
merilnik vldzZnosti (2)

capacitive proximity sensor » kapacitivni
blizinski merilnik

capacitive rotation sensor » kapacitivni merilnik
zastika

capillary gas viscometer » plinski kapildrni
viskoziméter

capillary viscometer » kapljevinski kapildrni
viskoziméter

capsule » kdpsula

Cartesian coordinates » zundnji koordindtni
sistém

Cartesian robot » kartézicni robot

cascade control » kaskddna reguldcija

CASE » CASE

CASE



causal first-order hold

causal first-order hold » zakasnjéni zadrzevilnik
pivega réda

causality » vzrocnost

cavitation » kavildcija

CC-Link IE » protokol CC-Link IE

CC-Link industrial Ethernet » protokél CC-Link IE
CC-Link network » protokél CC-Link
CC-Link protocol » protokol CC-Link

center » sredisce

centralized control » centralizirano vodenje
centrifugal governor » centrifugalni reguldtor
channel » pot (1)

chaotic system » kadticni sistém

characteristic equation » karakteristicna endcba
characteristic polynomial » karakteristicni
polinom

characteristic response » nardvni odziv (1)
chattering » poskakovinje

check valve » prétipovrdtni ventil

chilled mirror dewpoint hygrometer » rosiscni
merilnik vldznosti

chromatograph » kromatogrdf

CIM » célostna racundlnisko podptta
proizvédnja

circular motion » zasiik (1)

circular motion sensor » merilnik zasiika

clack valve » prétipovrdtni ventil

closed-loop control » reguldcija

closed-loop controlled variable » regulirana
velicina

closed-loop control system » regulacijski sistém
closed-loop control variable » regulirna velicina
closed-loop manipulated variable » regulirana
veli¢ina

closed-loop manipulative variable » regulirna
veli¢ina

closed-loop output variable » regulirana velicina
closed-loop response » zapitozdncni odziv
closed-loop system » zapitozdancni sistém
closed-loop transfer function » zaprtozdncna
prendsna finkcija

cluster analysis » rojénje

clustering » rojénje

uC » mikrokrmilnik

CMM » koordindtni merilni sistém

CNC » numeéricno vodenje

CNC machine » CNC-str0j

coaxial-cylinder cell » koncéntricni merilnik
toplétne prevodnosti

cobot » kébot

coder » kodirna napriva
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collision avoidance » izogibanje oviram
colored noise » barvni siim

colorimeter » kolorimeéter

combined modelling » kombinirano modeliranje
combined simulation » kombinirana
simuldcija (1, 2)

combined simulation language » kombinirani
simulacijski jézik

communication interval » komunikacijski
interval

communication protocol » komunikacijski
protokol

compact PLC » kompdktni PLK

compact programmable logic controller »
kompdktni PLK

companion form » Frobéniusova kanonicna
oblika

comparative cut-bar sensor » primerjdlni
merilnik toplotne prevodnosti

compartmental model » prostorni modél
compartment model » prostorni modél
compensation » kompenzdcija

compensator » kompenzditor
compiler-oriented simulation language »
prevajalniski simulacijski jézik

complementary root locus » komplementdrni
diagrdm lége korénov

complementary sensitivity function »
komplementdrna obcutljivostna fiinkcija
compliance » poddjnost

componental design » redukcionisticni koncépt
nacrtovdnja

compressed-air system » komprésorska postija
compressor » kormprésor

computational model » racundlniski modél
computed torque control » vodenje z
izractinanim navorom

computer-aided control system design »
racundlnisko podpito nacrtovdnje sistémov
védenja

computer-aided manufacturing » racundlnisko
podpfta proizvodnja

computer-integrated manufacturing » célostna
racundlnisko podptta proizvodnija

computer model » racundlniski modél
computer numerical control » numéricno
vodenje

computer vision » str6jni vid
concentric-cylinder viscometer » viskoziméter s
koncéntricnimi vdlji

concurrency » socdsnost



conditional stability » pogdjna stabilnost
condition/event net » Pétrijeva mréza
condition number » stevilo pogojénosti
conductive level sensor » previdnostni merilnik
nivéja

conductive level switch » prevadnostni merilnik
nivéja

connectivity » povézanost

consequence » poslédicni dél

conservation law » ravnotézni zikon
consistency » konsisténtnost

constant-current anemometer » merilnik
pretoka z grélno Zico

constant-temperature anemometer » merilnik
pretéka z grélno Zico

constrained optimization method » omejéna
optimizacijska metéda

contact bounce » poskakovinje

contact sensor » sénzor dotika (1)

continuous control » zvézno videnje
continuous controller » zvézni reguldtor (1)
continuous model » zvézni modél

continuous process » zvézii proces
continuous simulation » zvézna simuldcija
continuous simulation language » zvézni
simulacijski jézik

continuous system » zvézni sistém (1, 2)
continuous-system simulation language » zvézni
simulacijski jézik

continuous-time controller » zvézni reguldtor (2)
continuous-time model » zvézni modél
continuous-time signal » zvézni signdl (1, 2)
continuous-time system » zvézni sistém (1)
continuous valve » regulacijski ventil

control » vodenje (1, 2)

control algorithm » algoritem vodenja,
regulacijski algoritem

control canonical form » vodljivostna kanénicna
oblika

control design » nacrtovdnje vodenja

control engineering » tehnologija vodenja
control equipment » opréma za vodenje
control feedback » regulacijska zinka

control horizon » hiorizont vodenja
controllability » vodljivost

controllable canonical form » vodljivostna
kanénicna oblika

control law » regulacijski zdkon

controlled signal » regulirani signal
controlled variable » regulirana velicina
controller » krmilnik (1, 2), reguldtor (1, 2)
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cylindrical robot

controller adjustment » nastavljanje reguldtorja
controller area network protocol » protokol CAN
controller canonical form » vodljivostna
kanénicna oblika

controller parametrization » nastdvljanje
reguldtorja

controller tuning » nastdvljanje regulditorja
controller with optimal parameters »
paramétrsko optimdlni reguldtor

control loop » regulacijska zanka

control matrix » viidodna matrika
control-moment gyro » Zirostabilizdtor
control signal » regulirni signal

control technology » opréma za videnje
control theory » teorija videnja

control valve » regulacijski ventil

control vector » véktor vhiddov, vhodni véktor (1)
converter » pretvornik (1)

coordinate measuring machine » koordindtni
merilni sistém

coordinate transformation » transformdcija
koordinat

Coriolis density meter » Coriolisov merilnik
gostote

Coriolis flow meter » Coriolisov merilnik pretéka
corner frequency » [6mna frekvénca

cost function » kritérijska fiinkcija
counterflow valve » protipovrdini ventil
credibility » kredibilnost modéla

crisp set » dstra mnozica

criterion » cenilka

criterion function » kritérijska finkcija
critical damping » kriticno dusénje

critical gain » kriticno ojdcenje

critical period » kriticna perioda
cross-correlation » krizna koreldcija
cross-correlation ultrasonic flow meter »
korelacijski merilnik pretéka

crossover frequency » frekvénca prehoda
cross-validation » navzkrizno vrednotenje
current estimator » treniitni opazovilnik
curve fitting » prilagdjanje kriviilje

cut and try » metdda poskiisov in napdk
cutoff frequency » méjna frekvénca
cybernetics » kibernétika

cylindrical robot » vdljni robét

C



D/A converter

D

D/A converter » digitilno-analogni pretvornik
Dall tube » Dallova cév

damped frequency » frekvénca dusénega nihanja
damped natural frequency » frekvénca dusénega
nihanja

damper » dusilnik

damping » dusénje (1, 2, 3)

damping coeflicient » dusilni koeficient
damping factor » dusilni koeficient

damping ratio » dusilni koeficient

data adjustment » prilagdjanje poddtkov

data mining » ruddrjenje poddtkov

DC generator power amplifier » generdtorski
ojacevilnik

DC motor » énosmeérni motor s komutdtorjem
DC tachogenerator » énosmérni tahogenerdtor
DC tachometer » énosmérni tahogenerdtor
dead band » mitva cona (2)

dead-beat controller » reguldtor s koncnim
nastavitvenim ¢dsom

dead reckoning » dolocanje polozdja

dead time » cas zakasnitve (1), mftvi cas

dead zone » mftva cona (1, 2)

decade » dekdda

decentralized control » decentralizirano
vodenje (1, 2)

decoder » dekodirna napriva

decomposition » dekompozicija modéla
decoupled system » diagondlni sistém
decoupling » razstavljanje muiltivariabilnih
sistémov

decoupling zero » razstavljajéca nicla

DEDS » sistém diskrétnih dogodkov

deductive reasoning » deduktivio sklépanje
defuzzification » ostrénje

degree of freedom » prostostna stopnja (1, 2, 3)
degree of fulfilment » stopnja pripddnosti
delay » casovna zakasnitev

delayed first-order hold » zakasnjéni
zadrzevalnik pfvega réda

delay time » cas zakasnitve (1)

deliberate agent » kognitivni agent
deliberative agent » kognitivni agent
deliberative-reactive agent » hibridni agent
Denavit-Hartenberg notation » Dénavit-
-Hartenbergov zapis

densimeter » merilnik gostote
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density bottle » piknométer

density sensor » merilnik gostote

density transducer » merilnik gostote
departure angle » izhddni kot
derivative-action time » diferencirni cas
derivative-free method » metoda dirékinega
iskdnja

derivative gain » diferencirno ojdcenje
derivative time » diferencirni cas

derived quantity » izpeljdana velicina

derived unit » izpeljina dimenzijska endta
DES » sistém diskrétnih dogodkov

describing function » opisna finkcija
describing-function method » metdda opisne
funkcije

descriptive reality » opisna stvdrnost

design » nacrtovinje

detectability » detektabilnost

detector » tipdlo

deterministic model » deterministicni modél
deterministic optimization method »
deterministicna optimizacijska metéda
deterministic system » deterministicni sistém
development life cycle » Zivljénjski cikel
deviation model » deviacijski modél

device language message specification/
companion specification for energy metering »
protokol DLMS/COSEM

dexterous workspace » prirocni délovni prostor
diagonal canonical form » diagondlna kanénicna
oblika

diagonal dominance » diagondlna
domindntnost

diagonal system » diagondlni sistém
diaphragm » 6pna

diaphragm compressor » membrinski komprésor
diaphragm valve » membranski ventil

diesel generator » dizelski generdtor
differential control » diferencirno vodenje
differential-pressure flow meter » t/dcni merilnik
pretoka

differential process » diferencirni procés
differential system » diferencirni procés
differential term » diferencirni clén
differentiator » diferencidtor (1, 2)

diffuse mode sensor » razprsilni sénzor
diffuse sensor » razprsilni sénzor
digital-analog converter » digitdlno-analogni
pretvornik

digital communication channel » digitlni
komunikacijski kandl



digital-computer simulation » digitdlna
simuldcija (2)

digital control » digitdlno vodenje

digital filter » digitdlni filter

digital output » digitdlni izhod

digital rotary transducer » rotacijski enkoder
digital signal » digitdlni signal

digital signal processor » digitdlni signdlni
procésor

digital signal transmission » digitalni signdlni
prenos

digital simulation » digitalna simuldcija (1)
digital simulation system » digitdlni simulacijski
sistém

dimensional analysis » dimenzijska analiza
dimensionless quantity » brezdimenzijska
veli¢ina

direct-acting control » diréktno delovinje
direct action » dir¢ktno delovinje
direct-current motor » énosmérni motor s
komutdtorjem

direct dynamics » diréktna dindmika

direct kinematics » diréktna kinemdtika
direct method » diréktna metoda

direct problem » diréktni problém
direct-search method » metdda diréktnega
iskdnja

discontinuous-action controller » nézvézni
reguldtor

discontinuous control » nézvézno vodenje (1)
discrete actuator » dvistanjski aktudtor
discrete controller » diskrétni regulitor
discrete event » diskrétni dogodek
discrete-event dynamic system » sistém
diskrétnih dogodkov

discrete-event model » modél diskrétnih
dogédkov

discrete-event simulation » simuldcija diskrétnih
dogédkov

discrete-event simulation language » dogddkovni
simulacijski jézik

discrete-event system » sistém diskrétnih
dogédkov

discrete model » diskrétni modél (1, 2)
discrete process » diskréini procés

discrete sensor » dvistdnjski merilnik
discrete simulation language » diskrétni
simulacijski jézik

discrete system » diskrétni sistém
discrete-time control » diskrétno vodenje
discrete-time controller » diskrétni reguldtor

M

dynamics

discrete-time model » diskrétni modél (1)
discrete-time signal » diskrétni signal
discrete-time system » diskrétni sistém
discrimination threshold » prag merilnika
displacement » pomik

displacement sensor » merilnik pomika
displacer » vzgonski merilnik nivéja
displacer transmitter » vzgonski merilnik nivoja
distance meter » merilnik razddlje

distance sensor » merilnik razdilje
distributed control » porazdeljéno vodenje
distributed-parameter model » 10dél s
porazdeljénimi pardmetri
distributed-parameter system » sistéi s
porazdeljénimi pardmetri

disturbance » mdtnja

disturbance rejection » regulacijsko delovinje
disturbance signal » motilni signdl
disturbance variable » motilna velicina
diverting valve » razdelilni ventil
DLMS/COSEM protocol » protokol DLMS/
COSEM

dominant pole » domindntni pol

Doppler ultrasonic flow meter » Dépplerjev
ultrazvocni merilnik pretoka

doublet impulse » dvijni impiilz

drift » lézenje (1, 2)

drone » brezpildtno letdlo

DSP » digitdlni signdlni procésor
dual-pressure density sensor » t/icni merilnik
gostote

duty cycle » délovni cikel (1, 2)

duty factor » délovni cikel (1)

duty ratio » délovni cikel (1)

dyadic controller » diddicni reguldtor
dynamical analogy » analogija

dynamical system » dindmicni sistém
dynamic error coeflicient » posploseni koeficient
pogréska

dynamic model » dindmicni modél (1, 2)
dynamics » dindmika

D



eigenvalue assignment

zelles

E

eigenvalue assignment » premikanje pélov
elasticity » eldsticnost

electrical conductivity meter » merilnik
eléktricne prevédnosti kapljevin

electrical conductivity sensor » merilnik
eléktricne prevodnosti kapljevin

electrical grid » eléktricno omrézje

electric motor » eléktromotor
electrohydraulic valve » eléktrohidravlicni ventil
electromagnetic flow meter » elékiromagnéini
merilnik pretoka

electromechanical end-switch » koncno stikdlo
electromechanical energy converter »
eléktromehdnski pretvornik energije
electromechanical limit switch » koncno stikdlo
electro-optic level sensor » opticni merilnik
nivéja

electro-optic level switch » opticni merilnik
nivéja

electropneumatic valve » cléktropnevmdticni
ventil

element » element (1, 2), gradnik (1)

element zero » nicla eleménta

embedded system » vgrddni sistém
emergency stop » zaustavitev v sili

empirical validity » empiricno vrednotenje
encoder » enkdder (1, 2)

end-effector » vi'h robéta (1, 2)

end-point control » videnje viha robdta
energy balance » zdkon o ohranitvi energije
energy-dissipation element » razsipnik energije
energy dissipator » razsipnik energije

energy source » Vir energije

energy spectral density » spékter energijske
gostote

enterprise resource planning » sisiéim ERP
equal-percentage valve characteristic »
endkoprocéntna ventilska karakteristika
equation error » posploseni pogrések

equation error model » 110dél s posplosenim
pogréskom

equation-oriented simulation language »
endcbni simulacijski jézik

equilibrium point » ravnotézna tocka
equilibrium state » raviotézno stinje
ergonomics » ergonomika

ERP » sistém ERP
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error » pogrések (1, 2)

EtherCAT » protokol EtherCAT

Ethernet » Ethernet

Ethernet for control automation technology »
protokdl EtherCAT

Ethernet industrial protocol » protokél EtherNet/IP
EtherNet/IP » protokol EtherNet/IP

Ethernet protocol » protokdl Ethernet

Euler angles » Eulerjevi kéti

event » diskrétni dogodek

event-oriented simulation language »
dogédkovni simulacijski jézik

evolutionary algorithm » evoliicijski algoritem
evolving model » sdmorazvijajéci se modél
exhaustive search » metdda grobe sile
exoskeleton » eksoskelét

experiment » cksperiment

experimental modelling » eksperimentdilno
modeliranje

expert system » ekspértni sistém

extended Kalman filter » razsirjeni Kalmanov
filter

external sensor » zundnji sénzor
exteroception » eksterocépcija

extrapolation integration method »
ekstrapoldcijska integracijska metéda

F

factored transfer function form » faktorizirana
oblika prendsne funkcije

falling-piston viscometer » viskoziméter s
padajocim bdtom

falling-sphere viscometer » viskoziméter s
padajoco kréglo

fan » ventildtor

fault detection » zazndvanje napdk

fault diagnosis » diagnostika napdk

fault identification » identifikdcija napdk
fault isolation » lokalizdcija napdk

FBD » funkcijski blocni diagram
feasibility » izvedljivost



feasibility study » stiidija izvedljivosti

feedback » povritna zvéza

feedback compensation » vzporédna
kompenzicija

feedback control » reguldcija

feedback loop » povrdtna zdinka

feedback system » regulacijski sistém
feedforward » dirékina zvéza

feedforward control » krmiljenje z upostévanjem
motnje

feedforward matrix » dirékina matrika
feedforward neural network » viapréjsnja
nevronska mréza

feedthrough matrix » dirékina matrika

fibre optic displacement sensor » merilnik
pomika z épticnimi kdbli

fieldbus » industrijsko vodilo

filled-system Bourdon tube » tlicni termométer
filter » filter

final control element » koncni izvisni clén

final control system » izvisni sistém

finite impulse-response model » m0dél kdncnega
imptilznega odziva

FIR model » modél koncnega impiilznega odziva
first method of Lyapunov » indiréktna metida
Ljapunova

first-order hold » zadrzevalnik prvega réda
first-order system » sistém pivega réda

first principle modelling » teoréticno modeliranje
Fisher information matrix » informacijska
matrika

fitness function » kritérijska funkcija

fixed point » délovna técka (1, 2, 3)

fixture » vpenjdlna naprava

flap » lopiita

flapper-nozzle amplifier » ojacevilnik soba-zaslon
flexibility » eldsticnost, voljnost

flexing-plate sensor » merilnik tlika z upogljivo
ploséo (1)

flow capacity rating » konstdnta ventila (2)

flow chart » diagrdm potéka

flow coeflicient » konstdnta ventila (2)

flow control valve » regulacijski ventil

flow diagram » diagrdm potéka

flow factor » konstdinta ventila (1, 2)

flow meter » merilnik pretéka

flow nozzle » s6ba

flow switch » preticno stikdlo

fluid » fluid

fluorimeter » fluorométer

fluorometer » fluorométer
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fuzzy logic

flywheel » vzirdjnik

focus » Zarisce

force balance » ravnotézje sil

force closure » objéem po sili

force control » videnje sile

force-current analogy » analogija sila-tok
force reflection » zazndvanje sile

force-torque sensor » sénzor sile in navora
force-voltage analogy » analogija sila-napétost
forced response » vsiljeni odziv

forgetting factor » fiktor pozdibljanja

form closure » objém po obliki

forward channel » dirékina pér

forward path » diréktna pot

forward rectangular rule » metdda prvih diferénc
forward rule » metoda pivih diferénc

free response » nardvni odziv (1)

frequency » frekvénca

frequency domain » frekvéncni prostor
frequency response » frekvéncni odziv
frequency-response fitting » metida prilagdjanja
frekvéncnega odziva

frequency spectrum » frekvéncni spékter
frequency warping » izkrivljanje frekvénc
friction » trénje

Frobenius canonical form » Frobéniusova
kanonicna oblika

fruitfulness » uspésnost

fuel cell » gorivna célica

full-order observer » opazovdlnik polnega réda
full-state feedback controller » regulitor stinj
functional block » blok

functional controllability » funkciondlna
vodljivost

function block » funkcijski blok

function block diagram » funkcijski blocni
diagram

function generator » funkcijski generdtor
fundamental dimension » osnovna dimenzija
fundamental matrix » matrika prehdjanja stinj
fundamental physical quantity » osndvia
velicina

fundamental unit » osndvna dimenzijska enéta
fuzzification » mehcdnje

fuzzy associative memory » méhki modél
fuzzy control » méhko videnje

fuzzy controller » méhki reguldtor

fuzzy identification » identifikdcija méhkega
modéla

fuzzy inference system » méhki modél

fuzzy logic » méhka logika



fuzzy model

a=jep

fuzzy model » méhki modél

fuzzy-model identification » identifikdcija
méhkega modéla

fuzzy operator » méhki operdtor

fuzzy rule » pravilo

fuzzy rule-based system » méhki modél
fuzzy set » méhka mnozica

fuzzy system » méhki sistém

gage » merilnik

gain » ojdcenje (1, 2)

gain block » ojacevalni blok

gain margin » ojacevalni razlécek

gain scheduling » razviscanje ojdcenj
gamma-radiation density gauge » rddioskdpski
merilnik gostote

gamma-ray gauge » rddioaktivni merilnik nivéja
gantry robot » stropni robot

gas chromatograph » plinski kromatogrdf

gate valve » ventil z vrati

gauge » merilnik

gear pump » zobniska crpalka

generality » splosnost

generalized error coefficient » posploseni
koeficient pogréska

general-purpose interface bus » vinésnik IEEE-488
general-purpose simulation language »
splosnonaménski simulacijski jézik

generate and test » rmetdda grobe sile

genetic algorithm » genétski algoritem
geometric dexterity » geometrijska prirocnost
gimballed momentum wheel » Zirostabilizitor
glass level gauge » prikazovalnik nivéja z vézno
posédo

global asymptotic Lyapunov stability » ¢lobdlna
asimptoti¢na stabilnost Ljaptinova

global minimum » globdlni minimum

global positioning system » globdlni pozicijski
sistém
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globe valve » ventil s cépom

GPIB » vmésnik IEEE-488

GPS » globalni pozicijski sistém

gradient method » gradiéntna metéda
graphic model » grdficni modél

grasp planning » nacrtovinje prijéma
gravimetric humidity sensor » gravimétricni
merilnik vldznosti

grey noise » sivi sim

gripper » prijemdlo

guarded hot-plate sensor » néposrédni merilnik
toplotne prevodnosti

gyroscope » Ziroskop

H

Hammerstein model » Hammersteinov modél
Hammerstein-Wiener model » Hammerstein-
Wienerjev modél

hand coordinate system » koordindtni sistém
viha robéta

haptic display » hdpticni prikazovalnik

haptic interface » hdpticni vimésnik

haptic simulation » hidpticna simuldcija
hardware-in-the-loop simulation » simuldcija s
stréjno oprémo v zdnki

harmonic drive » harménicni pogon

harmonic linearization » metoda opisne fiinkcije
harmonic response » frekvéncni odziv

HART communication protocol » protokd! HART
heat capacity » roplotna kapacitéta

heat resistance » fopléina upérnost

Heaviside function » endtska stopnicna fiinkcija
hexapod » $éstnozni robot

hierarchical control » hierdrhicno vodenje
high-performance liquid chromatograph »
tekocinski kromatograf

highway addressable remote transducer protocol »
protokél HART

HIL simulation » simuldcija s strojno oprémo v
zdnki



HMI » vmésnik ¢lovek-stroj (1, 2)

HMI terminal » operatérski panél

hold equivalent » metdda ekvivalénce z
zadrzevalnikom

holding action » zadrzevdlno delovinje
holistic design » sistérmski koncépt nacrtovinja
holonomic system » hiolondmicni sistém
homogeneous transformation » omogéna
transformdcija

hot-wire anemometer » merilnik pretoka z
grélno Zico

HPLC » tekocinski kromatograf
human-in-the-loop simulation » simuldicija s
clovékom v zdnki

human-machine interface » vinésnik clovek-
-stroj (1, 2)

human-machine interface terminal » operatérski
panél

humanoid » humanoid

humanoid robot » hiumanoid

humidity sensor » merilnik vidznosti
hybrid agent » hibridni agent

hybrid computer » hibridni racundlnik
hybrid control » hibridno vodenje (1, 2, 3, 4)
hybrid model » hibridni modél (1, 2)
hybrid simulation » hibridna simuldcija
hybrid system » hibridni sistém

hydraulic capacitance » hidrdvlicna
kapacitivnost

hydraulic capacity » hidravlicna kapacitéta
hydraulic cylinder » hidriviicni cilinder
hydraulic inertance » hidrdvlicna vztrajnost
hydraulic motor » hidrdvlicni motér
hydraulic resistance » hidrdvlicna upornost
hydrometer » areométer
hydrostatic-pressure level sensor » tlicni
merilnik nivoja

hygrometer » merilnik vidznosti
hyperredundant manipulator »
hiperredunddntni manipuldtor

hypersonic motor » iiltrazvicni motor
hysteresis » histeréza
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inertial navigation system

I

IAE criterion » cenilka IAE

ICAD » oblikovinje glavnih poti

ICD » oblikovdnje glavnih poti

identifiability » identifikabilnost (1, 2)
identificability » identifikabilnost (1)
idle-channel noise » siim prdaznega kandla
IEEE-488 interface » vinésnik IEEE-488
if-part » pogojni dél

if-then rule » pravilo

if-then statement » pravilo

IL » sezndm ukdzov

ill-conditioned system » slabo pogojéni sistém
imitation model » imitacijski modél
impedance control » impeddincno védenje
implicit function generation » implicitna metoda
implicit method » implicitna metéda

impulse » impiilz

impulse response » impiilzni odziv

INA method » metdda invérznih Nyquistovih
diagramov

incremental encoder » inkrementdlni enkoder
incremental optical encoder » épticni enkéder
indirect method » indiréktna metoda
individual channel analysis and design »
oblikovanje glavnih poti

individual channel design » oblikovinje gldvnih
poti

induction motor » asinhronski izménicni motor
inductive displacement sensor » induktivni
merilnik pomika

inductive level sensor » induktivni merilnik
nivédja

inductive proximity sensor » induktivni blizinski
merilnik

inductive reasoning » induktivno sklépanje
inductive rotational-speed sensor » merilnik s
spremenljivim magnétnim pretékom
inductosyn » induktosin

industrial computer » industrijski racundlnik
industrial controller » industrijski krmilnik,
industrijski reguldtor

industrial PC » industrijski racundlnik
industrial robot » industrijski robot

inertia » vztrdjnost

inertial navigation system » inércijski
navigacijski sistém



inertial sensor

inertial sensor » inércijski sénzor
information matrix » informacijska matrika
infrared pyrometer » sevdilni pirométer
inherent regulation » sdmoreguldcija
inherent valve characteristic » ventilska
karakteristika

input error » vhodni pogrések

input-error model » invérzni modél

input matrix » vhodna matrika

input-output error » posploseni pogrések
input-output sensitivity » vhddno-izhddna
obcutljivost

input-output stability » viddno-izhédna
stabilnost

input sensitivity function » viddna
obcutljivostna fiinkcija

input signal » vhddni signdl

input variable » viddna velicina

input vector » véktor vhodov, vhodni véktor (1)
installed control valve flow characteristic »
obratovalna ventilska karakteristika

installed valve characteristic » obratovilna
ventilska karakteristika

instruction list » sezndm ukdzov
integral-action time » infegrirni cas

integral control » integrirno videnje

integral controller » integrirni regulitor
integral criterion » integrdlska cenilka
integral gain » integrirna konstanta

integral of squared time multiplied by square
error criterion » cenilka ISTSE

integral of squared time multiplied by the
absolute value of the error criterion » cenilka
ISTAE

integral of the absolute magnitude of the error
criterion » cenilka IAE

integral of the square of the error criterion »
cenilka ISE

integral of time multiplied by the absolute value
of the error criterion » cenilka ITAE

integral of time multiplied by the squared error
criterion » cenilka ITSE

integral term » integrirni clén

integral time » integrirni cas

integral windup » integrdlski pobég
integrated-circuit temperature sensor »
polprevédniski merilnik temperatiire
integrating process » integrirni procés
integrating system » integrirni procés
integration gain » infegrirno ojdcenje
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integration method for stiff system »
integracijska metoda za tégi sistém
integrator » integrdtor (1, 2)

integrity » célostnost

intelligent control » inteligéntno vodenje
intelligent sensor » inteligéntni sénzor
interaction » krizna povezdva

interactive system » interaktivni sistém
interface » vinésnik

internal-model control » vodenje z notranjim
modélom

interpolation function » pripddnostna
funkcija

interpreter-oriented simulation language »
interprétrski simulacijski jézik

invariant zero » nespremenljiva nicla
inventory management system » sistéim za
uprdvljanje zalog

inverse dynamics » invérzna dindmika
inverse kinematics » invérzna kinemdtika
inverse model » invérzni modél
inverse-model-based control » videnje z
invérznim modélom

inverse Nyquist array design method » metdda
invérznih Nyquistovih diagramov

inverse Nyquist diagram » invérzni Nyquistov
diagram

inverse Nyquist plot » invérzni Nyquistov
diagram

inverse problem I » invérzni problém I
inverse problem II » invérzni problém I1
inverter » razsmérnik

ion detector » ionski detéktor

ionization chamber » idnski detéktor
ionization gauge » ionizacijski merilnik
irreversible process » ireverzibilni procés
ISE criterion » cenilka ISE

ISTAE criterion » cenilka ISTAE

ISTSE criterion » cenilka ISTSE

ITAE criterion » cenilka ITAE

ITSE criterion » cenilka I'TSE



Jacobian matrix » Jacobijeva matrika

jet pipe » ciirkovna cév

Jordan canonical form » Jordanova kanénicna
oblika

Jury stability criterion » Juryjev stabilnostni kritérij

Kalman decomposition » Kdlimanova dekompozicija
Kalman filter » Kdalmanov filter

key performance indicator » kazdlnik ucinkovitosti
kinematic chain » kinemdticna veriga

kinematic model » kinemdticni modél
kinematic pair » kinemdticni par

kinematic singularity » kinemdticna singuldrnost
kinematic structure » kinemdticna struktiira
kinesthetic feedback » kinestéticna povrdatna
informdcija

kinesthetic sense » kinestéticni obciitek

KPI » kazdlnik ucinkovitosti

ladder diagram » [éstvicni diagrdam

lag » ¢asévna zakasnitev

lag compensation » zakasnilna kompenzdicija
lag compensator » zakasnilni kompenzitor
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liquid chromatograph

lambda sensor » ldmbda sénda

Laplace domain » Laplaceov prostor

large-scale system » véliki sistém

laser distance sensor » [dserski merilnik razddlje
laser interferometer » [dserski interferométer
LD » léstvicni diagram

lead compensation » prehitevilna kompenzicija
lead compensator » prehitevilni kompenzitor
lead-lag compensation » prehitevilno-zakasnilna
kompenzicija

lead-lag compensator » prehitevilno-zakasnilni
kompenzdtor

lean manufacturing » vitka proizvédnja

lean production » vitka proizvidnja

learning control system » sdmoucéci se
regulacijski sistém

least-squares method » metdda najmdnjsih
kvadrdtov (1, 2)

level detector » merilnik nivéja

level gauge » merilnik nivéja

level sensor » merilnik nivoja

level switch » nivojsko stikdlo

life cycle » Zivljénjski cikel

limit cycle » limitni cikel (1, 2)

limiter » nasicenje (2), omejevilnik

limit switch » kéncno stikdlo

linear acceleration » franslacijski pospések
linear induction motor » linedrni indulkcijski
motor

linearity » linedrnost (1, 2)

linearization » linearizdcija

linear model » linedrni modél

linear movement » pormik

linear quadratic Gaussian controller » linedrno-
-kvadrati¢ni Gdussov reguldtor

linear quadratic regulator » linedrni kvadraticni
reguldtor (2), optimdlni reguldtor stinj

linear speed » translacijska hitrost

linear system » linedrni sistém

linear valve characteristic » linedrna ventilska
karakteristika

linear-variable differential inductor »
diferencidlni indiiktor

linear-variable differential transformer »
diferencidlni transformdtor

linear velocity » translacijska hitrost

line contact » prémi dotik

linguistic model » verbalni modél

linguistic variable » lingvisticna spremenljivka
liquid chromatograph » tekocinski kromatogradf

J
K
L



liquid thermometer

liquid thermometer » fekocinski raztézni
termométer

live zero » Ziva nicla

load » bréme

load capacity » obremenitev

load cell » breménska célica

load-disturbance sensitivity function » vhiddna
obcutljivostna fiinkcija

localization » [okalizdcija

local minimum » lokalni minimum
local-model network » mréza lokdlnih modélov
logarithmic plot » Bédejev diagrdm

logic control » [6gicno krmiljenje

logic model » [6gicni médel

LonTalk protocol » protokél LonTalk

loop » zdnka

loop transfer function » odprtozincna prendsna
funkcija

loop-transfer recovery » obnova preoblikovine
zdanke (1, 2)

loss function » kritérijska fiinkcija

LQG controller » linedrno-kvadrdticni Gaussov
reguldtor

LQR » linedrni kvadrdti¢ni reguldtor (2),
optimadlni reguldtor stanj

LTR » obnéva preoblikovdne zdnke (1, 2)
Luenberger observer » Luenbérgerjev
opazovdlnik

lumped-parameter model » m0dél s
koncentriranimi pardametri

lumped-parameter system » sistém s
koncentriranimi pardmetri

LVDI » diferencidlni indiiktor

LVDT » diferencidlni transformdtor

Lyapunov function » fiinkcija Ljapiinova
Lyapunov’s direct method » diréktna metida
Ljapunova

Lyapunov’s indirect method » indirékina metdda
Ljaptinova

Lyapunov stability » stabilnost Liapiinova

4-20 mA analog signal » analogni signal 4-20 mA
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M

machine learning » strojno ucénje

machine vision » strdjni vid

magnetic amplifier » magnétni ojacevalnik
magnetic thermometer » magnétni termométer
magnitude condition » pogoj absoliitne vrédnosti
magnitude response » amplitiidni odziv
magnitude scaling » amplitiidno normiranje
main controller » gldvni reguldtor

main control loop » gldvna regulacijska zdanka
Mamdani fuzzy model » Mamddnijev modél
Mamdani model » Mamddnijev modél
man-in-the-loop simulation » simuldcija s
clovékom v zdnki

manipulative signal » regulirni signdl
manipulator » robotski manipuldator
man-machine interface » vinésnik clovek-stroj (1, 2)
manometer » merilnik tlika

manual/automatic transfer » preklop rocno-
avtomdtsko

manual control » rocno videnje

manual valve » rocni ventil

manufacturing cell » proizvodna célica
manufacturing execution system » sistém MES
manufacturing operations and control »
proizvédni nivé vodenja

manufacturing resource planning » sistér MRP 11
many-degrees-of-freedom system » sistém z véc
prostostnimi stopnjami

mapping » kartiranje

Mason’s rule » Masonovo pravilo

mass » 11dsa

mass balance » zdkon o ohranitvi mdse

mass spectrograph » mdsni spéktrométer

mass spectrometer » nidsni spéktrométer
material balance » zdkon o ohranitvi mdse
material requirements planning » sistém MRP
mathematical model » matemdticni modél
matrix-fraction » matrika ulomkov

maximal overshoot » maksimdlni prevzpon
maximum-likelihood estimation » mefdda
najvécjega verjétja

McMillan form » McMillanova kanénicna oblika
MCU » mikrokrmilnik

measurement converter » nerilni pretvornik
measurement range » merilno obmaocje
measurement system » merilni sistém
measurement uncertainty » merilna négotovost



measuring converter » merilni pretvornik
mechanical controller » mehdnski reguldtor
mechanistic approach » mehanicisticni pristop
mechatronics » mehatrénika

medical robotics » medicinska robétika
MelsecNet protocol » protokdl MelsecNet
membership function » pripddnostna fiinkcija
membership value » stépnja pripddnosti
membrane valve » membrdnski ventil
MEMS » mikroeléktromehdnski sistém
mental model » miselni modél

MES » sistém MES

metal thermometer » pdlicasti raztézni
termométer

meter » merilnik

MIAC » paramétrsko adaptivno védenje
Michelson interferometer » liserski
interferométer

Michelson-Morley interferometer » ldserski
interferométer

microactuator » mikroaktudtor
microcomputer controller » mikroracundlniski
reguldtor

microcontroller » mikrokrmilnik
microcontroller unit » mikrokrmilnik
microelectromechanical system »
mikroeléktromehdnski sistém
micromanipulation » mikromanipulicija
microrobot system » mmikrorobotski sistém
microsensor » mikrosénzor

MIMO system » miiltivariabilni sistém
minimal realization » minimdlna realizicija
minimum-order observer » opazovilnik
minimdlnega réda

mixing valve » mesdlni ventil

MMI » vimésnik clovek-stroj (1, 2)

mobile robot » rmobilni robot

mobile system » mobilni sistém

mobility » gibljivost

modal form » diagondlna kandnicna oblika
Modbus protocol » protokél Modbus

model » modél

model-based predictive control » prediktivio
vodenje

model-builder’s risk » 1véganje razvijdalca modéla
model-identification adaptive control »
paramétrsko adaptivno vodenje

model library » modélska knjiznica
modelling » modeliranje

model-order reduction » poenostavijanje
modéloy

119

multi-stage amplifier

model-prediction uncertainty » negotovost
napévedi modéla

model-predictive control » prediktiviio vodenje
model reduction » poenostavljanje modélov
model-reference adaptive control » modélno
referéncno adaptivno vodenje

model-reference adaptive system » 10délno
referéncno adaptivno vodenje

model simplification » poenostavljanje modélov
model-user’s risk » tvéganje upordabnika modéla
mode of operation » rezim delovinja

modified Routh-Hurwitz stability criterion »
modificirani Routhov stabilnostni kritérij
modified Routh stability criterion » modificirani
Routhov stabilnostni kritérij

modular PLC » moduldrni PLK

modular programmable logic controller »
moduldrni PLK

modular robot » moduldrni robot

moiré fringe displacement sensor » difrakcijska
mréZica

moisture meter » merilnik vidznosti
momentum balance » zdkon o ohranitvi gibalne
kolicine

momentum wheel » moméntno kolo

motion » pomik

motion planning » nacrtovinje trajektorije
gibanja (1)

motion sensor » merilnik pomika

mounting plate » robotski vinésnik (3)
moving-horizon control » prediktivio videnje
MPC » prediktivno vodenje

MRAC » modélno referéncno adaptivio
videnje

MRAS » modélno referéncno adaptivno

vddenje

MRP » sistérmn MRP

MRP II » sistém MRP IT

multi-agent system » vécagéntni sistém
multifingered hand » vécpisina roka

multilayer perceptron » vecnivojski perceptron
multi-level control » vecpolozdjno vodenje
multi-level controller » vecpoloZajni regulitor
multiple-input multiple-output system »
multivariabilni sistém

multiple-model network » mréza lokdlnih
modeélov

multiple-model system » mréza lokdlnih
modeélov

multi-robot system » vécrobotski sistém
multi-stage amplifier » vécstopenjski ojacevalnik



multi-step control

Cz

multi-step control » vecpolozijno vodenje
multi-step controller » vecpolozdjni reguldtor
multi-step integration method » véckordcna
integracijska metéda

multivariable control » miiltivariabilno vodenje
multivariable system » muiltivariabilni sistém

nanoactuator » ndnoaktudtor
nanorobotics » ndnorobotika

Nanosensor » 1dnosénzor

natural frequency » listna frekvénca
natural response » nardvni odziv (1, 2)
navigation controller » navigacijski sistém vodenja
NC contact » mirovni kontakt (1, 2)
needle valve » iglicni ventil

nephelometer » nefelométer

nested-form method » vgnézdena metoda
neural model » nevronski modél

neural network » umétna nevrénska mréza
neural-network model » nevrénski modél
neuro-fuzzy model » névro-méhki modél
Nichols chart » Nicholsov diagrdm
Nichols diagram » Nicholsov diagrdm
Nichols plot » Nicholsov diagrdm

NO contact » délovni kontdkt (1, 2)

node » vozlisée (1, 2)

noise » sum (1, 2)

noise level » nivo siima

noise sensitivity function » izhddna
obcutljivostna fiinkcija

nominal performance » nomindlni ucinek
noninteractive system » diagondlni sistém
nonlinear model » nélinedrni modél
nonlinear system » nelinedrni sistém
nonmathematical model » neématemdticni
médel

nonminimum-phase system » fiz1o
néminimdlni sistém

nonparametric identification method »
néparamétricna identifikacijska metoda

120

nonparametric model » néparamétricni modél
nonreturn valve » prétipovratni ventil

non-SI unit » inZenirska dimenzijska endta
Norcross viscometer » viskoziméter s padajocim
batom

normal form » kanénicna oblika
normally-closed contact » mirovni kontdkt (1, 2)
normally-open contact » délovni kontdkt (1, 2)
nuclear density gauge » rddioskopski merilnik
gostote

numerical approximation error » napdka
numéricne integracijske metdde

numerical integration method » numéricna
integracijska metéda

Nyquist contour » Nyquistova kriviilja

Nyquist curve » poldrni diagrdm

Nyquist diagram » Nyquistov diagrdm

Nyquist frequency » Nyquistova frekvénca
Nyquist plot » Nyquistov diagrdm

Nyquist rate » Nyquistova hitrost
Nyquist-Shannon theorem » feorém o vzorcenju
Nyquist stability criterion » Nyquistov
stabilnostni kritérij

objective function » kritérijska finkcija
object linking and embedding for process
control protocol » protokél OPC
object-oriented modelling » objéktno usmérjeno
modeliranje

observability » spozndvnost

observable canonical form » spozndvnostna
kanénicna oblika

observer » opazovdlnik

observer canonical form » spozndvnostna
kanénicna oblika

obstacle avoidance » izogibanje oviram
octave » oktdva

odometer » odométer

odometry » odometrija

OE model » modél z izhdnim pogréskom



off-line robot programming » indirékino
programiranje robéta

offset » pogrések v ustaljénem stanju

OLE for process control protocol » protokél OPC
one-degree-of-freedom system » sistén z éno
prostéstno stopnjo

one-step-ahead prediction » énokordcna napoved
one-way valve » protipovrdtni ventil

on-line method » sprotna metoda

on-line robot programming » diréktno
programiranje robéta

on-off actuator » dvostdanjski aktudtor

on-off control » dvipolozdijno videnje

on-off controller » dvipolozdjni reguldtor
on-off sensor » dvostanjski merilnik

on-off valve » zapdrni ventil

opacimeter » furbidiméter

op-amp » operacijski ojacevalnik

OPC protocol » protokol OPC

open-loop control » krmiljenje

open-loop controlled variable » krmiljena velicina
open-loop control variable » krmilna velicina
open-loop manipulated variable » krmiljena
velicina

open-loop manipulative variable » krmilna
velicina

open-loop observer » odprtozincni opazovdlnik
open-loop output variable » krmiljena velicina
open-loop response » odpitozdincni odziv
open-loop system » odprtozdncni sistém
open-loop transfer function » odprtozdincna
prendsna funkcija

operating condition » délovna tocka (1, 2, 3)
operating point » délovna tocka (1, 2, 3)
operating range » délovio obmocje

operational amplifier » operacijski ojacevilnik
operational regime » rezim delovanja
operational research » operacijske raziskdve
operations management » operativio uprdavljanje
operations research » operacijske raziskdve
operator-interface terminal » operatérski panél
operator panel » operatérski panél
operator-panel logic controller » krmilnik OPLC
OPLC controller » krmilnik OPLC

optical displacement sensor » dpticni merilnik
pomika

optical isolator » dpticni skiopnik

optical linear encoder » difrakcijska mrézica
optical proximity detector » dpticni blizinski
merilnik

optical pyrometer » opticni piromeéter
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parallel compensation

optical rotary encoder » opticni enkider
optical rotary tachometer » dpticni tahomeéter
optimal control » optimdlno vodenje

optimal state controller » optimdlni regulitor
stdanj

optimization » optimizdicija

optimization method » optimizacijska metéda
optocoupler » dpticni sklépnik

orientation » orientdcija

orifice meter » plosca z odprtino

orifice pass area » odprtost ventila

orifice plate » plosca z odprtino

ORP meter » rédoks méter

oscillating-U-tube density meter » nihajéca U-cév
oscillation method » nihdjni preizkiis

output controllability » izhddna vodljivost
output equation » izhddna endcba

output error » izhddni pogrések

output-error model » modél z izhodnim
pogréskom

output functional controllability » izhddna
funkciondlna vodljivost

output matrix » izhodna matrika

output sensitivity function » izhddna
obcutljivostna fiinkcija

output signal » izhddni signdl

output variable » izhddna velicina

output vector » izhdodni véktor (1), véktor izhédov
over-damping » nadkriticno dusénje
overload » preobremenitev
oxidation-reduction-potential meter » rédoks
méter

oxygen sensor » [dmbda sénda

P

P

PAC » programsko nastavljivi krmilnik

packing » tesnilo vodila ventila

Padé approximation » Padéjeva aproksimdcija
palletizing » paletizdcija

parallel channel » vzporédna pot

parallel compensation » vzporédna kompenzicija



parallel manipulator

parallel manipulator » paralélni manipuldtor
parallel model » modél z izhodnim pogréskom
parallel path » vzporédna pot

parallel-series model » 1m0dél s posplosenim
pogréskom

parameter » pardmeter (1)

parameter adaptation » paramétrsko prilagdjanje
parameter-adaptive control » paramétrsko
adaptivno vodenje

parameter estimation » ocenjevinje pardmetrov
parameter optimization » paramétrska
optimizdcija

parameters auto-tuning » avtomdtsko
nastavljanje pardmetrov

parameter sensitivity » paramétrska obcutljivost
parametric adaptive controller » paramétrsko
adaptivni reguldtor

parametric identification method »
paramétricna identifikacijska metoda
parametric model » paramétricni modél
parametric uncertainty » paramétricno
odstopanje

Parseval’s theorem » Pdrsevalov teorém
partitioned-form method » delitvena metoda
path» por (1, 2)

path planning » nacrtovinje poti, nacrtovinje
trajektorije gibanja (1)

pattern-search method » metéda dirékinega
iskanja

payload » bréme

payload capacity » obremenitev

PCA » analiza glavnih komponént

P controller » proporciondlni regulditor

PD controller » proporciondlno-diferencirni
reguldtor

peak time » cas maksimdlnega prevzpona
penalty method » kazenska metida
perceptron » perceptron

performance index » cenilka

performance indicator » kazdlnik ucinkovitosti
performance measurement system » sistéi za
mérjenje ucinkovitosti

periodic response » periodicni odziv
perspective transformation » perspektivicna
transformdcija

Petri net » Péirijeva mréza

petrol generator » bencinski generdtor

phase » fdza (1)

phase angle » fizni kot (1, 2, 3, 4)

phase condition » kdtni pogoj

phase difference » fizna razlika

phase distortion » fizno popdcenje

phase lag » fizno zaostdjanje

phase lead » fizno prehitévanje

phase margin » fdzni razlécek

phase plane » fdzna ravnina

phase portrait » fizna trajektérija

phase response » fizni odziv

phase shift » fizni premik

phase space » fidzna ravnina

phase trajectory » fdzna trajektorija
phenomenological law » pojdvni zdakon

pH meter » pH-méter

photocoupler » opticni sklépnik
photodetector » fotodetéktor

photoelectric sensor » 6pticni blizinski merilnik
photometer » fotométer

pH sensor » pH-meéter

physical model » fizicni modél
pick-and-place » operdcija primi-polozi
pickoff point » razcepisce (1)

PI controller » proporciondlno-integrirni reguldtor
PID controller » proporciondlno-integrirno-
-diferencirni reguldtor

piezoelectric motor » piézoeléktricni motor
piezoelectric pressure gauge » piczoeléktricni
merilnik tldka

piezoelectric viscometer » piczoeléktricni
viskoziméter

piezoresistive pressure sensor » rmerilnik tlika z
upogljivo plésco (2)

piezoresistive strain gauge » merilnik tlika z
upogljivo plosco (2)

pinch valve » stiskdlni ventil

pink noise » roznati siim

Pirani gauge » Pirdnijev merilnik

piston compressor » bitni komprésor

piston cylinder » hidravlicni cilinder

Pitot tube » Pitotova cév

place/transition net » Pétrijeva mréza

plane contact » ravninski dotik

plastometer » reométer

PLC » programirljivi I6gi¢ni krmilnik

plug valve » stozcasti ventil

pneumatic capacitance » prevmdticna
kapacitivnost

pneumatic controller » prevmdticni reguldtor
pneumatic cylinder » pnevmdticni cilinder
pneumatic inertance » pnevmdticna vzirdjnost
pneumatic motor » prevmdticni motor
pneumatic proximity sensor » previmdticni
blizinski merilnik



pneumatic resistance » pnevmdticna upornost
point contact » tockasti dotik

point-level sensor » nivijsko stikdlo
point-to-point control » videnje s t6cke na técko
polar diagram » poldrni diagrdm

polar plot » poldrni diagrdm

pole » pol (1, 2, 3)

pole assignment » premikanje pélov

pole placement » premikanje polov

pole shifting » premikanje pélov

polynomial transfer function form » polinémska
oblika prendsne funkcije

population model » populacijski modél

pose » [éga

position » pozicija

position control » videnje polozija
position-error constant » konstdnta pozicijskega
pogréska (1, 2)

positive-displacement flow meter » merilnik
pretéka s pozitivnim premikom

potentiometer » potenciométer

power amplifier » mdcnostni ojacevdlnik
power converter » 10cnostni pretvornik
power density spectrum » spékter mocnostne
gostote

power inverter » razsmérnik

power source » vir energije

power spectral density » spékter mocnostne
gostote

power supply » vir energije

pre-act time » diferencirni cas

preamplifier » predojacevdlnik

precision » natdncnost (1, 2), preciznost (3)
prediction estimator » Luenbérgerjev opazovilnik
prediction horizon » prediktivni horizént
predictive control » prediktivio vodenje
predictive validity » prediktivno vrednotenje
predictor-corrector integration method »
integracijska metoda prediktor-koréktor
premise » pogdjni dél

pressure gauge » merilnik tlika
pressure-reducing valve » reducirni ventil
pressure-reduction valve » reducirni ventil
pressure-regulating valve » reducirni ventil
pressure sensor » merilnik tlika

pressure switch » tldcno stikdlo

pressure transducer » merilnik tlika
pre-warping » metoda prédkrivijenja frekvénc
primary battery » baterija

primary controller » gldvni reguldtor

primary control loop » gldvna regulacijska zdinka
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proportional-differential controller

principal-component analysis » analiza glivnih
komponént

principal gain » singuldrna vrédnost

principal value » singuldrna vrédnost
prismatic joint » translacijski sklep
probability density function » fiinkcija gostote
verjétnosti

probability distribution function »
porazdelitvena funkcija

probe » merilnik

problem-oriented simulation language »
problémski simulacijski jezik

procedural control » postopkovno videnje
process » procés (1, 2)

process and instrument diagram » procésna
shéma

process control » procésno videnje

process controller » industrijski reguldator
process control level » procésni nivo videnja
process field bus protocol » protokdl PROFIBUS
process field net protocol » protokél PROFINET
process flow diagram » procésna shéma
process interface » procésni vimésnik

process parameter » procésna spremenljivka
process value » procésna spremenljivka
process variable » procésna spremenljivka
production control level » proizvédni nivé
védenja

production informatics » proizvodna
informatika

production line » sestavljdlna linija
production management » proizvodni
ménedzment

production scheduling » razviscanje opravil
production system » izdélcni sistém
PROFIBUS protocol » protokél PROFIBUS
PROFINET protocol » protokél PROFINET
prognostics » prognostika

program » progrdm

programmable automation controller »
programsko nastavljivi krmilnik
programmable logic controller » programirljivi
l6gicni krmilnik

programmed control » programirano vodenje
programmer » programdtor (1)

proportional band » proporciondlno obmaocje
proportional control » proporciondlno vodenje
proportional controller » proporciondlni
reguldtor

proportional-differential controller »
proporciondlno-diferencirni reguldtor



proportional gain

~ o

proportional gain » proporciondlno ojdcenje
proportional-integral controller »
proporciondlno-integrirni reguldtor
proportional-integral-differential controller »
proporciondlno-integrirno-diferencirni reguldtor
proportional process » proporciondlni procés
proportional system » proporciondlni procés
proportional term » proporciondlni clén
proprioception » propriocépcija

prototype » prototip (1, 2)

proximal direction » proksimdlna smér
proximity sensor » blizinski merilnik
pseudorandom generator » generdtor nakljiicnih
Stevil

psychrometer » psilirométer

pulse » impiilz

pulse train » vidk impiilzov

pulse-width modulation » piilznosirinska
moduldcija

pulse-width modulator » piilznosirinski moduldtor
pump » crpdlka

pycnometer » piknométer

pyrometer » piromeéter

QA » zagotavljanje kakévosti

QC » nadzor kakévosti

qualitative model » kvalitativni modél
quality assurance » zagotdvljanje kakovosti
quality control » nadzor kakévosti

quantity of dimension 1 » brezdimenzijska
velicina

quantization » kvantizdcija

quantization error » kvantizacijski pogrések
quantization noise » siim kvantizdcije
quartz thermometer » kvdrcni merilnik
temperatiire

quaternion » kvatérnion

queueing system » sistéim cakdalne viste
quick-opening valve characteristic » zapdrna
ventilska karakteristika
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RAD » metéda RAD

radar level sensor » rddiolokacijski merilnik nivéja
radar level transmitter » rddiolokacijski merilnik
nivdja

radial basis-function network » mréza radidlnih
bdznih finkcij

radial centrifugal pump » radidlna centrifugilna
crpdlka

radial heat-flow apparatus » koncéntricni
merilnik toplotne prevédnosti

radial piston pump » radidlna bdtna crpdlka
radiation-based density detector » ridioskipski
merilnik gostote

radiation detector » idnski detcktor

radiation thermometer » pirométer

ramp function » linedrno narascajoca finkcija
ramp signal » linedrno narascajoci signdl
random-number generator » generdtor
nakljiicnih stevil

rangefinder » [dserski merilnik razddlje

rapid application development » metdda RAD
ratio control » reguldcija razmeérja

rational canonical form » Frobéniusova
kanonicna oblika

Rayleigh's energy theorem » Pdrsevalov teorém
Rayleigh’s identity » Pdrsevalov teorém

RCC » poddjna naprdva

reachability » vodljivost

reachable workspace » dosegljivi délovni prostor
reaction-curve method » metdda odziva na
stopnico

reaction time » hitrost odziva (2)

reaction wheel » reakcijsko kolo

reactive agent » odzivni agent

realizability » uresnicljivost

real-time » redlni cas

real-time simulation » simuldcija v redlnem cdsu
receding-horizon control » prediktivio videnje
rechargeable battery » akumulditor

recipe control » receptiirno vodenje
reciprocating compressor » komprésor
rectangular pulse function » impiilzna fiinkcija
rectangular robot » kartézicni robot

recurrent neural network » povrdtna nevrénska
mréza

recursive identification method » rekurzivia
identifikdcija



red noise » Brownov siim

redox meter » rédoks méter

redox sensor » rédoks méter

reduced-order observer » opazovilnik
minimdlnega réda

redundant manipulator » redunddnini
manipuldtor

reed relay » reed relé

reference » referénca

reference input » referéncni signdl

reference signal » referéncni signdl
refractometer » refraktométer

regression » regresija

regressor » regrésor

regulator problem » reguldtorski problém
rehabilitation robot » rehabilitacijski robét (1, 2)
reinforcement learning » spodbujevino ucénje
relative encoder » inkrementdlni enkéder
relative stability » relativna stabilnost
reliability » zanesljivost

relief valve » virnostni ventil

remote center compliance device » poddjna
naprava

remote control » daljinsko videnje

remotely piloted aircraft » brezpildtno letdlo
repeatability » ponovljivost (2, 3, 4, 5)
repeater motor » kordcni motor
reproducibility » obnovljivost, ponovljivost (1)
reset time » integrirni cas

resistance level sensor » uporovni merilnik
nivéja

resistance-tape level gauge » uporovni merilnik
nivéja

resistance temperature detector » updrovii
merilnik temperatiire

resistance thermometer » updrovni merilnik
temperatiire

resistive humidity sensor » uporovni merilnik
vldznosti (1)

resistive level probe » updrovni merilnik nivoja
resistive moisture sensor » uporovni merilnik
vlaznosti (2)

resolution » locljivost

resolved acceleration control » videnje z
izractinanim pospéskom

resolver » resolver

resonant frequency » resondncna frekvénca
resonant peak » resondncni vih

response » 0dziv

response time » hitrdst odziva (1)
retro-reflective sensor » odbdjni sénzor
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Rosenbrock’s system matrix

retrospective validity » retrospektivio
vrednétenje

reverse-acting control » revérzno delovinje
reverse action » revérzno delovinje
revolution counter » tahiométer

revolution per minute gauge » fahométer
RHC » prediktivio videnje

rheometer » reométer

Riccati equation » Riccatijeva endcba

rise time » cas izravndve (1), cas vzpona
robot » robdt

robot cell » robotska célica

robotic arm » robotski manipuldtor

robotic assembly » robotsko sestavljanje
robotic automation » robétska avtomatizicija
robotic coating » robétska povriinska zascita
robotic disassembly » robétsko razstavljanje
robotic dispensing system » robotski dozirni sistém
robotic finishing » robétska koncna obdeldava
robotic inspection » robotski nadzor

robotic machine loading/unloading » robotska
stréga

robotic machining » robdtska obdeldva
robotic manipulation » robédtska manipuldcija
robotic manipulator » robotski manipulditor
robotic material handling » robétsko rokovdnje
robotic position sensor » robotski sénzor polozdja
robotic pushing » robétsko potiskanje (1, 2)
robotics » robotika

robotic sealing » robétsko zatesnjevinje
robotic service » robotski sérvis

robotic sorting » robéisko razvicanje

robotic spraying » robotska povrsinska zascita
robotic surgery » robotska kirurgija

robotic welding » robétsko varjénje

robotic wrist » robétsko zapéstje

robot interface » robotski vimésnik (1, 2)

robot language » robitski programski jézik
robot learning » ucénje robéta

robot navigation » robdtska navigicija

robot simulation » robotska simuldcija

robot system » robotski sistém

robot task » robétska naléga

robustness » robiistnost (1, 2, 3)

robust performance » robiistni ucinek

robust stability » robiistna stabilnost
roll-pitch-yaw » Eulerjevi koti

root contour » kontirni diagrdam lége korénov
root locus » diagram lége korénov (1, 2)
RosenbrocK’s system matrix » Rosenbrockova
sistémska matrika

R



rotameter

rotameter » rotameéter

rotary damper » rotacijski dusilnik

rotary encoder » rotacijski enkoder

rotary hydraulic motor » rotacijski hidravlicni motor
rotary motion sensor » rmerilnik zastika

rotary movement » zastik (1)

rotary pneumatic motor » rotacijski pnevmdticni
motor

rotary potentiometer » vrtljivi potenciométer
rotary screw compressor » vijacni komprésor
rotary speed » kotna hitrost

rotary vane pump » ¢rpdlka z vétrnico
rotating-paddle level sensor » rotacijski merilnik
nivdja

rotational damper » rotacijski dusilnik
rotational joint » rotacijski sklép

rotational mechanical system » rotacijski
mehdnski sistém

rotational speed » kétna hitrést

rotational viscometer » rotacijski viskozimeéter
rotator potentiometer » rotacijski potenciométer
roundoft error » napdka zaradi koncne dolzine
beséde

Routh-Hurwitz stability criterion » Routhov
stabilnostni kritérij

Routh stability criterion » Routhov stabilnostni
kritérij

RPM gauge » tahomeéter

RPY » Eulerjevi koti

RS-232 interface » vinésnik RS-232

RS-485 interface » vinésnik RS-485

RTD » uporovni merilnik temperatiire

rule » pravilo

saddle point » sédlo

safety valve » virnostni ventil

sample » vzérec

sampled-data control » diskrétno vodenje
sampled signal » vzorceni diskrétni signdl,
vzorceni signdl (1)
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sampler » vzorcevalnik

sampling » vzorcenje

sampling controller » diskrétni reguldtor
sampling element » vzorcevalnik

sampling frequency » frekvénca vzorcenja
sampling interval » ¢as vzorcenja

sampling rate » frekvénca vzorcenja
sampling theorem » feorém o vzorcenju
sampling time » (s vzorcenja

saturation » nasicenje (1, 2)

Saunders » membranski ventil

Saybolt viscometer » Sayboltov viskoziméter
SCADA software » SCADA (2)

SCADA system » nadzorni sistém

scale model » pomdnjsana képija objékta
scales » t¢htnica

SCARA robot » SCARA-robot

schematic model » shemdticni modél

SCR » tiristor

screw » vijik

screw displacement » vijdcni premik

seal » tesnilo vodila ventila

Searlee's bar sensor » primerjalni merilnik
toplotne previdnosti

secondary battery » akumulditor

secondary controller » porézni reguldtor
secondary control loop » pomozna regulacijska
zdnka

second method of Lyapunov » dirékina metida
Ljaptinova

second-order system » sistém driigega réda
segment » segment (1)

selective compliance assembly robotic arm »
SCARA-robot

self-organizing neural network »
samoorganizirana nevronska mréza
self-regulation » sdmoregulicija

self-tuning » paramétrsko prilagdjanje
self-tuning control » paramétrsko adaptivno
vddenje

selsyn » sinhrotransformdtor

sense-plan-act paradigm » nacélo zazndj-
planiraj-ukrépaj

sensing element » fipdlo

sensitivity » obcutljivost (1, 2)

sensitivity function » obcutljivostna fiinkcija
sensor » merilnik, merilni sistém, sénzor (1, 2),
tipdlo

sensor fusion » infegrdcija sénzorjev

sensor glove » sénzorska rokavica

sensor integration » integrdcija sénzorjev



separate locus » véja (2)

sequence control » sekvéncno vodenje
sequential control » sekvéncno vodenje
sequential function chart » sekvéncni funkcijski
diagram

sequential process » sekvéncni procés

series compensation » zaporédna kompenzicija
Servo » sérvomotor

servomechanism » sérvomotor

servomotor » sérvonotor

servo problem » problém sledénja

servosystem » s¢rvosistéim

setpoint » referénca

setpoint control » sledilno videnje

setpoint signal » referéncni signdl

setpoint tracking » sledilno delovinje

settling time » cas umiritve

SEC » sekvéncni funkcijski diagram

shaft encoder » rotacijski enkoder

shift » pomik

shock absorber » dusilnik

shutter » zasiin

SI derived unit » izpeljdna dimenzijska enota
sight glass » prikazovdlnik nivja z vézno posodo
sight glass tube » prikazovalnik nivoja z vézno
posédo

signal » signdl (1, 2)

signal alignment » preoblikovinje signdlov
signal conditioning » preoblikovdnje signdlov
signal converter » pretvornik signdla
signal-flow diagram » diagrdm potéka signdlov
signal-flow-graph algebra » algébra diagramov
potéka signdlov

signal-to-noise ratio » razmérje signdl-siim
silent wave motor » i//trazvocni motor

silicon bandgap temperature sensor »
polprevédniski merilnik temperatiire
silicon-controlled rectifier » tiristor
simulation » simuldcija

simulation language » simulacijski jézik
simulation model » simulacijski modél
simulation package » simulacijski pakeét
simulation run » simulacijski ték

simulation scheme » simulacijska shéma
simulator » simuldtor

simultaneous localization and mapping »
hkrdtna lokalizdcija in kartiranje

single-input single-output system » tinivariabilni
sistém

single-phase AC motor » énofdzni izménicni
motor
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stabilizability

single-phase AC tachogenerator » iziménicni
alterndtor

single-step integration method » énokordcna
integracijska metdda

singularity » singuldrna tocka

singular point » singuldrna técka

singular value » singuldrna vrédnost
singular-value decomposition » dekompozicija
po singuldrnih vrédnostih

SISO system » vinivariabilni sistém

SLAM » hkrdtna lokalizdcija in kartiranje
slave controller » pomozni reguldtor

slave control loop » pomdzna regulacijska zinka
slide valve » disni ventil

sliding dot product » krizna koreldcija
sliding inner product » krizna koreldcija

slip sensor » sénzor zdisa

sluice valve » disni ventil, klinasti ventil, ventil
z vrdti

small-signal linearization » metdda tangéntne
aproksimdcije

Smith-McMillan form » McMillanova
kanénicna oblika

Smith predictor » Smithov prediktor

S/N » razmérje signdl-siim

SNR » razmérije signal-siim

soft finger » méhki pist

softPLC » programsko nastavljivi krmilnik
solenoid » solenoid

solid-state temperature sensor » polprevodniski
merilnik temperatiire

sonar » iltrazvocni sénzor

sorting algorithm » v7stni algoritem

SPA » nacélo zazndj-planiraj-ukrépaj
special-purpose simulation language »
problémski simulacijski jezik

spectral density » spektralna gostota

spectral form » diagondlna kanénicna oblika
spectrograph » spéktrofotométer
spectrophotometer » spékirofotométer
spectroscope » spéktrofotométer

spherical robot » krogelni robot

s-plane » s-ravnina

spool valve » bdtni ojacevdlnik

spring » vzmét

square system » kvadrdtni sistém

ST » strukturirani tékst

stability domain » obmocje stabilnosti
stability limit » méja stabilnosti

stability margin » méja stabilnosti
stabilizability » stabilizabilnost



staircase signal

staircase signal » stopnicasti signdl

standard deviation » stdndardni odklon
standard form » kanonicna oblika

star tracker » sledilnik zvézd

state » stdnje

state controllability » vodljivost

state controller » reguldtor stinj

state equations » endcbe stinj

state estimation » ocenjevdnje stdnj

state matrix » sistémska matrika

state observability » spozndvnost

state observer » opazovdlnik

state space » prostor stdnj (1, 2)

state-space representation » zapis v prostoru stdnj
state-transition matrix » matrika prehdjanja stinj
state variable » spremenljivka stanj

state vector » véktor stdnj

static characteristic » stdticna karakteristika
static model » stdticni modél (1, 2)

static system » stdticni sistém

stationary Kalman filter » staciondrni Kdalmanov
filter

steady state » ustaljéno stdanje

steady-state deviation » pogrések v ustaljénem
stanju

steady-state error » pogrések v ustaljenem stanju
step function » stopnicna fiinkcija

step invariance » metoda stopnicne invaridnce
step motor » kordcni motor

stepper motor » kordcni motor

step-response method » retdda odziva na stopnico
step signal » stopnica

step size » racuinski interval

Stewart-Gough platform » Stewart-Goughova
ploscad

stiffness » tdgost (1, 2)

stiff system » 10gi sistém

stochastic model » stohdsticni modél

stochastic optimization method » stohdsticna
optimizacijska metdda

stochastic system » stohdsticni sistém
straight-line Bode plot » asimptétski Bodejev
diagram

strain gage » uporovni listic

strain gauge » updorovni listic

structural uncertainty » struktiirno odstopanje
structural validity » struktiirno vrednotenje
structured text » strukturirani tékst

structured uncertainty » strukturirano odstopanje
structure identification » identifikdcija struktiire
structure optimization » struktiirna optimizicija
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Sugeno fuzzy model » modél Takdgi-Sugéno
Sugeno model » modél Takdgi-Sugéno
summator » sestevdlnik

summing point » sumdcijska tocka
superposition principle » zikon superpozicije
superposition property » zdkon superpozicije
superposition theorem » zdkon superpozicije
supervised learning » nadzorovino ucénje
supervisory control » nadzorno vodenje (1, 2)
supervisory control and data acquisition system »
nadzorni sistém

supply chain » dobdvna veriga

symbolic model » simbdélicni modél

synchro » sinhrotransformidtor

synchronous AC motor » sinhrénski izménicni
motor

synchro transformer » sinhrotransformdtor
system » sistém

system approach » sistémski pristop

system control » procésno videnje

system discretization » diskretizdcija zvéznega
sistéma

system identification » identifikdcija

system matrix » sistémska matrika

system order » réd sistéma (1, 2, 3)

systems engineering » sistémsko inZenirstvo
system theory » teorija sistémov

system type » vista sistéma

system zero » sistémska nicla

tachometer » tahométer

tachometric generator » iziménicni tahogene-
rator (1, 2)

tactile display » taktilni prikazovdlnik

tactile feedback » taktilna povrdtna informdcija
tactile sensor » taktilni sénzor

Takagi-Sugeno fuzzy model » 10dél Takdgi-Sugéno
Takagi-Sugeno-Kang fuzzy model » modél
Takdgi-Sugéno

Takagi-Sugeno-Kang model » modél Takdgi-Sugéno



Takagi-Sugeno model » modél Takdgi-Sugéno
tangent-line approximation method » mmetdda
tangéntne aproksimdcije

target flow meter » merilnik pretéka s tdarco
Taylor-series expansion method » metdoda
analiticne linearizdcije

teaching by showing » ucénje s kdazanjem
teach pendant » iicna napriva

technocentric approach » téhnocéntricni pristop
technology » tehnologija

telemanipulation » telemanipulicija
teleoperation » feleoperdcija

temperature gauge » merilnik temperatiire
temperature probe » merilnik temperatiire
temperature sensor » merilnik temperatiire
temperature switch » temperatiirno stikdlo
tendon drive » fetivni sistém

then-part » poslédicni dél

theoretical modelling » teoréticno modeliranje
thermal anemometer » merilnik pretoka z grélno
Zico

thermal capacitance » toplotna kapacitéta
thermal capacity » toplotna kapacitéta
thermal-conductivity meter » merilnik toplotne
prevédnosti

thermal-conductivity sensor » merilnik toplotne
prevédnosti

thermal imaging camera » térmovizijska kdamera
thermal resistance » fopldtna upérnost
thermal switch » temperatiirno stikalo
thermistor » fermistor

thermocouple » térmoclén

thermometer » merilnik temperatiire
thermostat » fermostt

thermovision camera » térmovizijska kamera
three-level control » trépolozijno vodenje
three-level controller » tropolozdjni reguldtor
three-mode controller » proporciondlno-
-integrirno-diferencirni reguldtor

three-port valve » trikrdki ventil

three-step control » tropoloZdijno videnje
three-step controller » tropolozdjni regulitor
three-term controller » proporciondlno-
-integrirno-diferencirni reguldtor

three-way valve » trikrdki ventil

threshold » prag, prag merilnika
through-beam sensor » presvetlitveni sénzor
through variable » spremenljivka tipa skozi
thruster » potisni motér

thyristor » tiristor

TIC » térmovizijska kamera
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turbidity sensor

time constant » cas izravnave (1), casovna konstanta
time-constant form of transfer function »
Bédejeva oblika prendsne fiinkcije

time delay » casévna zakasnitev

time domain » casovni prostor

time-domain approach » zapis v prostru stinj
time instant » casovni kordk

time-invariant model » casovno néspremenljivi
modél

time-invariant system » casovno nespremenljivi
sistém

time response » casovni odziv

time-response fitting » metdda prilagdjanja
casovnega odziva

time-rises » cas vzpona

time scaling » casovno skaliranje

time-varying model » casovno spremenljivi modél
time-varying system » casovio spremenljivi sistém
torque sensor » merilnik navora

torsion spring » torzijska vzmét

tracking control » sledilno vodenje

tracking problem » problém sledénja

trajectory » trajektorija (1, 2, 3)

transducer » pretvérnik (2)

transfer function » prendsna finkcija
transfer-function matrix » matrika prenosnih fiinkcij
transfer-function parallel decomposition »
vzporedna razclenitev prendsne finkcije
transfer-function serial decomposition »
zaporédna razclenitev prendsne fuinkcije
transform » fransformiranka

transient response » prehddni pojav

transistor power amplifier » franzistorski ojacevalnik
transition matrix » matrika prehdjanja stinj
transit-time ultrasonic flow meter » ii/trazviocni
merilnik pretoka

translational joint » translacijski sklep
translational mechanical system » translacijski
mehdnski sistém

transmission zero » prendsna nicla

transmitter » merilni pretvérnik, prendsnik,
pretvornik (2)

transport time » cas zakasnitve (1)

triac » triak

trial and error » metdda poskiisov in napdk
tuning-fork level sensor » merilne vilice
tuning-fork level transmitter » merilne vilice
tuning rules » nastavitvena pravila
turbidimeter » turbidiméter

turbidity meter » furbidiméter

turbidity sensor » turbidiméter

T



turbine flow meter

<

turbine flow meter » turbinski merilnik pretoka
Tustin’s method » Tustinovo pravilo

twist » zasiik (2)

two-level control » dvipolozdjno vodenje
two-level controller » dvopoloZdjni regulitor
two-phase AC motor » dvifizni izménicni motor
two-seat globe valve » dvisédezni ventil

two-seat valve » dvisédezni ventil

two-step control » dvipolozijno vodenje
two-step controller » dvopolozdjni reguldtor

UAV » brezpildtno letdlo

ultimate gain » kriticno ojdcenje

ultimate-gain method » nikdjni preizkiis
ultimate period » kriticna perioda

ultrasonic distance sensor » vi/trazvocni merilnik
razddlje

ultrasonic level sensor » iilirazvocni merilnik nivéja
ultrasonic level transmitter » i//trazvocni
merilnik nivéja

ultrasonic motor » tltrazvécni motor

ultrasonic proximity sensor » i/trazvicni
blizinski merilnik

ultrasonic sensor » i/ltrazvocni sénzor
uncertainty » odstopanje

unconstrained method » neomejéna
optimizacijska metoda

undamped frequency » listna frekvénca
under-actuation » podkrmiljenost
under-damping » podkriticno dusénje

unforced response » nardvni odziv (1)
uninterruptible power supply » brezprekinitveno
napdjanje

unit feedback » endtska povrdatna zinka

unit impulse » enotski impiilz

unit impulse function » endtska impiilzna fiinkcija
unit ramp function » endtska linedrno
naraséajoca funkcija

unit ramp signal » endtski linedrno narascajoci
signdl

unit step function » endtska stopnicna fiinkcija
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unit step signal » endtska stopnica

unity feedback » enotska povritna zinka
univariable system » iinivariabilni sistém
universal approximator » univerzalni aproksimdtor
unmanned air-vehicle » brezpilotno letdlo
unscented Kalman filter » népristrinski
Kdlmanov filter

unstructured uncertainty » neéstrukturirano
odstopanje

unsupervised learning » nénadzorovino ucénje
UPS » brezprekinitveno napdjanje

U-tube manometer » kapljevinski merilnik tlika

vacuum gripper » vikuumsko prijemdlo
vacuum pump » vikuumska crpdlka
validation » vrednotenje

validity function » pripddnostna fiinkcija
validity of concepts » viednotenje koncéptov
validity of data » vrednotenje poddtkov
validity of inference » vrednotenje zakljiickov
validity of methodology » vrednotenje metodologij
validity of results » vrednotenje rezultdtov
valve » ventil

valve actuator » ventilski aktudtor

valve body » tel6 ventila

valve choked flow » omejitev pretika skozi ventil
valve disc » premicni dél ventila

valve flashing » updrjanje v ventilu

valve flow coefficient » konstdinta ventila (1)
valve lift » hod ventila

valve member » premicni dél ventila

valve opening » h10d ventila

valve plug » premicni dél ventila

valve positioner » ventilski pozicionér

valve seat » sédez ventila

valve sizing coefficient » konstdanta ventila (1)
valve spindle » vodilo ventila

valve stem » vodilo ventila

valve throat » odprtost ventila

valve travel » /10d ventila

0-10 V analog signal » analdgni signdl 0-10 V



variable-command control » sledilno videnje
variable-frequency drive » frekvéncni pretvornik
variable-reluctance velocity transducer »
merilnik s spremenljivim magnétnim pretokom
variable-speed drive » frekvéncni pretvérnik
variable voltage-variable frequency drive »
frekvéncni pretvérnik

variance » varidnca

0-24 V digital signal » digitdlni signdl 0-24 V
vector of control inputs » véktor vhidov
vector of inputs » véktor vhidov

vector of outputs » véktor izhddov
velocity-error constant » konstdnta hitréstnega
pogréska (1, 2)

ventilator » ventildtor

Venturi tube » Ventiirijeva cév

verbal model » verbalni modél

verification » verifikdcija

VED » frekvéncni pretvornik

vibrating-fork level switch » merilne vilice
vibrating point-level sensor » vibracijska sonda
vibrating-rod level probe » vibracijska sénda
vibrating-rod level switch » vibracijska sonda
vibrating-tube density sensor » nihajoca U-cév
vibrating wire piezometer » merilnik tlika z
vibrirajéco Zico

vibrational viscometer » vibracijski viskoziméter
vibratory level sensor » vibracijska sénda
violet noise » vijélicasti siim

virtual coupling » navidezna sklopitev
viscometer » viskoziméter

viscosimeter » viskoziméter

visual servoing » videnje s strojnim vidom
vortex meter » vrtincni merilnik pretéka

VSD » frekvéncni pretvornik

VVVE » frekvéncni pretvornik

Ward Leonard drive » pogon Ward Leonarda
wedge-shaped gate valve » klinasti ventil
wedge valve » klinasti ventil

wedging » zagozditev (1, 2)
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weight » utezitveni faktor

weight function » utezitvena funkcija (1, 2)
weighting factor » uteZitveni faktor

weighting function » uteZitvena finkcija (1, 2)
white noise » béli siim

Whittaker-Shannon interpolation formula »
Whittaker-Shannonova interpolacijska formula
Wiener filter » Wienerjev filter

Wiener model » Wienerjev modél

wireless sensor network » brezzicno sénzorsko
omrézje

world coordinate system » koordindtni sistém
osnove

wrench » izvin

X

x-ray/beta/gamma backscatter sensor »
radioaktivni merilnik debeline

zero » nicla

zero assignment » premikanje nicel

zero error » pogrések nicelne tocke

zero-order hold » zadrzevalnik nictega réda
zero-pole mapping » metoda preslikave polov in
nicel

Ziegler-Nichols closed-loop tuning method »
nihdjni preizkiis

Ziegler-Nichols open-loop tuning method »
metéda odziva na stopnico

Ziegler-Nichols rule » metoda Ziegler-Nichols
zircon-based oxygen analyzer » ldmbda sonda
z-plane » z-ravnina

z-plane

A
X
Z
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